SERIE ECT

= ' CHILLERS SCROLL, ENFRIADO POR AIRE Y
Ecochillers AGUA

Reemplaza: V2.3 (2024) Version: V2.3.1

INSTALACION, OPERACION Y MANTENIMIENTO

© Ecochillers Corporation S.A. de C.V. © Ecochillers Inc.

eTb Ramoén Corona 645 B USA, Canada and Europe
AN/ Santa Anita, Tlaquepaque, Jalisco 515 Congress Avenue Suite 2300
México C.P. 45580 Austin, TX. 78701

Iggzesrgzeok Ecochillers.net Ecochillers.com




Ecochillers

Version Cambios realizados Fecha Escrito x | Revisada | Aprobada
1.0 Primera edicién 01/02/2018 AR
1.1 Primera revisién con errores 05/06/2018 M
corregidos
1.2 Segunda revision 07/12/2019 AO
1.3 Actualizacion 10/11/2022 RT VR DC
2.0 Incluir Product Data 10/01/2023 VR DC DC
21 Se incluye informacion sobre 20/06/2023 VR DC DC
Valvula de Expansion
2.2 Cambios hechos de acuerdo con 12/09/2023 VR DC DC
Intertek
2.3 Se agrega informacion del 22/02/2024 VR
controlador c.pCO
2.3.1 Se agrego aprobacién ETL 27/02/2024 VR

(Intertek)

.

LisTED

Intertek
5028820

Pagina 2 de 295




Ecochillers
Aprobacion
e UL 60335-1:2016 Ed.6: Household and Similar Electrical Appliances
e (SA C22.2#60335-1:2016 Ed.2: Safety of Household and Similar Appliances
e UL 60335-2-40:2022 Ed.4: Household and Similar Electrical Appliances — safety — Particular requirements for
Electrical Heat Pumps, Air-conditioners, and Dehumidifiers
e (CSA C22.2#60335-2-40:2022 Ed.4: Household and Similar Electrical Appliances — safety — Particular requirements
for Electrical Heat Pumps, Air-conditioners, and Dehumidifiers
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iIMPORTANTE!

iLEAANTES DE CONTINUAR!
NORMAS GENERALES DE SEGURIDAD

Durante el montaje, la instalacién, la operacién, el lesiones personales graves o la muerte para ellos y las
mantenimiento o el servicio, las personas pueden estar personas en el sitio.

expuestas a ciertos componentes o condiciones que
incluyen, entre otros: objetos pesados, refrigerantes,
materiales bajo presién, componentes giratorios y alto y
bajo voltaje. Cada uno de estos articulos tiene el potencial,
si se usa incorrectamente o se maneja de manera
inapropiada, de causar lesiones corporales o la muerte. Es
obligacion y responsabilidad del personal de aparejos,
instalacién y operacién/servicio identificar y reconocer
estos peligros inherentes, protegerse y proceder de manera
segura al completar sus tareas. El incumplimiento de
cualquiera de estos requisitos podria provocar dafios graves
al equipo y la propiedad en la que se encuentra, asi como

Este documento esté disefiado para que lo use el personal
de instalacion, operacion y mantenimiento autorizado por el
propietario. Se espera que estas personas posean
capacitacién independiente que les permita realizar sus
tareas asignadas de manera adecuada y segura. Es esencial
que, antes de realizar cualquier tarea en este equipo, esta
persona haya leido y entendido las etiquetas del producto,
este documento y cualquier material de referencia. Esta
persona también debera estar familiarizada y cumplir con
todas las normas y reglamentos gubernamentales y de la
industria aplicables relacionados con la tarea en cuestion.

SIMBOLOS DE SEGURIDAD

Los siguientes simbolos se utilizan en este documento para alertar al lector sobre situaciones especificas:

A\ PELIGRO

Indica una posible situacién peligrosa que provocard la muerte o lesiones graves si no se toman las precauciones adecuadas.

/N PRECAUCION

Identifica un peligro que podria provocar dafios en la maquina, dafios en otros equipos y/o contaminaciéon ambiental si no se
tiene el cuidado adecuado o no se siguen las instrucciones.

A\ ADVERTENCIA

Indica una situacién potencialmente peligrosa que resultard en posibles lesiones o dafios al equipo si no se toma el cuidado
adecuado.

Resalta informacién adicional ttil para el técnico para completar el trabajo que se estd realizando correctamente.

/N ADVERTENCIA

El cableado externo, a menos que se especifique como una conexién opcional en la linea de productos del fabricante, no debe
conectarse dentro del gabinete de control. Los dispositivos como relés, interruptores, transductores y controles y cualquier
cableado externo no deben instalarse dentro del tablero de control. Todo el cableado debe estar de acuerdo con las
especificaciones publicadas de Ecochillers Corporation S.A. de CV. y debe ser realizado unicamente por un electricista
calificado. Ecochillers Corporation S.A. de CV. NO sera responsable por dafios/problemas que resulten de conexiones
incorrectas a los controles o la aplicacién de sefiales de control incorrectas. El incumplimiento de esta advertencia anulara la
garantia del fabricante y provocara dafios graves a la propiedad o lesiones personales.
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INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD IMPORTANTES

Este aparato no esta disefiado para que lo utilicen personas (incluidos nifos) con capacidades fisicas,
sensoriales o mentales reducidas, o con falta de experiencia y conocimiento, a menos que hayan recibido
supervision o instrucciones sobre el uso del aparato por parte de una persona responsable de su seguridad.

Se debe supervisar a los nifios para asegurarse de que no jueguen con el aparato.
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MODIFICACION DE ESTE DOCUMENTO

Para cumplir con la politica de Ecochillers Corporation S.A.
de CV. para la mejora continua del producto, la informacién
contenida en este documento estd sujeta a cambios sin
previo aviso. Ecochillers Corporation S.A. de CV. no se
compromete a actualizar o proporcionar informacion
actualizada automaticamente al propietario del manual o del
producto. Los manuales actualizados, si corresponde, se
pueden obtener comunicandose con la oficina de servicio
de Ecochillers Corporation S.A. de CV. més cercana o
accediendo al sitio web de Ecochillers Corporation S.A. de
CV. en https://ecochillers.net.

Ecochillers|

| CATEGORIA DEL PRODUCTO

ECT=Scroll
ECC= Ultra (Reciprocante, Tornillo)

TIPO DE SISTEMA DE REFRIGERACION

L = Enfriador de Liguidos RC= Condensador Remoto

CU= Unidad Condensadora AH= Unidad Manejadora de Aire Interior
PU= Unidad Paquete EH= Unidad Manegjadora de Aire Exterior
DC= Dry Cooler

[ Avicacon |

Es responsabilidad del personal de montaje, elevacién y
operacién/servicio verificar la aplicabilidad de estos
documentos al equipo. Si hay alguna pregunta con respecto
a la aplicabilidad de estos documentos, el personal de
montaje, elevacion y operacion/servicio debe verificar si el
equipo ha sido modificado y si el propietario del equipo
dispone de literatura actualizada antes de realizar cualquier
trabajo en el enfriador.

NOMENCLATURA

ECT L AW 0124 25/46 HR o

| TIPODEREFRIGERANTE |
00 = None 54 = R-4548

04 =1 32=R-32

05 = R-507 53 =R-513A

47 = R-407C 55 =R-515B

14 = R-134A 12 = R-1234yf

44 = R-404A I3 = R-1234ze (E)
2% = R-290

| OPCION DE COMPRESOR

A= Enfriado por Aire
AP=Pr

B= Compresor sin Escobillas
V= Compresor de Velocidad Variable

tanque_‘ control de nivel de flotacion.
ASR= Compresor Reciprocante Enfriado por Aire

- i elam e
ASRP= Proceso de Compresor Reciprocante Enfriado por Aire O—_OPEI'I Escobillas o de Velocidad Variable)
ASC= Compresor Tornillo Enfriado por Aire 53: Shell Box )
ASCP= Proceso Compresor de Tornille Enfriade por Aire BT= Shell Box Titanium DE

PT= Braze Pla an

‘W= Enfriado por Agua
'WP= Proceso
‘WWSR= Compresor Reciprocante Enfriado por Agua

S5T= 5hell and Tube
B= Brazed Plate

’m’— V= Ventilador de Velocidad Variable

H= Sistema de Compresor Hibrido

E= Ventilador Conmutado Electrdnjcamente

'WWSRP= Proceso de Compresor Reciprocante Enfriado por Agua
‘WSC= Compresor Tornillo Enfriado por Agua
'WSCP= Proceso Compresor Tornillo Enfriado por Agua
CAPACIDAD DE ENFRIAMIENTO NOMIMAL | — |
| |

HR= Heat Recovery
HP= Heat Pump
FH= Full Heat Recovery

‘RECLRSOENERGEIIO NATURAL}i

$= Paguete de paneles solares incluido
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ECT/NANO/PICO uLTRA | OPCIONES DEVOLTAE | | RNA |
011= 107 Ton 1535= 1548 Ton AE — N
003=025Ton 038=38Ton || g13= 126 Ton  187= 157 Ton 25= 250723013760 C= Carrier
006=0.50 Ton 040=40 Ten 015= 149 Ton 180= 1892 Ton 45: 460/3/60 ¥=York
00%=0.75 Ton 050= 50 Ton - - = L= Lennox
012= 1.0 Ton 06&0= &0 Ton 018=17.2 Ton 200= 1892 Ton 38= 380/3/50
018=15Ton 070=70Ton 022=214 Ton 206= 2064 Ton 57= 575/3/50
024=2.0Ton 105= 105 Ton || 026=252 Ton 224=2236 Ton 06= 220/1/60 NOTA:
003=30Ton 140= 140 Ton || 031=2%8 Ton 241=240& Ton 05=110/1/60 i o .
006=6.0Ton 175=175Ton || 036= 344 Ton 245= 245 Ton 40= 400/3/60 La doble linea indica que el modelo de la serie puede ser
008=75Ton 210=210Ton || 047=45 Ton 258= 258 Ton 58= 575/3/60 para Exterior o Interior.
010=10Ton 245=245Ton || 053=516 Ton 260= 250 Ton PORTANTE:
013=12.5 Ton 280=280 Ton || 068= 59.6 Ton 267= 267 Ton NUFA ™ .
015=I5Ton 315=315Ton || 072= 65.8 Ton 275=275.2 Ton Cualquier cambic de medelo que no se encuentre en la tabla,
020=20Ton 350=350Ton || g9g= 86 Ten seri analizado por el departamento de ingenieria para su
025= 25 Ton 108= 103.2 Ton aprobacién. Mo esti permitide hacer cambios sin previo aviso.
030=30 Ton 126= 120.4 Ton
835=35 Ton 144= 137.6 Ton VERSION: Mar 2023
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1 INFORMACION GENERAL

1.1 INTRODUCCION

Las unidades de enfriado de ECOCHILLERS,
se fabrican con los mas altos estandares de
disefio y construccién para garantizar un alto
rendimiento, confiabilidad y adaptabilidad de
todo tipo de instalaciones de aire
acondicionado.

El aparejo y el izaje solo deben ser realizados
por un aparejador profesional de acuerdo con
un plan de aparejo e izaje por escrito. El método
de elevacion y aparejo mas apropiado
dependera de factores especificos del trabajo,
como el equipo de aparejo disponible y las
necesidades del sitio. Por lo tanto, un
aparejador profesional debe determinar el
método de aparejo y izaje que se utilizara, y
esta mas alla del alcance del manual especificar
los detalles de aparejo y izaje. Este manual
contiene toda la informacion necesaria para la
correcta instalacion y puesta en marcha del
equipo, junto con las instrucciones de
funcionamiento y mantenimiento. Los manuales
deben leerse completamente antes de intentar
operar o reparar la unidad.

Todos los procedimientos detallados en el
manual, incluidas las tareas de instalacion,
puesta en marcha y mantenimiento, solo deben
ser realizados por personal debidamente
capacitado y calificado.

El fabricante no sera responsable de ninguna
lesidon o dafio causado por una instalacion,
puesta en marcha, operacion o0 mantenimiento
incorrectos como resultado de no seguir los
procedimientos e instrucciones detalladas en el
manual.
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1.2 GARANTIA

ECOCHILLERS garantiza todos los equipos y
materiales contra defectos de mano de obra y
materiales durante un periodo de dieciocho
meses a partir de la fecha de envio o de 12
meses a partir de la fecha de puesta en marcha,
lo que ocurra primero, a menos que se haya
adquirido mano de obra o garantia extendida
como parte del contrato.

La garantia se limita unicamente al reemplazo
de piezas y al envio de cualquier pieza
defectuosa o sub ensamblaje que haya fallado
debido a la mala calidad o errores de
fabricacion. Todos los reclamos deben estar
respaldados por evidencia de que la falla
ocurrié dentro del periodo de garantia y que la
unidad se operd dentro de los parametros de
disefio especificados.

*El arranque inicial de la unidad debe ser
realizado por personal capacitado de Servicio
Autorizado de ECOCHILLERS.

*Solo se deben usar repuestos, aceites, liquidos
refrigerantes y  refrigerantes genuinos
aprobados por ECOCHILLERS.

*Todas las operaciones de mantenimiento
programadas detalladas en este manual deben
ser realizadas en los tiempos especificados por
personal debidamente capacitado y calificado
(ver SECCION 4 - MANTENIMIENTO).

*El incumplimiento de cualquiera de estas
condiciones anulara automaticamente la
garantia (ver Garantia en esta pagina).

1.3 MANEJO

Estas unidades se envian como unidades
completamente ensambladas que contienen la
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carga operativa completa, y se debe tener
cuidado para evitar danos debido a una
manipulacion brusca.

-Manéjese con cuidado-

1.4 Responsabilidad por la seguridad

Se han tomado todas las precauciones en el
disefio y la fabricacion de la unidad para
garantizar el cumplimiento de los requisitos de
seguridad especificados anteriormente. Sin
embargo, la persona que manipula, levanta,
mantiene, opera o trabaja en cualquier
maquinaria es principalmente responsable de:

*Seguridad personal, seguridad del resto del
personal y de la maquinaria.

*Utilizacion correcta de la maquinaria de
acuerdo con los procedimientos detallados en
los manuales.

El contenido de este manual incluye las mejores
practicas y procedimientos de trabajo
sugeridos. Estos se emiten solo como
orientacion y no tienen prioridad sobre la
responsabilidad individual mencionada
anteriormente y/o las normas de seguridad
locales.

Este manual y cualquier otro documento
suministrado con la unidad son propiedad de
ECOCHILLERS, que se reserva todos los
derechos. No se pueden reproducir, total o
parcialmente, sin la autorizacidn previa por
escrito de un representante autorizado de
ECOCHILLERS.

1.5 Evite ladescarga eléctrica

Sélo se permitira el acceso a los componentes
eléctricos al personal calificado de acuerdo con
las recomendaciones de la IEC (Comision
Electrotécnica Internacional). Se recomienda
especialmente que se apaguen todas las
fuentes de electricidad de la unidad antes de
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comenzar cualquier trabajo. Apague el
suministro de energia principal en el
disyuntor o aislador principal.

1.6 MAL USO DEL EQUIPO

1.6.1 Enfoque del equipo

La unidad esta disefada para enfriar agua o
soluciones de glicol y no es adecuada para fines
distintos a los establecidos en estas
instrucciones. Cualquier uso del equipo que no
sea el previsto, o la operacion del equipo
contraria a los procedimientos pertinentes
puede provocar lesiones al operador o dainos al
equipo.

Esta unidad no debe ser operada con
parametros fuera de los establecidos en el
manual.

1.6.2 Soporte estructural

El soporte estructural de la unidad debe
proporcionarse como se indica en estas
instrucciones. Si no se proporciona el soporte
adecuado, se pueden producir lesiones al
operador o dafios al equipo y/o al edificio.

1.6.3 Fuerza mecanica

La unidad no esta disefiada para soportar
cargas o tensiones de equipos, tuberias o
estructuras adyacentes. No se deben montar
componentes adicionales en la unidad.
Cualquiera de estas cargas extrafas puede
causar una falla estructural y provocar lesiones
al operador o dafios al equipo.

1.7 Acceso general

Hay una serie de areas y caracteristicas que
pueden ser peligrosas y potencialmente causar
lesiones al trabajar en la unidad, a menos que
se tomen las precauciones de seguridad
adecuadas. Es importante asegurarse de que el
acceso a la unidad esté restringido a personas
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adecuadamente  calificadas que  estén
familiarizadas con los peligros potenciales y las
precauciones necesarias para una operacion y
mantenimiento seguros de equipos que
contienen altas temperaturas, presiones vy
voltajes.

1.8 Sistemas de presion

La unidad contiene vapor y liquido refrigerante
a presion, cuya liberacion puede ser peligrosa y
causar lesiones. El usuario debe asegurarse de
tener cuidado durante la instalacion, operacidn
y mantenimiento para evitar dafos al sistema
de presion. No se debe intentar obtener acceso
a los componentes del sistema de presion a
menos que sea personal debidamente
capacitado y calificado.

1.9 Sistemas eléctricos

La unidad debe estar conectada a tierra. No
debe intentarse ningun trabajo de instalacion o
mantenimiento en el equipo eléctrico sin
primero apagar, aislar y bloquear la fuente de
alimentacion. El servicio y el mantenimiento de
equipos bajo tensidn solo debe ser realizado
por personal debidamente capacitado vy
calificado. No se debe intentar obtener acceso
al panel de control o a los gabinetes eléctricos
durante el funcionamiento normal de la unidad.

Importante:
La alimentacion del equipo debera

configurarse de forma que pueda encenderse
0 apagarse independientemente de la de
otros componentes del sistema y de otros
equipos en general, mediante un interruptor
general.

1.10 Piezas giratorias

Las protecciones de los ventiladores deben
estar colocadas en todo momento y no deben
quitarse a menos que se haya aislado la fuente
de alimentacién. Si se van a instalar conductos
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que requieran quitar las protecciones de
alambre del ventilador, se deben tomar medidas
de seguridad alternativas para protegerse
contra el riesgo de lesiones causadas por los
ventiladores giratorios.

1.11 Bordes afilados

Las aletas de los serpentines del condensador
enfriado por aire tienen bordes metalicos. Se
debe tener un cuidado razonable cuando
trabajando en contacto con las bobinas para
evitar el riesgo de abrasiones y laceraciones
menores. El uso de guantes es recomendado.

Los rieles del bastidor, los frenos y otros
componentes también pueden tener bordes
afilados. Se debe tener un cuidado razonable
cuando trabaje en contacto con cualquier
componente para evitar riesgo de abrasiones y
laceraciones menores.

1.12 Refrigerantes y Aceites

Los refrigerantes y aceites utilizados en la
unidad generalmente no son toxicos, no son
inflamables ni corrosivos, y no representan
riesgos especiales para la seguridad. Sin
embargo, se recomienda el uso de guantes y
gafas de seguridad al trabajar en la unidad. La
acumulacion de vapor de refrigerante, por
ejemplo, debido a una fuga, presenta un riesgo
de asfixia en espacios confinados o cerrados y
se debe prestar atencion a una buena
ventilacion.

Cuando exista la necesidad de completar el
SISTEMA DE REFRIGERACION, Ecochillers
proporciona una etiqueta (mostrada abajo) en donde
se le permite al instalador anotar la CARGA total y
la fecha del REFRIGERANTE resultante para cada
SISTEMA DE REFRIGERACION.
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1.13 Limpieza a alta temperaturay presiéon
No se deben usar métodos de limpieza a alta

Ecogreen& temperatura y presion (p. €j., limpieza con
EcoChillers Inc. . . .,

s ssoshilers com vapor) en ninguna parte del sistema de presion,

ya que esto puede activar el funcionamiento de

CHARGE REFRIGERANT: los dispositivos de alivio de presion. También

REFRIGERANT TYPE [ 1] deben evitarse los detergentes y disolventes,

BASE CHARGE (Kg) |:| .y

que pueden causar corrosion.

SUPPLEMENTARY CHARGE (Kg)

TOTAL CHARGE (Kg)

REFRIGERANT LEAK CHECK RECORD
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2 COMPONENTES

2.1 Compresores

Los compresores que usamos varian, dependiendo
los parametros y las capacidades de cada equipo,
asi como su funcion, estas son las marcas de
compresores que manejamos: COPELAND,
CARLYLE y BITZER.

De los cuales existe una amplia variedad de
modelos con las mejores condiciones para sistemas
de refrigeracion. Compresores tipo  Scroll,
Semihermeticos y tipo Tornillo, incorporan un disefio
de espiral compatible tanto en direccion axial como
radial. Todas las piezas giratorias estan equilibradas
estatica y dinamicamente. Un gran volumen interno
y un depésito de aceite proporcionan una mayor
tolerancia a los liquidos. También se incluyen
calentadores del carter del compresor para una
proteccién adicional contra la migracién de liquidos.

2.2 Condensadores

Condensadores Enfriados por Aire serie ECCLA-P
En modelos 012 a 240 el condensador es tipo
Microchannel fabricado 100% en aluminio. Modelos
300 a 1200. El serpentin del condensador enfriado
por aire consiste de tuberia de cobre sin costura de
3/8 de pulgada, mecanicamente expandidos en las
aletas de aluminio para asegurar la transferencia de
calor.

2.3 Motores Ventiladores del Condensador

Para llevar a cabo el movimiento del aire, los
equipos cuentan con ventiladores de tipo axial, los
ventiladores son accionados directamente por
medio de motores monofasicos en modelos 012 a
300 y trifasicos de modelos 360 a 1200, estos son a
prueba de lluvia para asegurar la operacion
continua.

2.4 Evaporador Intercambiador de placas
soldado

El intercambiador de calor esta compuesto de
placas de acero inoxidable, unidas estrechamente y
soldadas para asegurar la alta eficiencia en el
intercambio de calor que es aislado con espuma de
elastémero con poliolefina de un grosor minimo de
12” para proporcionar un Optimo aislamiento
térmico.

2.5 Evaporador Intercambiador de casco y
tubo

El intercambiador de calor de casco y tubo, es
fabricado de acero reforzado y en su interior tubos
de cobre para asegurar la alta eficiencia, forrados
con espuma de elastdbmero con poliolefina de un
grosor minimo de 1/2” para proporcionar un 6ptimo
aislamiento térmico.

2.6 Circuito Refrigerante

Para asegurar una 6ptima operacion, el circuito es
cargado con refrigerante R-410 de fabrica con su
respectiva prueba de fugas, cada uno es equipado
con valvula de expansion termostatica
cuidadosamente seleccionada para asegurar una
operacion continua y un flujo adecuado.

2.7 Ventiladores

ZIEHL-ABEGG y ROSENBERG son las dos
lineas que usamos para dar la mas amplia
gama de efectividad, los ventiladores del
condensador estan compuestos por un cuadro
de aluminio resistente a la corrosion y aspas
compuestas de polipropileno reforzado con fibra
de vidrio moldeadas con una seccion
aerodinamica de bajo ruido. Estan disefiados
para lograr la maxima eficiencia y estan
equilibrados estatica y dinamicamente para un
funcionamiento sin vibraciones. Son
impulsados  directamente  por  motores
independientes y posicionados para descarga
de aire axial. Los protectores del ventilador
estan fabricados con acero revestido resistente
a la corrosion y de gran calibre. Todas las palas
estan equilibradas estatica y dinamicamente
para un funcionamiento sin vibraciones.

2.8 Bloques de distribucion

La gama ABB de bornes y bloques de
distribucion ofrece una amplia oferta con
variantes adaptadas a las diferentes
necesidades. Ahorro de tiempo de instalacion,
Facilidad de instalacidon de nuestros bloques de
distribucion con opcion de montaje en placa o
en perfil. Aumento del numero de salidas
usando nuestros puentes (de dos a cuatro
polos), Capacidad de conexién hasta 185 mm?2
(350 Kcmil). Bloques de distribucion:
unipolares, tripolares y tetrapolares, hasta 11
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salidas. Bornas de conexion de dos a diez
polos, hasta 20 salidas.

29 ABB

ABB es lider tecnologico en electrificacion y
automatizacion, las soluciones de la compainiia
conectan los conocimientos de ingenieria y el
software para optimizar la forma en que se
fabrican, mueven, alimentan y operan las
cosas.

Gran parte de los componentes eléctricos que
usamos son provenientes de ABB, ya que son
de gran utilidad y calidad, nos otorgan un uso
mas practico y sencillo para componentes
eléctricos, electronicos o termomagnéticos tales
como:

e Bloques de distribucion
e Barras colectoras de pin
e Terminales

e Arrancadores de motor
e Interruptores de circuito
e Contactores

e Jumper de conexion

e Contactos auxiliares

¢ Relevadores de sobre carga
e Temporizador de retardo
e Fuente de poder

e Relevador de interfaz

e Supresor de voltaje

e Terminal de conexion

e lluminacion LED

Todos estos componentes forman parte de
nuestros sistemas eléctrico para brindar una
mejor funcién y eficacia, cada componente
funciona dependiendo de la unidad que se
desee ademas de sus modelos que varian de
igual forma.

Intertek
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2.10 Relevador de voltaje

Para nuestros relevadores de voltaje usamos
de la linea SELEC y VAGNER, son los mas
convencionales y eficaces debido a la facilidad
de wuso para abrir y cerrar de forma
termomagnética los circuitos, asi como
monitorear los sistemas eléctricos y aislar
condiciones anormales de circuitos principales
y auxiliares en instalaciones eléctricas.

Funcionan como interruptor y se pueden usar
en voltajes de 460v en la serie 900vpr a 600v en
la serie DTP3.

2.11 Transformador de control

HONEYWELL, LEGRAND, SQUARE-D Y
DAYTON, son las lineas que manejamos para
nuestros transformadores eléctricos. Los
transformadores de control de alimentacion
eléctrica estan disefados para reducir los
voltajes de suministro a circuitos de control. La
completa linea de transformadores esta
disponible con bloque de fusibles opcional
primario y secundario instalado en la planta o
para montaje en panel y pueden ser de contacto
seco, existen también varios modelos para
diferentes voltajes.

2.12 Transformador distribuidor

Al igual que los transformadores de control,
estos transformadores se encargan de disipar la
carga eléctrica y distribuirla de forma gradual,
dispersando asi una tensidon mas precisa que se
puede controlar para funciones de uso
refrigerante, tal es el <caso de Ilos
transformadores ACME cuyo funcionamiento es
de wuso industrial. En el caso de los
transformadores  monofasicos que solo
aguantan hasta 25KVA para la gama 3R llegan
a ser econdmicos de energia lo que los hace
una excelente opcion para sistemas de alto
voltaje.
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2.13 Calentador de carter

EMERSON, CARLYLE y BITZER, son las lineas
que usamos para el compresor de sistema de
refrigeracion y aire acondicionado. El objetivo
es calentar el carter del compresor provocando
la evaporacion del liquido refrigerante
estancado con el aceite o lubricante en el carter
del compresor.

Los modelos mas frecuentes suelen ser de
Emerson, ya que tiene una variedad mas amplia
que nos aporta mejores resultados. También
tiene mucho que ver la durabilidad del producto,
se trata de dar la mayor duracion de vida util al
compresor para evaporar con eficiencia el flujo
del refrigerante.

2.14 Switch de presion

SUPCO y DANFOSS, son los mejores en
cuanto a sistemas de refrigeracion debido a su
utilizacidn para cerrar o abrir un circuito eléctrico
en funcion de la presidon que ejerce un fluido
sobre un pistdn interno que se mueve hasta que
se unen dos contactos, actua dependiendo de
la presion cuando esta baja, un resorte empuja
el piston en sentido contrario y los contactos se
separan. Ofrecen una vida de utilidad larga y
eficaz para medir la presion del aire y de los
liquidos.

2.15 Switch de flujo

El interruptor de flujo protege a la bomba de
agua contra danos de congelamiento. Cuando
detecta el flujo adecuado da la sefal de
arranque al chiller, en caso contrario la
desactiva para evitar cualquier averia. Hay que
recordar que es solo un interruptor, no verifica
el galonaje de salida del chiller, es solo una
proteccion. Si la bomba falla o esta cavitando,
se desactiva y no deja operar el chiller, este
accesorio es preventivo, pero es
responsabilidad del instalador y usuario final el
verificar una correcta instalacién que prevenga
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la interrupcién, corte o disminucion del flujo del
agua para evitar dafios por congelamiento. Si
este dispositivo de proteccidon es deshabilitado
por el cliente invalida la garantia.

2.16 Traductor de presion

Los traductores que usamos son de las lineas
CAREL y EVCO, nos permiten ver y convertir la
presion a senales eléctricas analdgicas con las
cuales esta trabajando Ila unidad de
condensacion, refrigeraciéon o también llamado
transmisor de presion.

2.17 Cables

Manejamos diferentes calibres para las
conexiones eléctricas que van desde cal 16
hasta cal 2/0 que van equipados con terminales
dependiendo el uso del cable tienen una
resistencia de hasta 600 volts y son de las
marcas QUINROZ Y VIAKON. Mantenemos
nuestros tableros eléctricos bien ordenados y
estructurados de forma que nuestros clientes
puedan entender el sistema y sea mas visible el
ruteado en los tableros.

2.18 Vaélvulas de expansién

De la linea CAREL, son las unicas que usamos
para nuestras unidades estan disefiadas para
satisfacer cualquier capacidad de enfriamiento
de hasta 2000 kW en equipos de aire
acondicionado y refrigeracion, se destacan
sobre todo por su excelente control de flujo,
incluso cuando el flujo de refrigerante es bajo.

Son 3 las razones por las que estas valvulas
son las mejores:

1. Confiabilidad en el tiempo, el proceso de
disefio estandar que se utiliza para las valvulas
de Carel ExV incluye pruebas de vida acelerada
de 1 * 10(6) ciclos.

2. Control muy preciso: esto esta garantizado
por los controladores electronicos Carel,
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disefiados especialmente para optimizar la
gestion de equipos de aire acondicionado y
refrigeracion, con especial énfasis en el ahorro
de energia.

3. Hermeticidad perfecta de refrigerante: a
pesar del movimiento de rotacién del motor, los
elementos moviles no giran durante el
movimiento. Esto permite el uso de un sello de
Teflon de alta calidad, que se apoya
suavemente sobre el asiento de valvula, sin
ningun deslizamiento.

2.19 Driver para valvulas de expansion

El driver EVD evolution puede controlar de
forma autébnoma e independiente la valvula
CAREL EXV con la unica ayuda de una entrada
digital para la puesta en marcha. Esta solucion
se adapta a cualquier circuito frigorifico
independientemente del controlador utilizado.

Los drivers EVCO (EVDRIVEO6) capaces de
gestionar tanto valvulas de expansién genéricas
como las valvulas mas difundidas de tipo paso
a paso presentes en el comercio, pueden
utilizarse también como simple posicionador
analégico y funcionar tanto en el modo
independiente como gestionarse mediante un
controlador, garantizando un aumento de la
eficiencia del circuito frigorifico.

2.20 Gabinetes

ABB y ELDON son los gabinetes que
manejamos por su eficacia y excelente calidad,
en cuanto a los gabinetes ABB de la serie SRN
son los mas sofisticados en su linea ademas de
contar con La gama de armarios de fijacion
mural SR2 es la oferta de envolventes metalicas
monobloque para cuadros eléctricos pequefios
y medios para automatizacién, mando control
y/o distribucion.

En cuanto los gabinetes ELDON manejan una
serie de gabinetes practicos, eficientes y con
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una amplia gama de medidas estandar y
accesorios que ofrecen una solucién a cada
aplicacion o pueden facilmente personalizarse
para adaptarse a requerimientos especificos.
Los gabinetes de acero inoxidable estan
disefados para una mayor limpieza vy
proteccién, ofrecen alta resistencia a la
corrosidon y aseguran las prestaciones del
equipamiento.
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3 INSTALACION

3.1 Instalacion de ECOCHILLERS

Estos equipos deben ser instalados por personal
calificado y dicha instalacion debe satisfacer todos
los requerimientos siguientes.

3.2 Instalacion adecuada

3.2.1 Localizacion

Con la finalidad de obtener la maxima capacidad, la
seleccion de la ubicacion de instalaciones debe
llenar los requerimientos siguientes:

1. El lugar debe estar ventilado, de tal forma que el
aire puede circular y descargarse libremente.

2. Instalar la unidad de tal manera que la descarga
del aire caliente no regrese nuevamente hacia la
unidad u otras unidades.

3. Asegurarse que no haya obstrucciones de flujo de
aire al entrar o salir de la unidad.

4. Quite obstaculos que puedan bloquear la entrada
o descarga del aire.

3.2.2 Localizacién del Equipo

Localizacion del Equipo \

No instale los equipos en salidas con aire
contaminado, y/o en otros lugares de espacio
limitado. Con esto, se evitara al maximo la
resonancia y vibracibn de paredes y otros
obstaculos.

Se requiere una separacion de 10 pies (3 m) entre
las unidades para el flujo de aire y una distancia
de 6 pies (1,8 m) entre las unidades y las paredes,
para darle servicio y asi evitar la obstruccion y
descarga del aire condensado (caliente) de la
unidad.

Retire cualquier obstaculo que pueda bloquear la
succion y descarga de aire. La ubicacion final del
equipo debe asegurar una ventilacion adecuada
para que el equipo opere a temperaturas vy
presiones de condensacion moderadas.
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A PRECAUCION
Aparato no accesible al publico en general, instdlelo
en un area segura y protegida del facil acceso.
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Instale los equipos de tal forma que el aire caliente
descargado por ellos no se regrese nuevamente.
Mantenga suficiente espacio entre los equipos y las
paredes mas proximas para una mayor comodidad
de servicio y/o mantenimiento. Elimine cualquier tipo
de obstaculo que pudiera bloquear las succiones y
descarga del aire. La localizacién final del equipo
debe asegurar una adecuada ventilacion de modo
que, los equipos operen a temperaturas y presiones
de condensacion moderadas.

3.3 Instalacién Chillers

3.3.1 Inspeccidn

Todos los chillers son embarcados sin golpes, cada
uno ha sido cuidadosamente revisado. Tan pronto
como se reciba el equipo, se debe de inspeccionar
por cualquier dano que pudiera haber sufrido
durante el transporte de la unidad.

3.3.2 Almacenamiento del Equipo

En caso de no instalarse a los pocos dias de
haberse recibido, queda estrictamente prohibido
estibar uno sobre otro, ya que pueden sufrir dafios y
la responsabilidad recae sobre el cliente.

3.3.3 Instalaciones erroneas

1. No se puede garantizar una buena ventilacion
cuando la unidad sea instalada en interiores, es
recomendable colocarle extractores de aire o ductos
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lo mas cortos posibles para que el aire salga al
exterior, consulte a un especialista en ventilacién y
al departamento de ingenieria de ECOCHILLERS.

2. Para evitar una inundacién y propiciar el correcto
drenaje, fije la unidad a nivel, sobre una base de 15
cm 6 20 cm de altura que soporte el peso de la unida
o en el techo.

3. El aire de instalacion no debe ser susceptible al
polvo o aceite para evitar que el serpentin del
condensador se bloquee. Como precaucion general,
se recomienda que la unidad no se encuentre cerca
de gases flamables.

3.3.4 Requisitos minimos de espacio

Es fundamental respetar las distancias minimas en
todas las unidades para garantizar una ventilacion
o6ptima de las baterias del condensador. Al decidir
dénde colocar la unidad y garantizar un flujo de aire
adecuado, se deben tener en cuenta los siguientes
factores:

e Evitar cualquier recirculacion de aire
caliente.

e Evitar que el aire sea insuficiente para el
condensador enfriado por aire.

Ambas condiciones pueden provocar un aumento
de la presion de condensacion, lo que conduce a
una reduccion de la eficiencia energética y de la
capacidad de refrigeracion.

Cualquier lado de la unidad debe ser accesible para
las operaciones de mantenimiento posteriores a la
instalacion.

3.4 Base para el montaje

Los equipos pueden ser instalados sobre una base
de concreto plano y a nivel de 15 cm o 20 cm de
altura, en techos, o sobre viguetas tipo | capaces de
soportar un peso de al menos 400 Kg. /m2.
Asimismo, se recomienda fijar la unidad a la base de
concreto o vigueta tipo | con gomas de neopreno de
un espesor de al menos 20 milimetros.
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3.5 Entregay Maniobra

Cuando transporte la unidad, es recomendable usar
un montacargas o grua para levantarla, para
equipos de capacidades de 50 a 100 toneladas,
debe utilizar barras espaciadoras en la parte
superior. Al levantar la unidad, asegurela de tal
forma que evite el contacto con las cuerdas o
cadenas, mantenga la unidad estable y sin
inclinarla. Consulte al departamento de servicio de
ECOCHILLERS.

Spreader Bars must
ke used to prevent
Cakinet Damage.

3.6 Montaje

Cuando se realice el montaje, se recomienda usar
tornillos de expansion para soportar la unidad a la
base; se recomienda colocar en los puntos de
apoyos, tacones de neopreno o algun otro tipo de
amortiguador para absorber la vibracion.

3.7 Consideraciones sobre el ruido

Coloque la unidad externa alejada de areas
sensibles a los sonidos. Si es necesario, instale
aisladores de vibracion de goma en todas las
tuberias de agua y utilice conductos eléctricos
flexibles. Consulte a un ingeniero acustico sobre
aplicaciones criticas. Consulte también los boletines
de ingenieria de Ecochillers para obtener
informacion sobre las aplicaciones de los
enfriadores.
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3.8 Base

Proporcione bases de montaje rigidas e
indeformables o una base de cemento de suficiente
resistencia y masa para soportar el peso operativo
de la unidad exterior (es decir, incluidas todas las
tuberias y cargas operativas completas de
refrigerante, aceite y agua). Consultar tablas de
datos generales para pesos operativos unitarios.

3.9 Aislamiento y nivelacion de la unidad

Para una reduccion adicional de ruidos vy
vibraciones, instalar los aisladores de neopreno
(opcional).

Construir una base aislada en cemento para la
unidad o disponer soportes de cemento en los
puntos de montaje de la unidad. Montar la unidad
directamente en las bases o soportes de cemento.

Nivelar la unidad utilizando la viga de la base como
referencia. La unidad debe tener un desnivel de,
como maximo, 1/4" (6 mm), en relacién con la
extension y el ancho de la unidad.

Utilizar topes, si es necesario, para nivelar la unidad.

3.9.1 Instalacion del aislador de
neopreno

1. Fijar los aisladores en la superficie de
montaje utilizando los oblongos de montaje
en la placa de la base del aislador. NO
ajustar completamente los tornillos de
montaje del aislador en este momento.

2. Alinear los orificios de montaje en la base de
la unidad con los pernos de posicionamiento
atornillados en la parte superior de los
aisladores.

3. Bajar la unidad sobre los aisladores vy fijar el
aislador a la unidad con una tuerca. La
deflexion maxima del aislador debe ser de
1/4 de pulgada (6 mm).

4. Nivelar la unidad cuidadosamente.
Ajustar completamente los tornillos de
montaje del aislador.
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3.10 Tuberia de Agua

La tuberia de agua fria debe estar forrada con
aislante para evitar la pérdida de eficiencia, ademas
que se debe instalar un filiro para garantizar su
calidad, y fijar conexiones con abrazaderas. La
valvula de purga de aire debe ser instalada en un
punto mas alto del sistema de tuberias de agua fria,
Una vez terminada la instalaciéon, realice pruebas
contra fugas y pruebe a una presion de 0.4 MPa (58
Psi) para asegurarse de que no exista falla, después
llene de agua el sistema, abra la valvula de venteo,
purgue todo el aire atrapado en la tuberia y cierre la
valvula de purga de aire. Una valvula de drene debe
ser instalada en el punto mas bajo del sistema de
tuberias de agua fria. Con el fin de obtener una
operacion duradera es recomendable usar tuberias
de agua de plastico, tales como PVC, nunca use
tuberia galvanizada.

Precaucion: La unidad debe ser conectada
con el sistema de suministro de agua
automatico cuya presion debe ser mayor de
1.5 Bar (21.75 Psi) y menor de 6 Bar (87.9
Psi). Los accesorios embarcados con la
unidad se deben de instalar o de lo contrario
se pueden originar fallas prematuras.

A Precaucion: Aseglrese de usar agua limpia
cuando llene el sistema para evitar la
corrosién y obstruccién del sistema. Si el
chiller es operado con agua aceitosa, salada,
con cloro o acidificada, se puede provocar la
pérdida de capacidad calorifica.

BN Precaucion: No use la bomba de agua del
Chiller para limpiar el sistema (tuberias). Si
emplea la bomba para llenar la tuberia
debera llenar con agua limpia el sistema
mientras opera la bomba por un tiempo de
30 minutos y posteriormente limpie el filtro.

Nota: El disefio, construccion y chequeo de
aceptaciéon del sistema hidraulico debe cumplir
con las normas y codigos correspondientes de
las buenas practicas de instalacién de ASHRAE.
(American Society of Heating Refrigerating and
Air Conditioning Engineers).
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3.11 Suministro de Energia

ADVERTENCIA

Todos los trabajos eléctricos deben ser
realizados por el técnico en apego a los codigos
o regulaciones locales y a las instrucciones
proporcionadas en este manual.

Se debe instalar el Equipo de acuerdo con las
regulaciones nacionales de cableado.

Antes de conectar la energia, asegurese que el
voltaje suministrado esta acorde a la placa de datos
de la unidad. Utilice el calibre del conductor
adecuado para alimentar a la unidad. Las
conexiones deben ser hechas de modo que evite la
tension en las terminales.

La unidad debe ser conectada a tierra fisica. No
conecte el conductor de tierra fisica a la tuberia de
gas, a la tuberia de agua de la ciudad, o ductos de
teléfono, una inadecuada conexidén a tierra fisica
puede originar un choque eléctrico. Por favor instale
interruptor de proteccién para evitar un choque
eléctrico.

Asegurese de la secuencia de las fases, para
equipos ftrifasicos identifique L1, L2 y L3 vy
conéctelas al block de terminales en el tablero
eléctrico, para equipos monofasicos EEC012 a 060
(1 a 5 Ton.) alimente en la parte inferior del
contactor, tablero de control de la unidad, o de lo
contrario el sistema no arrancaray el controlador no
encendera. Cada conductor eléctrico debe ser
firmemente conectado sin tension a las terminales.

Ningun cable de alimentacién de fuerza debe estar
en contacto con las tuberias de refrigerante y
componentes moviles tales como compresor y moto
ventiladores.

La reglamentacion de alimentacibn o conexion
eléctrica varia de acuerdo al pais y ciudad, por lo
que los trabajos deben ser realizados en apego a la
normas y regulaciones de cada pais.

Precaucién: En caso de emergencia (si el equipo
sufre de una quemadura por incendio) pare la
unidad y desconecte la energia switch OFF. No tape
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con sus manos u otras piezas extrafias la descarga
del aire de la unidad, o de lo contrario la unidad se
dafara o usted sufrira algun dano.

3.12 Entrega y manipulacion

La unidad se entregard en el lugar de trabajo
completamente ensamblada y Ecochillers la cargara
con refrigerante y aceite.

La unidad se almacenara y manipulara segun las
instrucciones del fabricante.



3.12.1 Cargas de Refrigerante
En la siguiente tabla se muestra la cantidad de refrigerante con la que se suministran los chillers.

Modelo Ton Cant Refrigerante
ECTLAPOOS5A05NB4 0.5 600 gms R454B
ECTLAPO12A06NB4 1.0 | 800 gms R454B
ECTLAPO18A06NB4 1.5 900 gms R454B
ECTLAPOO3A465B4 3.0 2.26 Kg R454B

ECTLAPOO4A46BA 4.0 1.36 Kg R454B
ECTLAOO6A25SB4 6.0 1.6 R454B
ECTLAPO10A46ST4 10 34 R454B
ECTLAPO20A46B4VV 20 7.0 R454B
ECTLAPO30A465B4 30 13.1 R454B
ECTLAPO35ASB4VV 35 11.2 R454B
ECTLAO50A25ST4VV 50 11.3 R454B
ECTLAO70A46ST4VV 70 18.5 R454B
ECTLAPO80A46ST4VV 80 26.4 R454B
ECTLAP105A46ST4 105 28.1 R454B
ECTLAP140A38ST4VV 140 42 .4 R454B
ECTLA175A46ST4VV 175 51.2 R454B
ECTLAP210A465B4V 210 84.8 R454B
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3.13 DISYUNTOR (CIRCUIT BREAKER)

Se puede suministrar un disyuntor montado en la unidad con manija externa bloqueable (de conformidad con
N.E.C.) para aislar el voltaje de alimentacién para el mantenimiento. (Esta opcion incluye la conexion de
Alimentacion de Punto Unico).

Las siguientes son las clasificaciones de los disyuntores:

3.13.1 Circuit Breakers 220 VAC

CAP(TON) | QTY | COMPRESSOR | AMP | QTY | FAN |AMP | MCCB(AMP)
4 1 |ZP385KSE-TFS| 17 | 1 |FNO50| 3.3 40
6 1 | ZP360KSE-TFS| 27 | 1 |FNO50| 3.3 60
8 1 | ZP91KCE-TFS |35.6| 1 |FNO50| 3.3 80
10 1 |ZP154KCE-TES| 59 | 1 [FNOSO| 6.9 125
15 1 |ZP182KCE-TES| 74 | 1 |FNOSO| 6.9 160
20 1 |ZP236KCE-TES| 97 | 1 [FNOSO| 6.9 200
25 1 |ZP296KCE-TES| 112 | 1 |FNO80| 6.9 250
30 2 |ZP385KCE-TES| 74 | 2 |FNO8O| 6.9 250
35 1 |ZP385KCE-TES| 131 | 2 |FNO8O| 6.9 300
40 2 |ZP236KCE-TES| 97 | 2 |FNO8O| 6.9 320
50 2 |ZP296KCE-TES| 112 | 2 |FNO8O| 6.9 400
60 4 |ZP182KCE-TES| 74 | 4 |FNOSO| 6.9 160
70 2 |ZP385KCE-TES| 131 | 4 |FNO8O| 6.9 450
80 4 |ZP236KCE-TES| 97 | 4 |FNOSO| 6.9 550
105 3 |ZP385KCE-TES| 131 | 6 |FNO8O| 6.9 600
140 4 |ZP385KCE-TES| 131 | 8 |FNO8O| 6.9 750
175 5 |ZP385KCE-TES| 131 | 10 |FNO8O| 6.9 890
210 6 |ZP385KCE-TES| 131 | 12 |FNO8O| 6.9 1000
245 7 |ZP385KCE-TES| 131 | 14 |FNO8O| 6.9 1150
280 8 |ZP385KCE-TES| 131 | 16 |FNO8O| 6.9 1320
315 9 |ZP385KCE-TES| 131 | 18 |FNO8O| 6.9 1450
350 10 |ZP385KCE-TES| 131 | 20 |FNO8O| 6.9 1600
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3.13.2 Circuit Breakers 440 VAC

CAP(TON) | QTY | COMPRESSOR | AMP | QTY | FAN |AMP | MCCB(AMP)
4 1 | ZPS35KSE-TFS| 8 | 1 |FNO50| 2 20
6 1 | ZPS60KSE-TFS | 11.5| 1 |FNO50| 2 25
8 1 | ZP91KCE-TFS | 16.2| 1 [FNO50| 2 40
10 1 |ZP154KCE-TES| 27 | 1 |FNOSO|4.05 60
15 1 |ZP182KCE-TES| 34 | 1 [FNO8O|4.05 80
20 1 |ZP236KCE-TES| 41 | 1 |FNOSO| 4.05 100
25 1 |ZP296KCE-TES| 51 | 1 |FNOSO| 4.05 125
30 2 |ZP385KCE-TES| 34 | 2 |FNOSO|4.05 125
35 1 | ZP385KCE-TES|65.4| 2 |FNOSO| 4.05 150
40 2 |ZP236KCE-TES| 41 | 2 |FNOSO|4.05 160
50 2 |ZP296KCE-TES| 51 | 2 |FNOSO|4.05 160
60 4 |ZP182KCE-TES| 34 | 4 |FNOSO| 4.05 200
70 2 | ZP385KCE-TES | 65.4 | 4 |FNO8O| 4.05 200
80 4 |ZP236KCE-TES| 41 | 4 |FNOSO|4.05 250
105 3 |ZP385KCE-TES|65.4 | 6 |FNOSO|4.05 300
140 4 |ZP385KCE-TES | 65.4 | 8 |FNOSO | 4.05 380
175 5 |ZP385KCE-TES|65.4 | 10 |FNOSO | 4.05 450
210 6 |ZP385KCE-TES|65.4 | 12 |FNOSO | 4.05 520
245 7 |ZP385KCE-TES| 65.4 | 14 |FNOSO | 4.05 590
280 8 |ZP385KCE-TES|65.4 | 16 |FNOSO | 4.05 660
315 9 |ZP385KCE-TES|65.4 | 18 |FNOSO | 4.05 740
350 10 |ZP385KCE-TES| 65.4 | 20 |FNOSO | 4.05 820
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4 PRIMERAS COMPROBACIONES DE ARRANQUE

Estd absolutamente prohibido poner el aparato en funcionamiento, aunque sea por un periodo muy breve, sin haber
verificado previamente minuciosamente la lista siguiente en su totalidad.

Esta lista de verificacidn general de puesta en servicio se puede utilizar como guia y plantilla de informes durante la
puesta en servicio y la entrega al usuario.

Para obtener instrucciones de puesta en servicio mas detalladas, comuniquese con la empresa local Ecochillers S.A. de
C.V. Departamento de servicio o representante autorizado del fabricante.

ATENCION: EL EQUIPO DEBE SER ENERGIZADO CON 230 VOLTIOS O 460 VOLTIOS SEGUN EL VOLTAJE SELECCIONADO, 24
HORAS ANTES DE LA PUESTA EN MARCHA INICIAL, ESTO ES RESPONSABILIDAD DEL USUARIO FINAL O DEL CONTRATISTA
QUE REALIZO LA INSTALACION ELECTRICA.

GENERAL Si No | N/A
Compruebe si hay dafios externos

El equipo estd ubicado en un cuarto de maquinas con ventilacién adecuada?

El equipo tiene los espacios recomendados segun el Manual?

El equipo esta cableado permanentemente y energizado 24 horas antes del arranque?

El equipo cuenta con tuberias y bombeo hidraulico en el evaporador?

Abra todas las valvulas de aislamiento y/o cierre.

Verificar que la unidad esté presurizada con refrigerante en todas sus partes antes de realizar la conexion al

circuito hidraulico.

Comprobar el nivel de aceite en los compresores.

Termometros, mandmetros, controles, etc. instalados

Disponibilidad de al menos el 25% de la carga de la maquina para pruebas y ajustes de control.

ENFRIADO POR AGUA Si No | N/A
Tuberias completas

Instalar el filtro de agua (no incluido) en la entrada de los intercambiadores.

Instale un interruptor de flujo, calibre y pruebe (apagado-encendido-apagado segun el flujo de agua) el

interruptor de flujo

Llenado del circuito de agua, purga de aire.

Instalacion de bomba (verificacidn de rotacion), limpieza de filtro.

Funcionamiento de los controles (valvula de tres vias, valvula de bypass, compuerta, etc.)

Funcionamiento del circuito de agua y equilibrio de caudal.

Compruebe que todos los sensores de agua estén correctamente fijados en el intercambiador de calor.

CIRCUITOS ELECTRICOS Si No | N/A

El equipo cuenta con interruptor principal termo-magnetico?

Cables de alimentacidon conectados al Panel Eléctrico.

Arrancador e interconexién con el cableado de la bomba.

Conexidn eléctrica de acuerdo con las regulaciones eléctricas locales.

Montar un interruptor principal antes del equipo, los Circuit Breaker principales, y segun las leyes
nacionales del pais de instalacion, un detector de falla a tierra cuando sea necesario.

Conecte los contactos de la bomba en serie con el contacto de los interruptores de flujo, de modo que la
unidad pueda funcionar solo cuando las bombas de agua estén funcionando y el flujo de agua sea
suficiente.

Proporcione el voltaje principal y verifique que esté dentro del + 10% de la clasificacidon dada en la placa de
identificacion.
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5 MANTENIMIENTO

5.1 Introduccidén

En ECOCHILLERS nos comprometemos en brindar
unidades eficientes y de larga vida util, pero si se
quiere llegar a ser aun mas eficiente y alargar aun
mas su funcionamiento, es necesario implementar
periodos de mantenimiento preventivo que nos
ayuden a mantener la unidad en perfectas
condiciones y por un periodo mucho mas largo. Este
proceso es responsabilidad del duefio de la unidad,
si no se realiza; eventualmente la unidad comenzara
a presentar fallas e imperfectos que con el tiempo
dafarian su vida util y su funcionamiento correcto.

5.2 Importante

Si se produce una falla del sistema debido a un
mantenimiento inadecuado durante el periodo de
garantia, ecochillers no sera responsable de los
costos incurridos para que el sistema vuelva a
funcionar satisfactoriamente. Lo siguiente es solo
una guia y cubre solo los componentes de la unidad
enfriadora. No cubre otros componentes del sistema
relacionados que pueden o no ser suministrados por
ecochillers. Los componentes del sistema deben
mantenerse de acuerdo con las recomendaciones
del fabricante individual, ya que su funcionamiento
afectara el funcionamiento del enfriador.

5.3 Compresores

Checar el nivel del aceite. El nivel de aceite solo
se puede probar cuando el compresor esta
funcionando en condiciones estabilizadas, para
garantizar que no haya refrigerante liquido en la
carcasa inferior del compresor. Cuando el
compresor esta funcionando en condiciones
estabilizadas, el nivel de aceite debe estar entre
1/4 y % en la mirilla de aceite. Al apagar, es
aceptable que el nivel de aceite caiga al limite
inferior de la mirilla de aceite.

5.3.1 Resistencia calefactora para
compresor

Los compresores Scroll disponen de una resistencia
calefactora en la parte inferior, con el objetivo de
calentar el aceite y hacerlo mas diluido, y asi evitar
que el aceite absorba parte del liquido refrigerante
de los compresores. Por lo tanto, antes de poner en
marcha el Chiller, se deben encender las
resistencias 24 horas antes para calentar el aceite.

5.4 Motores del ventilador

Por lo general estos motores vienen lubricados
y no necesitan mantenimientos constantes, sin
embargo, si es recomendable estar atento a
cualquier imperfecto que pueda presentar.

5.5 Condensador (serpentin)

No permita que se acumule suciedad en las
superficies del condensador. La limpieza debe ser
tan frecuente como sea necesario para mantener
limpios los serpentines.

5.5.1 Procedimiento de limpieza del
condensador

El serpentin sucio reduce la capacidad del sistema,
su eficiencia energética y puede causar fallas en el
sistema. Es necesario colocar una rejilla de
proteccion suficiente y filtro de aire cuando
corresponda. Ademas de esto, el sistema y el
serpentin  deben inspeccionarse y limpiarse
periédicamente de acuerdo con los procedimientos
de limpieza.

En relacién con los intercambiadores de calor de
aletas y tubos, los serpentines de microcanal
tienden a acumular mas suciedad en la superficie y
menos suciedad en el interior, lo que puede facilitar
su limpieza. Los procedimientos de limpieza son los
siguientes:

5.5.2 Eliminar los desechos de la
superficie

Elimine la suciedad, las hojas, las fibras, etc. de la
superficie con una aspiradora (preferiblemente con
un cepillo u otro accesorio suave en lugar de un tubo
de metal), aire comprimido soplado desde adentro
hacia afuera y/o un cepillo de cerdas suaves (jno de
alambre!). No golpee ni raspe el serpentin con el
tubo de vacio, la boquilla de aire, etc.
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5.5.3 Enjuagar

No utilice productos quimicos (incluidos los
anunciados como limpiadores de bobinas) para
lavar los intercambiadores de calor de microcanales
del serpentin. Pueden causar corrosion. Solo
enjuague.

Limpie suavemente con una manguera el
condensador de microcanal, preferiblemente de
adentro hacia afuera y de arriba hacia abajo,
dejando correr el agua a través de cada paso de la
aleta hasta que salga limpia. Las aletas de
microcanales son mas resistentes que las
tradicionales aletas de tubo y bobina de aletas, pero
deben manejarse con cuidado. No golpee la
manguera contra la bobina. Recomendamos colocar
el pulgar sobre el extremo de la manguera en lugar
de usar el extremo de la boquilla porque el rociado
resultante es mas suave y la posibilidad de dano por
impacto es menor.

5.5.4 Secado opcional

Los intercambiadores de calor del serpentin de
microcanal, debido a la geometria de sus aletas,
tienden a retener mas agua que los serpentines
tradicionales de aletas y tubos. Segun el disefio
especifico y la instalacién de su serpentin, puede
ser beneficioso soplar o aspirar el agua de enjuague
de su unidad para acelerar el secado y evitar que se
acumule.

jAdvertencia!

Es posible limpiar cuidadosamente un serpentin con
una lavadora a presion, pero también es posible
destruirlo por completo con una lavadora a
presion grande, por lo que no recomendamos su
uso. La presion nominal del agua de lavado de la
placa de identificacion debe ser inferior a 50 bar,
la presion de expulsion de la boquilla es inferior
a 2 bar; la distancia entre la boquilla y la bobina
debe ser superior a 1000 mm y mantener la linea
central de la boquilla y la superficie de la bobina
en un angulo vertical tanto como sea posible.
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No se aceptaran los reclamos de garantia
relacionados con dafios por limpieza, especialmente
por lavado a presién o ataque quimico.

5.6 Operaciéon Amigable

5.6.1 Tuberias de Agua para el
condensador

(Aplica solo a equipos enfriados por agua) Los

condensadores enfriados por agua, pueden

conectarse directamente al agua de la ciudad o

agua de pozo, o bien, utilizarse con un sistema de

recirculacion equipado con torre de enfriamiento.

a) En las aplicaciones en que se utiliza agua de la
ciudad o de pozo para condensar el refrigerante,
debe instalarse una valvula automatica de
regulacion de flujo, operada por la presion de
descarga, esta valvula se instala en la salida de
agua del condensador.

b) Sistema con torre de enfriamiento. Cuando se
instalen estas unidades con torre de enfriamiento,
es recomendable utilizar una valvula reguladora de
3 vias ya que es altamente recomendada, mantiene
constante la presion de condensacion sin importar
las condiciones exteriores de temperatura y asegura
en todo momento una operacion apropiada de la
valvula de expansién (no viene incluida, es
opcional).

5.7 Recomendaciones
Recomendaciones para antes del arranque

1.- Cierre las valvulas de entrada y salida y abra
la valvula del bypass (en caso de tener)
instaladas en el exterior del chiller.

2.- Opere la bomba para hacer circular agua en
el sistema por un tiempo.

3.- Abra el filtro e inspeccidnelo por si requiere
limpieza.

4.- Limpie el filtro si es necesario para evitar
algun tipo de obstruccion de la tuberia del
sistema.
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5.- Cierre la valvula bypass y abra las valvulas
de entrada y salida de agua.

6.- Con estas recomendaciones, el sistema
estara listo para realizar el arranque por parte
de personal calificado de ECOCHILLERS Inc.

5.8 Consideraciones para el uso de
Chillers

1. Para evitar la congelacion del agua en el
invierno, si el chiller esta fuera de servicio, toda
el agua fria del sistema hidraulico debe ser
drenado completamente, y asi evitar dafios a la
tuberia debido a la congelacién del agua, si se
opera en condiciones de temperatura ambiente
por debajo de 5 °C se debe utilizar
anticongelante a base de glicol. El
departamento de servicio recomienda siempre
el uso de anticongelantes en cualquier sistema
de enfriamiento de agua, el uso e instalacion de
switch de flujo y flujbmetros para asegurar la
correcta operacion y minimizar los riesgos de
congelamiento.

2. No obstruya las entradas y descargas del aire
del condensador. Los obstaculos o algun otro
material pueden causar la reduccidn de
capacidad en enfriamiento del equipo y reducir
la vida util del equipo.

3. Antioxidante tome las medidas contra la
oxidacion y regularmente elimine los o6xidos
cuando emplee tuberia de agua vulnerable a la
corrosion.

4. Lleve a cabo regularmente los servicios de
mantenimiento, esto le ayudara a prolongar la
vida de su equipo, y trabajara a su maxima
capacidad y eficiencia.

5. Recomienda emplear agua limpia, e instalar
filtros de agua de alta eficiencia.
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5.9 Sistema cerrado vs. Sistema abierto

Los Ecogreen Chillers han sido disefiados para
instalarse en ambas opciones o0 sistemas de
tuberias de agua abierto o cerrado, es
responsabilidad del instalador el seleccionar el
sistema mas adecuado de acuerdo al sitio,
ECOCHILLERS recomienda el sistema abierto
con tanques para lo cual ofrecemos la serie
Process. En un sistema abierto, el Chiller
descarga el agua fria en el tanque en tanto que
una bomba externa la bombea al proceso. Se
recomienda que el tanque de agua cuente con
una division con el sistema de flujos separados,
a esta division se le conoce como “mampara”
esto evitara que el agua caliente el proceso.

5.10 Controles de seguridad

Los accesorios de proteccion tales como control
de alta presidon, baja presion y sobrecarga
eléctrica en cada uno de los compresores, se
suministran para la seguridad del equipo
durante la operacion. El sistema de control de
temperatura interviene directamente en la
opcion de paro y arranque, si la temperatura del
agua cae por debajo de un valor menor al
deseado, el control contra congelamiento
automaticamente detendra el sistema (en
equipos 012 al 240) y garantiza la seguridad del
equipo. En los modelos 300 a 1200 el control
contra congelamiento opcionalmente energiza
las solenoides de bypass de gas caliente,
evitando que la temperatura dentro del
intercambiador caiga por debajo del parametro
de 5°C, o reduzca la capacidad del chiller,
mientras la temperatura de salida se mantenga
por debajo del limite preestablecido, el sistema
operara en el modo de bypass caliente por lo
que los compresores funcionan, pero no bajara
mas la temperatura, una vez que la temperatura
de salida del agua suba de 5°C el bypass se
desactiva permitiendo de nuevo el ciclo de
refrigeracion al 100% de su capacidad.
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5.11 Servicios y Mantenimiento

Contacte al departamento de ingenieria de
ECOCHILLERS regularmente para dar una
adecuada eficiencia y segura durabilidad de su
equipo. El disefio ofrece la facilidad de
mantenimiento y el apropiado sistema
hidraulico o de agua helada y eliminara la
posibilidad de problemas que puedan ocurrir
durante la operacion normal, por lo tanto, no
hay necesidad de realizar mantenimiento a las
tuberias de refrigeracion mientras la unidad
esté operando adecuadamente, excepto si la
bomba de agua fallara o el aislamiento de las
tuberias y valvulas de ajuste de flujo esté
deteriorada. Se recomienda llevar un control
sobre el filtro y sustituirse si este se encontrara
sucio u obstruido. Compruebe el nivel de agua
del sistema, con el fin de proteger los
componentes hidraulicos para que estos no
sufran recalentamiento y protegerlos también
contra la congelacion. Todos los sistemas de
agua helada deben ser drenados
completamente durante el invierno cuando la
unidad se encuentre sin operar para evitar
dafnos a la tuberia de agua por la congelacion
de la misma. Los servicios correctivos o
preventivos, deberan ser realizados por
personal calificado; en ambientes sucios,
grasosos o con mucho polvo, se debera hacer
una adecuada limpieza del condensador o
intercambiador de calor por lo menos una vez al
mes para mantener la maxima capacidad del
equipo. Antes de volver a operar la unidad, haga
un nuevo chequeo de los controles de
seguridad de la unidad. Bajo un ambiente
normal y una correcta instalacion, unicamente
necesitara checar la adecuada circulacion del
aire (succion y descarga).

5.12 Volumen de Agua en el Sistema

El flujo de agua para operaciones normales,
sera aproximadamente 1.2 veces mas del flujo
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de disefo requerido por el chiller. Ejemplo, si un
chiller requiere un flujo de 120 GPM, entonces
se recomienda un flujop de 134 GPM.
Considerando que el volumen de agua del
sistema no solo esta en la capacidad del
evaporador, sino también en el sistema de
tuberias y depdsito adicional para garantizar el
adecuado suministro de agua al Chiller y al
proceso. Si el volumen de agua es muy bajo,
existiran problemas de operacién los cuales se
pueden presentar como: ciclado del compresor,
falta de flujo refrigerante en chiller, inadecuado
enfriamiento del compresor, etc. Es por esta
razon que se recomienda instalar tanques de
agua con una capacidad suficiente para evitar
problemas de funcionamiento y capacidad del
equipo.



6 UNIDADES DE CONTROL
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Importante

Leer atentamente este documento antes de la instalacion y antes de la utilizacion de los dispositivos y seguir
todas las advertencias;

Conservar este documento con los dispositivos para consultas futuras o dudas. Utilizar los dispositivos sélo en
las modalidades descritas en este documento; no utilizar los dispositivos como dispositivos de seguridad.

CONTROLADORES EV3 CHIL/HP y EVD CHIL/HP (EVCO)

6.1 Introduccion

EV3 CHIL/HP y EVD CHIL/HP son controladores para la gestién de chiller y bombas de calor mono- y bi-
circuito aire-agua y agua-agua hasta 6 compresores. EV3 CHIL/HP es disponible en formato estandar 74 x 32
mm, con interfaz de usuario integrada; la interfaz esta compuesta por un display LED de dos lineas (con punto
decimal y iconos de funcion), por cuatro teclas touch y garantiza un grado de proteccion IP65, de facil
limpieza. La tensién de alimentacion es de 12 VAC vy la instalacién esta prevista de tres paneles con resortes

de retencion.
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EVD CHIL/HP esta disponible en formato estandar 4 médulos DIN, en version ciega (sin display) o con display
LED de dos lineas. La tension de alimentacion es 115... 230 VAC y la instalacién esta prevista sobre riel DIN,
en un tablero de control. Para ambas tipologias de controlador estan disponibles dos diferentes interfaces de
usuario remotas: EV3K01 (disponible en formato estandar 74 x 32 mm, compuesta por un display LED de dos

-
-
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lineas, por cuatro teclas touch, para instalacién sobre panel) y EVJ LCD (en formato 111 x 76 mm, compuesta
por un display LCD estatica de dos lineas, por seis teclas touch, para la instalacion sobre panel o a la pared).

S
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Configurando la regulacion en base a presion de evaporacion, o la de condensacion, sera posible gestionar
unidades moto condensadoras (refrigeracioén) o unidades dry cooler. También es posible configurar los
controladores para responder a mandos digitales (hasta 6), 0 a un mando analégico procedente de una unidad
maestro remota. Los contralores pueden gestionar sea compresores y ventiladores de tipo "on/off’, como
también de tipo modulante.

6.1.1 Modelos disponibles, cddigos y caracteristicas técnicas

6.1.1.1 Controladores

La siguiente planilla describe los modelos disponibles, los codigos y las caracteristicas técnicas de los
controladores.

En total existen 4 modelos de controladores evco los cuales son: EV3 CHIL, EVD CHIL, EV3 HP Y EVD HP.
Cadigo:

(A) EV3904LM2 (EV3904LM2GF con puerto de comunicacion RS-485 y reloj)
(B) EV3906LM2GF

(C) EVD904BM9

(D) EVD904BMOMF

(E) EVD904LMOMF

(F) EV3914LM2 (EV3914LM2GF con puerto de comunicacion RS-485 y reloj)
(G) EV3916LM2GF

(H) EVD914BM9

(I) EVD914BMOMF

(J) EVD914LMOMF

.
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De los cuales:

(A) y (B) son del modelo EV3 CHIL

(C), (D) y (E) son del modelo EVD CHIL
(F) y (G) son del modelo EV3 HP

(H), () y (J) son del modelo EVD HP

Cédigo del dispositivo Cdédigo del kit de conexién
EV3904LM2 CJAV37
EV3904LM2GF CJAV37
EV3906LM2GF CJAV39
EVD904BM9 CJAV38
EVD904BM9IMF CJAV38
EVD904LMIMF CJAV38
EV3904LM2 CJAV37
EV3914LM2GF CJAV37
EV3906LM2GF CJAV39
EVD904BM9 CJAV38
EVD904BM9IMF CJAV38
EVD904LMIMF CJAV38

Los conectores (kits de enlace) para el cableado de los controladores deben ser pedidos por separado. La
siguiente planilla muestra la correspondencia entre el cédigo de los controladores y los correspondientes
conectores.

6.1.1.2 Interfaces de usuario remotas

La siguiente planilla describe los modelos disponibles, los cédigos y las caracteristicas técnicas de las
interfaces de usuario remotas

EV3KO01.

Formato -74 x 32 mm

Interfaz de usuario - Display LED de dos lineas + 4 teclas capacitivas
Instalacion - de panel

Conexiones - Borneras extraibles de tornillo

Alimentacion - 12 VAC/DC no aislada

Puertos de comunicacion - INTRABUS

Otras caracteristicas - Buzzer de alarma.

Caodigos - Codigo EV3K01X0CT
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6.2 Descripcion

En los parrafos siguientes se describen los diferentes dispositivos que pueden ser utilizados para la gestion de
unidades chiller y bomba de calor.

6.2.1 Descripcion de EV3 CHIL/HP
La siguiente planilla ilustra el significado de las partes de EV3 CHIL/HP.

Parte

o~NOOT AW NP

10
11
12

Significado

Display

Boton encendido/apagado (en adelante denominado también "boton on/stand-
by"

B){Jt)c')n disminucion (en adelante denominado también "tecla down")

Boton incremento (en adelante denominado también "botén UP")

Botdn configuracién (en adelante denominado también "boton set")

Micro switch para la terminaciéon de la linea RS-485 MODBUS

Junta

Conexién del conector Edge para cablear las salidas digitales de relé
electromecanico (con referencia a los parrafos siguientes, las salidas digitales
DOL1... DO4)

Conector Micro-Fit macho para el cableado de alimentacion, las entradas
analdgicas, las entradas digitales, salidas analdgicas y el puerto INTRABUS
Bornera extraible de tornillo s6lo macho para cablear el puerto RS-485
MODBUS

Conexion del conector Edge para el cableado de la salida triacs (con referencia
a los parrafos siguientes, la salida TK1)

Conexion del conector Edge para el cableado de la salida triacs (con referencia
a los parrafos siguientes, la salida TK2)

6.2.2 Descripcién de EVD CHIL/HP
La siguiente planilla ilustra el significado de las partes de EVD CHIL/HP.

Parte
1

ahk~h wWDN

€.

"LisTED

Intertek
5028820

Significado

Conector Micro-Fit macho para cablear las entradas analdgicas, las entradas
digitales, salidas analdgicas y la salida digital open colector (con referencia a los
parrafos siguientes, la salida digital OC1)

Micro switch para la terminacion de la linea RS-485 MODBUS

Bornera extraible de tornillo s6lo macho para cablear el puerto RS-485
MODBUS

Bornera extraible de tornillo s6lo macho para cablear el puerto INTRABUS
Bornera extraible de tornillo s6lo macho para cablear las salidas digitales de relé
electromecanico (con referencia a los parrafos siguientes: las salidas digitales
DO1y DO?2)

Bornera extraible de tornillo s6lo macho para cablear alimentacion, las salidas
digitales de relé electromecanico (con referencia a los parrafos siguientes, las
salidas digitales DO3 y DO4)

Interfaz de usuario (no disponible en versiones ciegas)

Pagina 36 de 295



Ecochillers

8 LED de sefializacion

6.2.3 Descripciéon de EV3K01

i
-
m

La siguiente planilla ilustra el significado de las partes de EV3KO01.

Parte Significado

1 Display

2 Bot6n encendido/apagado (en adelante denominado también "bot6n on/stand-
by"

3 B>c/)t)(')n disminucion (en adelante denominado también "tecla down")

4 Boton incremento (en adelante denominado también "boton UP")

5 Botdn configuracién (en adelante denominado también "boton set”)

6 Junta

7 Bornera de tornillo para el cableado de alimentacion y el puerto INTRABUS

8 No utilizado

6.2.4 Descripcion de EVJ LCD
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La siguiente planilla ilustra el significado de las partes de EVJ LCD.
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Parte Significado

Display

Botdn encendido/apagado (en adelante denominado también "botén on/stand-by")
Tecla izquierda (en adelante denominado también "left")

Boton incremento (en adelante denominado también "botén UP")

Botdn disminucion (en adelante denominado también "down")

Tecla derecha (en adelante denominado también "Right")

Botdn configuracion (en adelante denominado también "set")

Bornera de tornillo para el cableado de alimentacién y el puerto INTRABUS

- Micro switch para la terminacidn de la linea RS-485 INTRABUS en el modelo
EVID90ON2VWTX

- No presente, dependiendo de modelo

10 No utilizado

11 Bornera de tornillo para el cableado de las entradas analdgicas y el puerto INTRABUS

OO NOOTUVIA,WNR

12 Bornera de tornillo para el cableado de la alimentacion

6.2.5 Descripcion de la EVD094

Jw m| e s
I_ I 111
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La siguiente planilla ilustra el significado de las partes de EVD094.

Parte Significado

1 Conector Micro-Fit macho para el cableado de las entradas analégicas, las entradas
digitales, salidas analdgicas y de la salida digital open colector (con referencia a los
parrafos siguientes, la salida digital OC1)

2 Bornera extraible de tornillo sélo macho para el cableado del puerto INTRABUS

3 Bornera extraible de tornillo sélo macho para el cableado de las salidas digitales de relé
electromecanico (con referencia a
los parrafos siguientes, las salidas digitales DO1 y DO2)

4 Bornera extraible de tornillo sélo macho para el cableado de las salidas digitales de relé
electromecanico (con referencia a

.

"LisTED

Pagina 38 de 295

Intertek
5028820



Ecochillers

los parrafos siguientes, las salidas digitales DO3 y DOA4)

6.3 Conexion eléctrica

6.3.1 Descripcion de los conectores de EV3 CHIL/HP
l 'Léjf 1 'Léj] ~

] =1

I | Rnk

1| =

EV3 CHIL/HP

Las siguientes planillas ilustran el significado de los conectores de EV3 CHIL/HP. Las planillas hacen
referencia a la dotaciéon maxima.

Conector

1

parte Descripcion

1 Salidas digitales de relé electromecanico DO1... DO4 (max. 6A): comun
2 Salida digital relé electromecanico DO4 (2A SPST): normalmente abierto
3 Salida digital relé electromecanico DO3 (2A SPST): normalmente abierto
4 Salida digital relé electromecanico DO2 (2A SPST): normalmente abierto
5 Salida digital relé electromecanico DO1 (2A SPST): normalmente abierto
Conector

2

parte Descripcion

1 entrada digital de contacto seco IN10

2 Entrada analdgica IN1 (NTC/4-20 mA)

3 Entrada digital de contacto seco IN9

4 Entrada analdgica IN2 (NTC)

5 Entrada digital de contacto seco IN8

6 Entrada analdgica IN3 (NTC

7 Entrada digital de contacto seco IN7

8 Entrada analdgica IN4 (NTC)

9 Entrada digital de contacto libre de tension IN6

10 Entrada digital INS
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11 Salida analégica AO1 (0-10 V/corte de fase/PWM)

12 Referencia (GND) para entradas analégicas, entradas digitales, salidas
analdgicas y puerto INTRABUS alimentado

13 Salida analégica AO2 (0-10 V/corte de fase/PWM)

14 Sefial de encendido del puerto INTRABUS

15 Alimentacioén de entradas analégicas 4-20 mA (12 VDC, max. 40 mA)

16 Referencia (GND) para entradas analdgicas, entradas digitales, salidas
analdgicas y puerto INTRABUS alimentado

17 Fuente de alimentacion EV3 CHIL (12VAC no aislada)

18 Fuente de alimentacion EV3 CHIL (12VAC no aislado)

Conector

3

parte Descripcion

1 Puerto RS-485 MODBUS: +

2 Puerto RS-485 MODBUS: -

3 Puerto RS-485 MODBUS: referencia (GND). NB: no conecte el blindaje del
cable.

Conector

4

parte Descripcion

1 Salida Triac TK1: GND

2 Salida Triac TK1 (200 mA): SALIDA

Conector

5

parte Descripcion

1 Salida Triac TK2: GND

2 Salida Triac TK2 (2 A): SALIDA

.
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6.3.1.1 Ejemplo de conexion eléctrica de EV3 CHIL/HP
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6.3.2 Descripcion de los conectores de EVD CHIL/HP
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EVD CHIL/HP

Loy D

B
< —

Las siguientes planillas ilustran el significado de los conectores de EVD CHIL/HP.

Conector 1

Parte | Significado

1 Normalmente abierta salida digital de relé
electromecanico DO1 (3 A SPST)

2 Normalmente abierta salida digital de relé
electromecanico DO2 (3 A SPST)

3 Comun salidas digitales de relé electromecanico DO1...
DO2 (max. 6 A)

Conector 2
Parte | Significado
1 Normalmente abierta salida digital de relé electromecanico DO3 (12 A SPST)
2 Comun salidas digitales de relé electromecanico DO3... DO4 (max. 12 A)
3 Comun salidas digitales de relé electromecanico DO3... DO4 (max. 12 A)
4 Normalmente abierta salida digital de relé electromecanico DO4 (8 A SPDT)
5 Normalmente abierto cerrado salida digital de relé electromecanico DO4
7 Alimentacion EVD CHIL/HP (115... 230 VAC aislada)
8 Alimentacion EVD CHIL/HP (115... 230 VAC aislada)
Conector 3

Parte | Significado
1 Salida analégica AO2 (0-10 V/PWM/Por corte de fase)
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2 Salida analégica AO1 (0-10 V/PWM/Por corte de fase)
3 Referencia (GND)
4 Entrada analdgica IN1 (NTC/4-20 mA/0-5 V/0-10 V o de contacto seco)
5 Entrada analdgica IN10 (NTC o de contacto seco)
6 Entrada analdgica IN2 (NTC/4-20 mA/0-5 V/0-10 V o de contacto seco)
7 Entrada analdgica IN9 (NTC o de contacto seco)
8 Entrada analdgica IN3 (NTC o de contacto seco)
9 Entrada digital de contacto seco pulso IN8
10 Entrada analdgica IN4 (NTC o de contacto seco)
11 Entrada digital de contacto seco pulso IN7
12 Entrada analdgica IN5 (NTC o de contacto seco)
13 Referencia (GND)
14 Entrada digital de contacto seco IN6
15 Alimentacion entradas analdgicos ratio métricos (5VDC, Max 40 mA)
16 Salida de alimentacion auxiliar 12 VDC, max. 40 mA
17 Salida digital open colector OC1 (12 V, max. 40 mA)
18 Referencia (GND)
Conector 4
Parte | Significado
1 Referencia (GND)
2 Sefial negativa puerto RS-485 MODBUS
3 Sefial positiva puerto RS-485 MODBUS
Conector 5
Parte | Significado
1 Referencia (GND) puerto INTRABUS
2 Sefial Puerto INTRABUS
3 Salida 12 VDC

.
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6.3.2.1 Ejemplo de conexion eléctrica de EVD CHIL/HP
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6.3.3 Descripcién de los conectores de EV3K01

EV3IKO1
IF T
I 1{2)3]4]
T tnedbae I
Conector 1
Parte | Significado
1 Alimentacién EV3K01 (12 VAC/DC no aislada); si el dispositivo esta alimentado en
corriente continua, conectar el terminal positivo

2 Reservado EVCO

3 Sefial Puerto INTRABUS

4 Referencia (GND) alimentacién y Puerto INTRABUS

6.3.3.1 Ejemplo de conexion eléctrica de EV3KO01

EV3KO01

1B

. &
1/2[3]4

non alimentare un altro gy )/\

dispositivo con lo stesso
trasformatore

Jpnr‘ta INTRABUS

trasformatore di sicurazza Y
230 VAC/12 VAC 5 VA

rete elettrica dispasitivo con
(230 VAC) porta INTRABUS
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El siguiente dibujo ilustra un ejemplo de enlace de EV3KO01. En el ejemplo EV3K01 alimentado por un
controlador EVD CHIL/HP.

Atencion

i

ﬂ - No esta permitido alimentar EV3K01 con un controlador EV3 CHIL/HP

- El largo maximo permitido para los cables de conexidn del puerto INTRABUS es de 10 mt (32,8 FT).

EV3K01

IE GND

[1]2]3]4]

[ 1
t{2]3][1]2]3] BEERpRRED

R0 DATA 17 W

EVD CHIL/HP

6.3.4 Descripcién de los conectores de EVJ LCD

EV] LCD

oonetiore 2

TNt

== ————————m)
[l I I [ I

.
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Conector 1

Parte | Significado

1 Referencia (GND) puerto INTRABUS
2 Sefial Puerto INTRABUS
3 Alimentaciéon EVJ LCD (12 VAC/DC no

aislada); si el dispositivo esta
alimentado en corriente continua,
conectar el terminal negativo

4 Alimentacion EVJ LCD (12 VAC/DC no
aislada); si el dispositivo esta
alimentado en corriente continua,
conectar el terminal negativo

6.3.4.1 Ejemplo de conexion eléctrica de los modelos EVJ LCD para instalacién en panel

El siguiente dibujo ilustra un ejemplo de enlace de los modelos EVJ LCD para instalacion en panel. En el
ejemplo EVJ LCD dispone de alimentacién independiente.

.| 4
3
r . 2
porta INTRABUS
L e 1
£y
v nen alimentara un altre gy | Py e d .
dispositive con b itesse ! .\,‘,. :.-.-1. ) e '":l". o
— trasformatore | : ’
disporsitien o refn eletihica
porta INTRABLS [230 VAC)
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6.3.5 Descripcién de los conectores de EVD094

e HBTEE SeAfiRlTere 3
[ | F] A0 EEEDE
[1]2]3] T
EVD094
Dol Do ] L
. .
.1"1 .\"'\ : ""x - i
"-\.. '-,‘- = "l...L = "
| | |8 £
| [ = Loy
f1]2/3] |1]2[3]|4|5] |7]8
= — — — T —— = ———
mrneitorne 1 connetbone 2 connettore 3

Las siguientes planillas ilustran el significado de los conectores de EVD094.

Conector 1

Parte

Significado

1

Normalmente abierta salida digital de relé electromecanico DO1 (3 A SPST)

2

Normalmente abierta salida digital de relé electromecanico DO2 (3 A SPST)

3

Comun salidas digitales de relé electromecanico DO1... DO2 (max. 6 A)

Conectores 2

Parte | Significado
1 Normalmente abierta salida digital de relé electromecanico DO3 (12 A SPST)
2 Comun salidas digitales de relé electromecanico DO3... DO4 (max. 12 A)
3 Comun salidas digitales de relé electromecanico DO3... DO4 (max. 12 A)
4 Normalmente abierta salida digital de relé electromecanico DO4 (8 A SPDT)
5 Normalmente abierto cerrado salida digital de relé electromecanico DO4
7 Alimentacion EVD094 (115... 230 VAC aislada)
8 Alimentacion EVD094 (115... 230 VAC aislada)
9 Alimentacion EVD094 (115... 230 VAC aislada)
Conector 3
Parte | Significado
1 Salida analégica AO2 (0-10 V/PWM/Por corte de fase)
2 Salida analégica AO1 (0-10 V/PWM/Por corte de fase)
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3 Referencia (GND)
4 Entrada analdgica IN1 (NTC/4-20 mA/0-5 V/0-10 V o de contacto seco)
5 Entrada analdgica IN10 (NTC o de contacto seco)
6 Entrada analdgica IN2 (NTC/4-20 mA/0-5 V/0-10 V o de contacto seco)
7 Entrada analdgica IN9 (NTC o de contacto seco)
8 Entrada analdgica IN3 (NTC o de contacto seco)
9 Entrada digital de contacto seco pulso IN8
10 Entrada analdgica IN4 (NTC o de contacto seco)
11 Entrada digital de contacto seco pulso IN7
12 Entrada analdgica IN5 (NTC o de contacto seco)
13 Referencia (GND)
14 Entrada digital de contacto seco IN6
15 Reservado
16 Salida de alimentacién auxiliar 12 VDC, max. 40 mA
17 Salida digital open colector OC1 (12 V, max. 40 mA)
18 Referencia (GND)
Conector 4
Parte | Significado
1 Referencia (GND) puerto INTRABUS
2 Sefial Puerto INTRABUS
3 Salida 12 VDC
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6.3.5.1 Ejemplo de conexidn eléctrica de EVD094
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6.4 Descripcion de lainterfaz de usuario

6.4.1 Funcionalidad de las teclas

Botén
EV3

Botén
EVD

Boton
EVJ

Nombre

Funcionalidad

| O

T
lesd]

NORN

ON/stand-by

- si mantienes presionado enciende o apaga el dispositivo y
hace volver a la pagina Principal si se esta visualizando un
menu inferior

- Durante la configuracién de los parametros, tiene la
funcién de boton "atras”

seT |

OK

-si mantienes presionado permite entrar en el menu
configuracion (Menu SEt)

- Una presién breve permite modificar el setpoint y
confirmarlo

- en la navegacion del menu, se convierte en el boton
"Enter"

83

- Permite desplazarse en un menu superior

- Permite incrementar el valor de un parametro

- Una presién prolongada permite la visualizacion de los
Estados de I/O

v

Down

- Permite desplazarse en un menu inferior

- Permite decrementar el valor de un parametro

- Si ninguna entrada digital esta configurada como
modalidad de funcionamiento, el modo de Funcionamiento
de la maquina se modificara a cada presion prolongada
segun la secuencia Frio O calor [ calor+ACS [ frio (si las
funciones estan habilitadas)

Left

EVJ - desde el home page, con una presion simple permite
acceder al menu rapido de configuracion de los parametros
de setpoint.

EV3 - no presente

EVD - no se utiliza

Right

EVJ - desde el home page, con una presion simple permite
acceder al menu rapido de configuracion de las Bandas
horarias.

EV3 - no presente

EVD - no se utiliza

6.4.2 Display

El dispositivo se puede encender o apagar utilizando el botén on/ stand-by.Cuando el dispositivo ha sido
encendido desde botén, puede ser puesto en Stand-By desde remoto actuando sobre la entrada digital on/off

remoto mediante un interrUPtor.

La interfaz de usuario dispone de dos modos de visualizacion.

Modo visualizacién primaria:

- La linea superior muestra el valor regulado (parametro 101), mientras que la linea inferior visualiza una de las

sondas a eleccion, el setpoint o el horario (parametro G08). Si estan presentes se visualizan los avisos

activos. Si esta activa la regulacion desde remoto la linea superior muestra el estado (ON o off) y la linea

inferior el nUumero de escalones o el porcentaje de activacion de los compresores.

.
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- Cuando el dispositivo es encendido desde botdon pero en Stand-by desde remoto, aparece la etiqueta "oFFd"
en la linea inferior.

- Cuando el dispositivo esta apagado desde boton aparece la etiqueta "off" en la linea superior y la hora en la
linea inferior (si presente y habilitado: el RTC, en caso contrario aparecen visualizadas 4 lineas: ----).

Modos visualizacion menu:

- Las visualizaciones dependen del nivel en que se uno se encuentra, segun un sistema de "arbol" en que la
linea inferior visualiza una subcategoria de lo que esta visualizado en la linea superior. Para ayudar al usuario
en identificar el tipo de visualizacion configurada, se utilizan las etiqueta y los codigos.
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6.4.2.1 iconos
Los iconos tienen cuatro modos de parpadeo:

- Parpadeo lento: 0,5 Hz
- Parpadeo normal: 1 Hz
- Parpadeo rapido: 2,5 Hz

- Parpadeo cada 5 s (1 s apagado, 4 s encendido).

Display de EV3 CHIL/HP y EV3KO01:

* %P [ H,@pﬂ:
(Nl M‘{H I,,PH ;,ﬁ'—ﬂ, 71 Bar

|'ﬁl ..,..n",f_'_{?_\,,;f;f
O T we ©

6.4.2.2 Sefnalizaciones
Display de EVD CHIL/HP:

Display de EVJ LCD:

Sun Non Tue Wed Thu Fri Sat

_ae ;m_ﬁg rFyS w_o
(-

: g c)‘l (N ‘EGTH

e OOHHZ
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La siguiente planilla ilustra el significado de los iconos de senalizacion de EVJ LCD, de
EV3 CHIL/HP, EVD CHIL/HP y EV3KO01.

EVJ LCD

"

presente

No
presente

0

EV3
CHIL/HP,
EVD
CHIL/HP,
EV3KO01

—
>
-

@

@

No
presente

&

.
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COLOR

Verde

Verde

Verde

Verde

Verde

Verde

verde

Verde

SIGNIFICADO

Funcion activa
Depende del parametro G05 (default 0)

0% = Calefaccion ON /"% =enfriamiento ON

1 = Calefaccion ON / # =enfriamiento ON

Agua caliente sanitaria (ACS)

- ON funcién disponible no activa

- OFF funcion no disponible

- BLINK funcién disponible activa

Compresor1

Unidad mono-circuito:

- ON si un solo compresor se enciende

- OFF si todos los compresores estan apagados

- BLINK si el primer compresor esta en temporizacion

Unidad bi-circuito

- ON si se enciende por lo menos un compresor del circuito 1
- OFF si ningun compresor del circuito 1 ha encendido

- BLINK si esta activa una temporizacion (independientemente del
circuito)

Compresor2

Unidad mono-circuito:

- ON si se encienden por lo menos dos compresores

- OFF si se enciende no mas de un compresor

- BLINK si un compresor distinto del primero es tempoporizado Unidad bi-
circuito

- ON si se enciende por lo menos un compresor del circuito 2
- OFF si ningun compresor del circuito 2 se encendio

- BLINK si estan en funcionamiento la temporizacién (independientemente
del circuito)

Compresor

- ON si uno 0 mas compresores estan encendidos

- OFF si todos los compresores estan apagados

- BLINK si esta en funcionamiento la temporizacién

Bomba

- ON si la bomba esta encendida

- OFF si la bomba esta apagada

Ventilador

- ON si el ventilador esta encendido

- OFF si el ventilador esta apagado

Resistencia instalacién

- ON si la resistencia esta encendida

- OFF si la resistencia esta apagada
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°C°F °C°F Ambar Unidad de medida del valor visualizado en la pantalla superior cuando la
sonda esta configurada en temperatura
Bar Bar Ambar Unidad de medida del valor visualizado en la pantalla superior cuando la
sonda esta configurada en presion
0o uo Ambar Desescarche
- ON si desescarche esta en funcionamiento
- OFF si desescarche no esta en funcionamiento o ha terminado
- BLINK (2 s), si estén en funcionamiento una temporizacion de entrada
- en desescarche, o (1 s) si esta en funcionamiento el goteo
No 3 Ambar Run
presente - ON si el controlador esta encendido

- OFF si el controlador es desactivado

A i Rojo Alarma

- ON si esta en funcionamiento una alarma

- OFF si ninguna alarma esta en funcionamiento

LED configuraciones

- ON si el dispositivo no esta en visualizacién primaria

- OFF durante el funcionamiento normal

On/stand-by

- ON si el controlador se ha apagado (junto con la sefializacion "off" en
display)

- OFF si el controlador se enciende

Unidad de medida del valor visualizado en la pantalla superior cuando la
sonda esta configurada para temperatura

Rojo Unidad de medida del valor visualizado en la pantalla superior cuando la
sonda esta configurada para presion

Antilegionella

- ON si la funcion esta activa

- OFF en alternativa

Logos (presente solo en el display de EVD9 LED)

- Siempre encendida

INTRABUS/RS-485

- Parpadeo lento si esta en funcionamiento una comunicacién INTRABUS
0 RS-485

- OFF si ninguna comunicacion esta activa

g g Rojo

No » Rojo
presente
S o Rojo
Bar Bar
No &
presente

Ambar

No EVCD Ambar
presente
No i Rojo

presente

La siguiente planilla ilustra el significado de los LED de sefalizacién de EVD CHIL/HP.

Led Color  Significado
On Verde LED alimentacién
- ON si el controlador es alimentado
- OFF si el controlador no es alimentado
Run Verde LED RUN
- ON si el controlador se enciende
- OFF si el controlador es desactivado
AN Rojo LED alarma
- ON si esta en funcionamiento una alarma
- OFF si ninguna alarma esta en funcionamiento
B Ambar LED INTRABUS

- BLINK si esta en funcionamiento una comunicacion INTRABUS
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- OFF si ninguna comunicacion es activa

RS485 Ambar LED RS-485
- BLINK si esta en funcionamiento una comunicacion RS-485
- OFF si ninguna comunicacion esta en funcionamiento

6.5 MENU

6.5.1 Accesibilidad

La visualizacion de los menu esta condicionada por el nivel de visibilidad (modificable
desde puerto serial) asociado a cada iten, la visualizacion de los parametros esta
condicionada a la visibilidad de cada parametro. El usuario puede modificar el nivel de
visibilidad configurando el valor deseado (véase parrafo pardmetros, controla referencia)
via puerto serial, tanto para los distintos itens del menu como para cada parametro.

Para la navegacion dentro de los menus estan disponibles 3 niveles de accesibilidad, de
los cuales 2 sujetos a insercién password:

U Usuario: siempre visible

S Service: visible si se inserta la contrasefia Service (parametro G11, default -12) o la
contrasena fabricante (parametro CF10, pre-determinado: -123)

M Fabricante: visible si se inserta la contrasena fabricante (parametro G12, pre-
determinado -123)

H Oculto: nunca visible desde interfaz de usuario.

6.5.2 Menu rapido

Una presion simple del botén SET (EV3) / Envio (EVD) / OK (EVJ) permite entrar
directamente en el menu SEt; la presion prolongada de la tecla down (flecha hacia abajo),
si ningun entrada digital es configurada como modalidad de funcionamiento, modifica el
modo de funcionamiento activo de la maquina y es segun la secuencia frio O calor O
calor+ACS O frio (si las funciones estan facultadas); la presion prolongada del botén UP
(flecha hacia arriba) permite entrar directamente en el sub-menu Pro del menu 10
(input/output).

La presion del botén on/Standby (EV3/EVJ) / esc (EVD) permite salir del menu activo.

6.5.3 Acceso al menu general

Desde la home page, pulsando por 3 segundos el botén SET ( - EV3), envio (- EVD) o
OK (| OK | - EVJ LCD) se entra en la primera pagina accesible del menu general.
Pulsando las teclas UP o Down se puede navegar entre los menus segun el orden que se
visualiza en el parrafo siguiente. Presionando el botén SET / envio se accede al menu

.
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seleccionado. El nivel de acceso esta determinado por la password activa que se inserta
accediendo al menu relativo (PSS); una vez introducida la contrasefia deseada el
dispositivo no devuelve un feedback inmediato pero, si la contrasefia introducida es
correcta, permitira el acceso a parametros/menu anteriormente no accesibles. La presion
del botdén on/Standby (EV3/EVJ) / esc (EVD) permite salir del menu activo.

6.5.4 Listadelos menu

A continuacion los menus disponibles:

SEt Permite acceder a la configuracion rapida de setpoint de regulacién
10 Permite acceder a la visualizacién de los valores de los I/O input/output

Pro Permite visualizar los valores de temperatura o presion de las entradas configuradas
como sondas

DiG Permite visualizar el estado de las entradas configuradas como entradas digitales

AO Permite visualizar el estado de las salidas configuradas como salidas analdgicas o
triacs/open collector

REL Permite visualizar el estado de las salidas configuradas como salidas digitales
ALM Permite ver la lista de alarmas en funcionamiento

PAr Permite visualizar y modificar los parametros del dispositivo; los parametros son
agrUPados en base a su funcionalidad (identificada en display con una etiqueta), mientras
cada parametro se caracteriza por un indice alfabético seguido de 2 cifras, segun la
siguiente planilla:

Grupo Etiqueta Indice
identificativa parametro
Generales PG G
Alarmas PA A
I/O Pl I
Regulacion Pr r
Descarche Pd d
Compresores PC C
Ventiladores PF F
Bomba PP P
Resistencia PH H
electrica

wm

Paneles solares PS

OHr Permite visualizar las horas de funcionamiento de

OU unidad
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OC1 compresor 1
OC2 compresor 2
OC3 compresor 3
OC4 compresor 4
OC5 compresor 5
OC6 compresor 6
OP bomba

OF1 ventilador 1
OF2 ventilador 2
OF3 ventilador 3
OF4 ventilador 4

-Las horas de funcionamiento se pueden anular con una presién prolongada (alrededor de
3") del botdn set si se inserta la contrasefia al menos de nivel service. Esta operacion
borra la eventual alerta "sUPeracién horas de funcionamiento" de las cargas.

HiS Permite grabar hasta 20 eventos de alarma.

diS: Detalles del historico son visualizados en el display inferior con la siguiente
secuencia: Progresivo alerta (partiendo de 0) Cédigo alerta

Y xx Afo si reloj disponible o enumerativo de la alarma
M xx Mes si reloj disponible

D xx Dia si reloj disponible

Hh:mm Horas:minutos si reloj disponible

cLS: Borra el historico

rtc En los dispositivos dotados de reloj, permite configurar la hora
YEA: Configura ano

Mon: Configura mes

DAY: Configura dia del mes

UdA: Configura dia de la semana

Hou: Configura hora

Min: Configura minuto

InFo Permite visualizar los datos relativos al proyecto en esta secuencia
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-Proyecto
-Variaciéon
- Revisién:Version

PAS Permite introducir la contrasefa para acceder al nivel deseado: parametro C18 para
nivel Service, C19 para nivel Fabricante.

6.5.5 Menu alarmas e histérico alarmas

El Menu Alarmas permite visualizar en secuencia todos las posibles alarmas activas, para
el reset de alertas de rearme manual (si las condiciones que han generado la alarma
desaparecieron) se solicita apagar/encender el dispositivo. El Menu Historico Alarmas
contiene las ultimos 20 alarmas no mas activas. Accediendo al submenu diS (visualizacién
del histérico) y presionando el botén on/Standby (EV3) / Envio (EVD) parpadearan en
secuencia las informaciones relativas a esta alarma (véase el parrafo anterior).
Presionando el botén UP se alcanzan alarmas con indice mas alto (mas antiguos),
presionando el boton Down se alcanzan alarmas con indice mas bajo (mas recientes).

El sub-menu cLS permite la eliminacién del historico si el nivel de contrasefia introducida
es suficientemente elevado. Accediendo al sub- menu y presionando el boton UP sera
visualizada la escrita "donE", que confirmara la cancelacién del histérico.

6.5.6 Visibilidad de los menu

El nivel de visibilidad de todos los menus es modificable via puerto serial analogamente a
lo de los parametros, por ejemplo, utilizando la herramienta de configuracion de
parametros EVCO Parameters Manager descargable gratuitamente desde el sitio EVCO
www.evco.it. Se convierte de este modo facil personalizar la visualizacion no sélo de los
parametros, sino también de los menus completos para una mas facil navegacion por
parte de los usuarios.

6.6 Seleccién de modos de funcionamiento

El controlador prevé, en base a la configuracidn de los parametros dedicados, la posibilidad de
gestion de la calefaccidn y enfriamiento. Hay tres posibilidades para la seleccién del modo de
funcionamiento:

- De entrada digital
- desde teclado/supervisor.

Si se ha configurado una entrada digital como modalidades de funcionamiento, entonces es el
estado de esta entrada que determina el modo de funcionamiento.

Si esta activo el cambio de modalidades de funcionamiento desde entrada digital, cualquier
intento de modificar la modalidad de teclado no funcionard y no habra ninglna explicacion. Si no
esta configurada una entrada digital dedicada, el modo de funcionamiento es definido desde
teclado: a cada presién prolongada de la tecla Down se modificara el modo de funcionamiento ...->
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COOL -> HEAT. En esta situacion es posible forzar el modo de funcionamiento supervisor (Estado
S05).

6.7 Configuracion de un dispositivo

En los parrafos siguientes se enumeran todas las posibles configuraciones de los
dispositivos EV3 CHIL/HP y EVD CHIL/HP. El parametro G02 permite configurar un
retraso en encendido del dispositivo: mientras que este tiempo no haya terminado, la
regulacion no se inicia. Este tiempo permite a las cargas de alcanzar el funcionamiento
regular.

6.7.1 Parametros

Para cada parametro se asignara un nivel de visibilidad que es modificable (s6lo desde
puerto serial, utilizando por ejemplo la herramienta gratuita EVCO para la gestiéon de los
parametros "Parameters Manager") con 4 valores posibles (el valor puesto a la visibilidad
modifica el nivel de password a insertar para poder acceder al parametro relativo desde
teclado):

0 = oculto (H)
1 = Usuario (U)
2 = Service (S)

3 = Fabricante (M)

Etique Valor por Default @ Visibilid Default Min Max Unidad Descripcion

ta default valor ad por visibilid de
del chiller = heat defoult ad medida
Pump del heat
chiller Pump
setup setpoint
Coo 8.5 8.5 U u ro7 ros °c,°f, Setpoint modo
Bar,psi*  enfriamiento
10
HEA 40.0 40.0 H U ro8 ro6 °c,°f, Setpoint modo
Bar,psi*  calefaccion
10
dhu 50.0 50.0 H u ros roé °c,°f Setpoint modo
ACS
HGb 10.0 10.0 U H -58.0 99.9 @ °c,°f Set point hot gas
bypass
PG Generales
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GOo1 0 0
G02 5 5
G03 1 1
Go4 2 2
G05 2 2
G06 0 0
GO7 0 0
GOS8 3 3
G09 0 0
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H 0
H 5
S 1
S

S 0
S 0
S 0
M 0
S 0
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255
255

247

15

Reservado
Retraso activacion
regulacién desde
Power ON
Direccion ModBus
Baud rate Modbus
0: 2400

1: 4800

2:9600

3:19200

Igualdad Modbus
0: ninguna

1: Impar

2: IGUALDAD
Stop bits Modbus
0: 1 bit de stop

1: 2 bit de stop
Unidad de medida
0: °C/Bar

1: °F/PSI
Visualizacién
segundo display
0: hora

1: All

2: Al2

3:Al3

4: Al4

5: Al5

6:
AI6(EV3)/AI10(EV
D)

7:
AI7(EV3)/AIS(EVD)
8: Al1 EXP

9: Al2 EXP

10: AI3 EXP

11: Al4 EXP

12: AI5 EXP

13: AlI10 EXP

14: AlI9 EXP

15: Setpoint
Significado icono
"sol" ('3:':' )

0= calefaccion

1= enfriamiento
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G10 0 0 S S 0 0 Habilitacion reloj
0 =OFF
1=0N

G1l1 -12 -12 S S -127 127 Contrasefia
Service

G12 123 M -127 127 Contrasefa
fabricante

G13 0 1 H M 0 1 Habilitacion modo
calefaccion
0: off
1: ON

Gl14 1 1 H M 0 1 Habilitacion forma
enfriamiento
0: off
1: ON

G15 0 0 H M 0 1 Habilitacion ACS
0: off
1: ON

Gl16 1 1 M H 1 2 Numero de
circuitos

G17 1 1 M M 0 6 Numero
Compresores por
circuito
0: paralas
unidades dry
cooler
/condensador
remoto

G18 0 0 M M -127 127 S Modos de
funcionamiento
Valvula
solenoide
0O:Enbaseala
sonda de
evaporacion.
Otros valores
negativos: tiempo
deespera solo en
encendido.
Otros valores
positivos: tiempo
de
espera tanto en
encendido como
en apagado.
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G19 0

G20 0

G21 0 1
G22 0 0
G23 0

G24 0 1
G25 0 0
PA

A01 3 3
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0
0
M 0
M 0
0
M 0
M 0
M 0
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255

Tipo de
ventilacion

0: separada

1: Unica
Habilitacion
expansion

0: No habilitada
1: habilitada
Habilitacion
resistencias
instalacion para
integracion

0: deshabilitadas
1: habilitadas
Habilitacion de
funcionamiento
exclusivo boilery
resistencias
instalacion

0: Deshabilitado
1: habilitado
Habilitacion set
point dindmico
0: Deshabilitado
1: habilitado
Apagado de
bomba de calor
por baja
temperatura
exterior

0: Deshabilitado
1: habilitado
Modo
Antilegionella

0: Deshabilitado
1: habilitado

2: habilitado con
ciclo en Power ON
Alarmas
Numero
eventos/hora de
alarma LP (basa
presién) para
pasar desde reset
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automatico a
manual.

Nota: El
dispositivo
gestiona como un
Unico
acontecimiento
todos los eventos
que se producen
dentro de 225
segundos (1/16 de
hora) desde el
primero. Vale para
todas las alarmas
con esta gestion

A02 120 120 M M 0 255 'S Tiempo "bypass"
alarma LP
b.presién
AO03 -10,0 -20,0 M M -58,0 99,9 @ °C;°F;Bar Setpoint alarma
;psi*10 LP

A04 10,0 10,0 M M 0,0 99,9  °C;°F;Bar Histéresis alarma
;psi*10 LP

A05 3 3 M M 0 255 Numero

eventos/hora de
alarma HP (alta
presidn) para
pasar desde reset
automatico a

manual.
AO6 55,0 55,0 M M -58,0 99,9  °C;°F;bar Setpoint alarma
;psi*10 HP
A07 25,0 25,0 M M 0,0 99,9  °C;°F;bar Histéresis alarma
;psi*10 HP
A08 5 5 M M 0 255 NUmero eventos
por hora de

alarma caudal
para pasar desde
reset automatico
a manual.

A09 30 30 M M 0 255 'S Tiempo de
"bypass" alarma
caudal (desde ON
bomba)

Al0 3 3 M M 0 255 S Retraso alarma
caudal (desde
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activacion
flujostato)

All 5 5 M M 0 255 S Retraso rearme
alarma caudal
(por reset
flujostato)

Al12 30 30 H H 0 255 S Tiempo de
"bypass" alarma
antihielo

Al13 3 3 S S -58 99 S Setpoint alarma
antihielo

Al4 2,0 2,0 S S 0,0 99,9 °C°F Histéresis alarma
antihielo

A15 0 0 M M o 1 Bloqueo
ventiladores por
alarma antihielo
0= Deshabilitado
1= habilitado

Al6 99 99 H M -58 99 °C;°F Setpoint alarma
alta temperatura
de regulacion

Al7 5 5 H M 0 255 $*10 Retraso alarma
alta temperatura
de regulacidn

Al18 105 105 M M 50 300 °C;°F Setpoint alarma
alta temperatura
de descarga
compresor

Al19 15,0 15,0 M M 0,0 25,5 °C°F Histéresis alarma
alta temperatura
de descarga
compresor

A20 0 0 M M 0 255 Ndmero
eventos/hora de
alarma
ventiladores para
pasar desde reset
automatico a

manual.

A21 0 0 M M 0 255 S Tiempo "bypass"
alarma
ventiladores

A22 0 0 M M 0 9.99 H*10 Limite maximo de

9 horas ventiladores

0 = Deshabilitado
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A23 0 0 M M 0 9.99 H*10 Limite maximo de
9 horas compresor
0 = Deshabilitado
A24 0 0 M M 0 9.99 H*10 Limite maximo de
9 horas bomba
0 = Deshabilitado
A25 0 0 M M 0 255 Numero

eventos/hora de
alarma térmico
compresor para
pasar desde reset
automatico a
manual.

A26 40 40 M M 0 255 Hz;% Setpoint
restablecimiento
aceite ventilador
modulante

A27 5 5 M M 0 255 Min Retraso
restablecimiento
aceite ventilador
modulante

A28 0 0 M M -58,0 99 °C;°F Setpoint
deshabilitaciéon
bomba de calor
por baja
temperatura
exterior

A29 2,0 2,0 M M 0,0 99,9 °C;°F Histéresis
deshabilitacion
bomba de calor
por baja
temperatura
exterior

M I/0

101 0 0 M M 0 4 Configuracidn
sonda de
regulacion
0: Sonda
temperatura de
retorno
1: Sonda
temperatura de
impulsién
2: Sonda/Sensor
temperatura/
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102

103

104

105

106

107

108

109

110

111

112

113

102

100

101

109
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102

100

101

109

106

M 0
M 0
M 0
M 0
M -30
M -30
M -30
M -30
M -30
M -30
M -30
M -30
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120

120

120

120

120

120

120

30

Presiéon de
condensacion
circuitol

3: Sonda/Sensor
temperatura/
Presion de
evaporacion
circuito 1

4: mando remoto
010V /4-20 mA
Configuracion tipo
entradal

0 =NTC/entrada
Digital

1=4-20mA
2=0-10V
3=0-5V
Configuracién tipo
entrada2
Configuracion tipo
entrada expansién
IN1

Configuracién tipo
entrada expansion
IN2

Configuracion
funcién entradal
Configuracién
funcién entrada2
Configuracion
funcién entrada3
Configuracién
funcién entrada4
Configuracion
funcién entrada5
Configuracién
funcién entrada
IN6 (EV3) /IN10
(EVD)
Configuracion
funcién entrada
IN7 (EV3) / IN9
(EVD)
Configuracién
funcién entrada8
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114 -17 -17 M M -30 30 Configuracion
funcién entrada
IN9 (EV3) / IN7
(EVD)

115 -19 -19 M M -30 30 Configuracidn
funcién entrada
IN1O(EV3) / IN6
(EVD)

116 0 0 M M -30 120 Configuracion
funcién entrada
expansion IN1

117 0 0 M M -30 120 Configuracién
funcién entrada
expansién IN2

118 0 0 M M -30 120 Configuracion
funcién entrada
expansion IN3

119 0 0 M M -30 120 Configuracién
funcién entrada
expansién IN4

120 0 0 M M -30 120 Configuracion
funcién entrada
expansion IN5

121 0 0 M M -30 120 Configuracién
funcidén entrada
expansion IN10

122 0 0 M M -30 120 Configuracion
funcién entrada
expansion IN9

123 0 0 M M -30 32 Configuracién
funcién entrada
expansion IN8

124 0 0 M M -30 30 Configuracion
funcién entrada
expansion IN7

125 0 0 M M -30 30 Configuracién
funcién entrada
expansién IN6

126 0,0 0,0 M M -15,0 300, Bar ; Inicio ESCALA
0 Psi*10;  IN1[@4 mA/OV]
V; Nota: En caso la

mA entrada esté

configurada como
"mando remoto" "
es necesario, sin
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embargo,
configurar los
parametros de
linearizacién
utilizando el valor
0V/4mA para el

minimo y
10V/20mA para el
maximo.
127 50,0 50,0 M M -15,0 300, Bar; Final ESCALA
0 Psi*10; IN1[@20mA/10V]
\'
mA
128 0 0 M M -15,0 300, Bar; Inicio ESCALA
0 Psi*10; IN2[@mA/0V]
v;
mA
129 20,0 20,0 M M -15,0 300, Bar; Final ESCALA
0 Psi*10; IN2[@mA/0V]
\'
mA
130 0,0 0,0 M M -15,0 300, Bar; Inicio ESCALA IN1
0 Psi*10; expansion
V; [@4mA/0V]
mA
131 50,0 50,0 M M -15,0 300, Bar; Fondo ESCALA IN1
0 Psi*10; expansion
V; [@20mA/10V]
mA
132 0,0 0,0 M M -15,0 300, Bar; Inicio ESCALA IN2
0 Psi*10; expansion
V; [@4mA/0V]
mA
133 20,0 20,0 M M -15,0 300, Bar; Fondo ESCALA IN2
0 Psi*10;  expansion
V; [@20mA/10V]
mA
134 0,0 0,0 S S -99,9 99,9  °C;°F;Bar Offset Entrada
; psi*10 | analdgica IN1
135 0,0 0,0 S S -99,9 99,9 @ °C;°F;Bar Offset Entrada
; psi*10  analdgica IN2
136 0,0 0,0 S S -99,9 99,9 °C°F Offset Entrada
analdgica IN3
137 0,0 0,0 S S -99,9 99,9 °C°F Offset Entrada

analdgica IN4
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138

139

140

141

142

143

144

145

146

147

148

149

150

0,0

0,0

0,0

0,0

0,0

0,0

0,0

0,0

0,0

0,0
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0,0

0,0

0,0

0,0

0,0

0,0

0,0

0,0

0,0

0,0

S -99,9
S -99,9
S -99,9
S -99,9
S -99,9
S -99,9
S -99,9
S -99,9
S -99,9
S -99,9
M 0

M 0

M 0
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99,9

99,9

99,9

99,9

99,9

99,9

99,9

99,9

99,9

99,9

oC'_oF

oC'_oF

°C;°F;Bar
; psi*10

°C;°F;Bar
; psi*10

oC'_oF

oC;OF

Offset Entrada
analdgica IN5
Offset Entrada
analdgica
IN6(EV3)/IN10O(EV
D)

Offset Entrada
analdgica
IN7(EV3)/IN9(EVD
)

Offset Entrada
analdg. expansion
IN1

Offset Entrada
analdgica
expansion IN2
Offset Entrada
analdg. expansion
IN3

Offset Entrada
analdg. expansion
en4

Offset Entrada
analdg. expansion
INS

Offset Entrada
analdg. expansion
IN10

Offset Entrada
analdg. expansion
IN9

Configuracion tipo
salida AO1

0= Deshabilitada
1= Corte de fase
[%]

2=0-10 V [%]
3=PWM [%]

4= Frecuencia [Hz]
Configuracién tipo
salida AO2
Configurac. tipo
salida expansion
AO1
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151 0 0 M M 0 4 Configurac. tipo
salida expansion
AO2
1 200 Hz*10 Frecuencia PWM
200 Hz*10 Frecuencia PWM
-22 22 Configurac.
funcidn salida
digital DO1
155 12 12 M M -22 22 Configurac.
funcidn salida
digital DO2
156 2 2 M M -22 22 Configurac.
funcidn salida
digital DO3
I57 3 3 M M -22 22 Configurac.
funcidn salida
digital DO4
158 0 0 M M -22 22 Configuracion
funcién salida
digital
TK1(EV3)/OC(EVD)
159 0 0 M M -22 22 Configurac.
funcidn salida
digital TK2
160 0 0 M M -22 22 Configurac.
funcidn salida
digital AO1
161 0 0 M M -22 22 Configurac.
funcidn salida
digital AO2
162 0 0 M M -22 22 Configuracion
funcidn salida
digital expansion
DO1
163 0 0 M M -22 22 Configuracién
funcidn salida
digital expansién
DO2
164 0 0 M M -22 22 Configuracion
funcidn salida
digital expansion
DO3
165 0 0 M M -22 22 Configuracién
funcidn salida

152 100 100
153 100 100
154 1 16

<L
<< L
[
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166 0 0 M
167 0 0 M
168 0 0 M
169 0 0 H
170 0 0 M
171 4 4 M
172 0 0 M
173 0 0 M
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M -22
M -22
M -22
H -22
M 0
M 0
M 0
M 0
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22

22

22

22

digital expansion
DO4
Configuracion
funcion salida
digital expansion
AO1
Configuracién
funcidn salida
digital expansién
AO2
Configuracion
funcion salida
digital expansion
ocC

Configuracion
funcién salida AO1
0= Deshabilitada
(utilizable como
DO)

1 =compresor
modulante
circuito 1

2 = compresor
modulante
circuito 2

3 =bomba
instalacion

4 = Ventiladores
circuito 1

5 = Ventiladores
circuito 2

6 = Valvula hot
gas bypass
Configuracién
funcidn salida AO2
Configuracion
funcidn salida
analdgica
expansion AO1
Configuracién
funcidn salida
analdgica
expansion AO2
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174 2 2 M M 0 4 Configuracion
funcidn salida
TK1(EV3)/OC(EVD)
0= Deshabilitada
(utilizable como
DO)
1=bomba
instalacion
2 = Ventiladores
circuito 1
3 = Ventiladores
circuito 2
4 =Vdlvula hot
gas bypass

175 0 0 M M 0 4 Configuracién
funcidn salida TK2

176 0 0 M M 0 4 Configuracion
funcidn salida
analdgica
expansion OC

Pr Regulacion

RO1 5,0 5,0 S S 0,0 99,9  °C-°F- Banda de

bar- regulacién en
psi*10 modo

enfriamiento

R0O2 5,0 5,0 H S 0,0 99,9 °C-°F- Banda de
bar- regulacién en
psi*10 modo calefaccion
RO3 5,0 5,0 H S 00 999 °C°F Banda de
regulacién ACS
RO4 0 0 S S 0 255 | S*10 Tiempo completo
de regulacion (PI)
RO5 30,0 30,0 S S Coo 99,9 °C-°F- Maximo valor de
bar- setpoint en modo
psi*10 enfriamiento
RO6 60,0 60,0 H S HEA 199, °C-°F- Maximo valor de
9 bar- setpoint en modo
psi*10 calefaccion
RO7 4,0 4,0 S S -58,0 Coo °C-°F- Valor minimo
bar- setpoint en modo
psi*10 enfriamiento
RO8 20,0 20,0 H S 0,0 HEA  °C-°F- Valor minimo
bar- setpoint en modo

psi*10 calefaccién
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RO9

R10

R11

R12

R13

R14

R15

R16

R17

R18

R19

R20

R21

R22

5,0

10,0

30

15

10

-10,0

70,0

1,0

3,0

.
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5,0

10,0

30

15

10

-10,0

-5,0

6,0

70,0

1,0

3,0

S -99,9
S -99,9
S -58

S -58

S -50,0
S -50,0
S -58,0
S 0,0

S 0

S 50,0
S 0

S 1

H 0,1

H R21
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99,9

99,9

99

99

50,0

50,0

99,9

99,9

255

199,

255

200

R22

R23

°C.°F-
bar-
psi*10
°C-°F-
bar-
psi*10
°C-°F-
bar-
psi*10

DC_O F_
bar-
psi*10

OC_O F_
bar-
psi*10

DC_D F_
bar-
psi*10
OC_O F_
bar-

psi*10
OC_DF

Dias
OC_OF

oc_oF

Offset setpoint
dindmico en modo
enfriamiento
Offset setpoint
dindmico en modo
calefaccion
Temper. exterior
de referencia
setpoint dinamico
en modo
enfriamiento
Temperatura
exterior de
referencia
setpoint dinamico
en modo
calefaccion

Delta temperatura
exterior setpoint
dindmico en modo
enfriamiento
Delta temperatura
exterior setpoint
dindmico en modo
calefaccion
Setpoint baja
presion Valvula
solenoide

Delta setpoint
resistencias boiler
ACS en integracion
Tiempo bypass
salida de ACS en
modo calefaccién
Setpoint
antilegionella
Tiempo de
mantenimiento
antilegionella
Intervalo
antilegionella
Zona neutra Hot
Gas Bypass

Smart Band Hot
Gas Bypass
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R23

R24

R25

R26

R27

R28

R29

R30

R31

R32

R33

Pd
D01

5,0

50,0

120

30

67

90

15,0

50

10

10,0
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5,0

50,0

120

30

67

90

15,0

50

10

10,0

H R22
H 0,1
H 0
H 0
H 1
H 50
H 0,0
H 0
H 0
H 1
H 1,0
M 0
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99,9

99,9

999

999

100

Al8

99

99,9

100

999

10,0

oC_oF

oc_oF

%

Fast Band Hot Gas
Bypass

Banda
proporcional hot
gas bypass
Tiempo integral
hot gas bypass
Tiempo derivativo
hot gas bypass
Factor de
correccion fast
action Hot Gas
Bypass

Set point
inhibicidn funcién
hot gas bypass
Histéresis
inhibicidn funcién
hot gas bypass
Retraso activacion
funcién hot gas
desviado desde
encendido
compresor
Posicidn inicial
regulacién Hot
Gas Bypass
Periodo PWM
vélvula hot gas
bypass

Tensidn salida
PWM (AO 0-10V)
para pilotaje
valvula hot gas
bypass

Dercarche
Modalidades
desescarche

0: Deshabilitado
1: Presion /
Temperatura

2: parada
compresores

3: tiempo
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D02

D03

D04

D05

D06

D07
D08

D09

D10

D11

D12

D13

PC
Cco1

Cc0o2

-5,0

20

15,0

60

-10,0

25

50,0

10,0

30
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-5,0

20

15,0

60

-10,0

25

50,0

10,0

30

M -58,0
M 0

M -58,0
M 0

M 0

M 0

M -58,0
M 0

M 0

M -58,0
M 0,0
M 0

M 0

M 0
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99,9

255

99,9

255

255

255
D02

255

255

99,9

99,9

255

oC'_oF

Min
OC;OF

Min

S$*10
°C;°F

Min

$*10

OC_D F_
bar-
psi*10

DC_O F_
bar-

psi*10

Hz-%

Setpoint inicio
recuento
desescarche
Retraso activacion
desescarche
Setpoint fin
desescarche
Mdxima duracién
desescarche
Tiempo de espera
desde OFF
compresor hasta
conmutacion
valvula

de inversién
Tiempo de goteo
Setpoint
desescarche
forzado

Retraso entre
desescarches de 2
circuitos

Retraso encendido
compresores en
desescarche
Setpoint
activacion
ventiladores en
desescarche
Histéresis
activacion
ventiladores en
desescarche
Velocidad
ventiladores en
desescarche
Compresores
Nimero
parcializaciones
compresores
Tipologia
compresores:

0: ON-off

1: Modulantes
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2: Modulante +
ON-off

co3 0 0 M M 0 3 Modos de
rotacién de los
compresores
0: horas +
saturacion
1: fija + saturacion
2: horas +
equilibrio
3: fija + equilibrio

Cco4 24 24 M M 0 255 | S*10 Minimo tiempo de
OFF compresor;
nota: ese valor se
determind para
evitar que 2
posibles eventos
de alarma LP (low
press.) sean
considerados
como un evento
Unico

C05 36 36 M M 0 255 | S*10 Minimo de tiempo
entre las
activaciones del
mismo compresor

Ccoe 3 3 M M 0 255 S$*10 Minimo de tiempo
entre las
activaciones de
compresores
distintos

co7 5 5 M M 0 255 'S Minimo de tiempo
entre el apagado
de compresores
distintos

Ccos8 6 6 M M 0 255 | S*10 Tiempo al minimo
en encendido
ventilador
modulante

Cco9 20 20 M M 10 255 Hz-% Valor minimo
ventilador
modulante

c10 100 100 M M 10 255 Hz-% Valor maximo
ventilador
modulante

Pagina 78 de 295

.

isTeo'

Intertek
5028820



Ecochillers

Pf Ventiladores

FO1 20 20 M M 0 255 S/10 Tiempo de
arranque
ventiladores

FO2 1 1 M M 0 10 Ms/2 Defasaje de los
ventiladores

FO3 1 1 M M 0 1 Dependencia de
las ventiladores de
el estado del
compresor
0: con solicitud
1: independiente

Fo4 3,0 3,0 M M 0,0 99,9 °C-°F- Delta cut-off
bar- control
psi*10 ventiladores
FO5 2,0 2,0 M M 0,0 99,9 °C-°F- Histéresis cut-off
bar- control
psi*10 ventiladores
FO6 30 30 M M 0 255 S Duracién
preventilacién en
modo
enfriamiento
FO7 20 20 M M 0 255 S Duracidn post-
ventilacion
FO8 30 30 M M 0 100 Hz-% Velocidad minima
ventiladores en
modo
enfriamiento
FO9 30 30 H M 0 100 Hz-% Velocidad minima

ventiladores en
modo calefaccién

F10 100 100 M M 0 100 Hz-% Velocidad maxima
ventiladores en
modo
enfriamiento

F11 100 100 H M 0 100 Hz-% Velocidad maxima

ventiladores en
modo calefaccidn
F12 100 100 M M 0 100 Hz-% Velocidad maxima
silent ventiladores
y la velocidad de
prey post
ventilacién en
modo
enfriamiento
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F13

F14

F15

F16

F17

F18

F19

F20

PP
PO1

100

30,0

9,0

57,0

0,0

20,0

6,0

.
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100

30,0

9,0

57,0

0,0

20,0

6,0

M 0

M -58,0
M -58,0
M -58,0
M -58,0
M 0,0
M 0,0
M 0

M
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100

99,9

99,9

99,9

99,9

99,9

99,9

Hz-%

OC_D F_
bar-
psi*10

OC_O F-
bar-
psi*10

OC_O F_
bar-
psi*10

OC_D F_
bar-
psi*10

OC_O F_
bar-
psi*10

DC_OF_
bar-
psi*10

Velocidad mdxima
silent ventiladores
y la velocidad de
prey post
ventilacion modo
calefaccion
Setpoint velocidad
minima
ventiladores en
modo
enfriamiento
Setpoint velocidad
minima
ventiladores
modo calefaccion
Setpoint velocidad
maxima
ventiladores en
modo
enfriamiento
Setpoint velocidad
maxima
ventiladores en
modo calefaccion
Banda
proporcional
ventilacion en
modo
enfriamiento
Banda
proporcional
ventilacion en
modo calefaccidn
Secuencia de
rotacién
ventiladores por
pasos

0: horas.

1: fija

Bomba

modo de
funcionamiento
bomba

0: siempre activa
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P02

P03

P04

PO5

P06

PO7

P08

PH

HO1

HO2

HO3

HO4

HO5

20

10

2,0

50

3,0

10

-10

2,0

.
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20

10

2,0

10

-10

2,0

M

M

S -58,0

S 0,0
0
-58
0,0

S HO4

S HO4

M HO4

M -58

S 0,0
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99

99,9

100

99

99,9

HO3

HO3

127

HO3

99,9

255

255

°C°F-
bar-
psi*10
°C°F-
bar-
psi*10

Hz-%
DC_O F_
bar-
psi*10
OC_O F_

bar-
psi*10

oC'_oF

DC;OF

oc’_oF

OC;OF

1: con solicitud de
regulacién
Retraso encendido
compresor desde
encendido bomba
Retraso apagado
bomba desde
apagado
compresor
Setpoint antihielo
para activacion
bomba

Histéresis
antihielo para
activacion

bomba

Velocidad minima
bomba modulante
Setpoint bomba
modulante

Banda de
regulacion bomba
modulante
Resistencias
electricas
Setpoint
resistencias boiler
para antihielo
Setpoint
resistencias
instalacion para
antihielo

Valor maximo
setpoint
resistencias
boiler/sistema de
antihielo

Valor minimo
setpoint
resistencias
boiler/sistema de
antihielo
Histéresis
resistencias
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HO6 180 180 H M 0 255
HO7 6,0 6,0 H M 0,0 99,9
PS

So1 5,0 5,0 H S 0,0 99,9
S02 2,0 2,0 H S 0,0 99,9
S03 100 100 H M 0 255
S04 0 0 H M 0 255
S05 10 10 H M 0 255
S06 30 30 H M -58,0 99
S07 10,0 10,0 H N 0,0 99,9
S08 60,0 60,0 H S dhu RO6
S09 70 70 H S 0 99
S10 10,0 10,0 H S 0,0 99,9
S11 60 60 H S 0 255

6.8 Alarmas
Todas las alarmas correran a rearme automatico, excepto:
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oC'_ oF

DC; OF

°C; °F

°C; °F

oC'_ oF

boiler/sistema de
integracion
Retraso activacion
resistencias
boiler/sistema de
integracion
diferencial
setpoint
resistencias
sistema de
integracion
Paneles solares
Setpoint paneles
solares

Histéresis paneles
solares

Setpoint sobre-
temperatura
colector

Tiempo ON
bomba en sobre-
temperatura
colector

Tiempo OFF
bomba en sobre-
temperatura
colector

Setpoint antihielo
paneles solares
Histéresis
antihielo paneles
solares

Setpoint ACS solar
Setpoint sobre-
temperatura ACS
Histéresis sobre-
temperatura ACS
Tiempo de
movimiento
vélvula 3 vias ACS
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- Alarma antihielo: rearme manual

- Alarma alta presion: rearme manual si el nimero de evento / hora excede el valor del
parametro A0S

- Alarma relés Secuencia de fases: rearme manual

- Alarma térmica compresores: rearme manual si el numero de eventos / hora excede el
valor del parametro A25

- Alarma de baja presion: rearme manual si el numero de eventos / hora excede el valor
del parametro AO1

- Alarma de flujo: rearme manual si el numero de eventos / hora excede el valor del
parametro A08

- Alarma ventiladores de circuito: rearme manual si el nimero de eventos / hora excede el
valor del parametro A20

Eventos de alarmas que se produzcan dentro de 225 segundos (1/16 de hora) desde el
primero de ellos aparecen integrados al primero, en el recuento del nimero de eventos /
ahora. El reset de alertas de rearme manual, se efectia apagando y volviendo a encender
la unidad.

CODIGO DESCRIPCION

AFLo Alarma de flujo
La alarma se activa cuando la entrada configurada como Flujostato permanece
activo durante un tiempo igual a A10, con retraso de A09 desde el encendido de la
bomba; se detiene cuando la entrada no es activa durante un tiempo igual a A11.
La alarma se convierte en rearme manual si el nimero de eventos / hora excede el
valor del parametro A08.
Principales consecuencias:
- Se apagaran inmediatamente todos los compresores, ventiladores, las
resistencias de instalacidon y la bomba. La bomba se reactiva una vez excedido el
tiempo de 225 segundos que determina el minimo intervalo para el recuento de
eventos de alarma independientes.

AHTR ALARMA ALTA TEMPERATURA
LA ALARMA SE ACTIVA CUANDO EL VALOR DE TEMPERATURA DEL AGUA DE
ENTRADA EXCEDE A16 POR UN TIEMPO SUPERIOR A A17; SE DETIENE CUANDO EL
VALOR DE TEMPERATURA ES INFERIOR A A16-A14.
PRINCIPALES CONSECUENCIAS:
- TODOS LOS COMPRESORES SE APAGARAN

AbHp Bloqueo bomba de calor
Si una de las sondas es configurada como temperatura externa, la funcién esta
habilitada (G24 = 1), el boiler no esta en alerta y la temperatura exterior es inferior
de A28 entonces la bomba de calor se bloquea. La reactivacion ocurre si la
temperatura exterior pasa a ser mayor de A28+A29.
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Principales consecuencias:
- Todos los compresores y ventiladores se apagaran
APH ALARMA DE RELES SECUENCIA DE FASES
LA ALARMA SE ACTIVA SI LA ENTRADA CONFIGURADA COMO ENTRADA DE RELES
SECUENCIA DE FASES ES ACTIVO; SE DETIENE SI LA ENTRADA NO ES ACTIVA.
EL REARME DE ESTA ALARMA ES MANUAL.
PRINCIPALES CONSECUENCIAS:
- TODAS LAS CARGAS SE APAGAN

ArEb Alarma térmica resistencia boiler
La alarma se activa si la entrada configurada como entrada térmica resistencia
boiler es activa; se detiene si la entrada no es activa.
Principales consecuencias:
- El boiler se apagara

APMP ALARMA TERMICA BOMBA
LA ALARMA SE ACTIVA SI LA ENTRADA CONFIGURADA COMO ENTRADA TERMICA
BOMBA ES ACTIVA; SE DETIENE SI LA ENTRADA NO ES ACTIVA.
PRINCIPALES CONSECUENCIAS:
- SE APAGARAN TODOS LOS COMPRESORES, VENTILADORES, LAS RESISTENCIAS DE
INSTALACION Y LA BOMBA.

UArn Senalizacion genérica
La alarma se activa si la entrada configurada como entrada sefializacion genérica es
activo; se detiene si la entrada no es activa.
Principales consecuencias:
- Solo senalizacidn display

ALL ALARMA GENERICO
LA ALARMA SE ACTIVA SI LA ENTRADA CONFIGURADA COMO ENTRADA ALERTA
GENERICO ES ACTIVA; SE DETIENE SI LA ENTRADA NO ES ACTIVA.
PRINCIPALES CONSECUENCIAS:
- TODAS LAS CARGAS SE APAGAN

ACnF Alarma configuracién
Se activa si al menos una de las siguientes afirmaciones es correcta:
e Hansido configurados mas de 6 salidas de potencia (niimero de compresores
y niimero de parcializaciones)
e Ha sido configurada una salida digital como Termostato step 1, pero no
compresores de tipo sélo On-Off
e Hasido configurada como sonda de regulacion de la sonda de retorno, pero
la relativa entrada analdgica no ha
sido configurada
e Ha sido configurada como sonda de regulacién de la sonda de impulsion,
pero la relativa entrada analdgica no
ha sido configurada
e Ha sido configurada como sonda de regulacién de la sonda condensacién
circuito 1, pero la relativa entrada
analégica no ha sido configurada
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AFr

ACOM

AHou

AHP1
AHP2
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e Ha sido configurada como sonda de regulacion de la sonda evaporacion
circuito 1, pero la relativa entrada
analoégica no ha sido configurada
e Ha sido configurada como sonda de regulacion el mando remoto, pero la
relativa entrada analdgica no ha sido
configurada, o que esa entrada ha sido configurado como NTC Principales
consecuencias:
- Todas las cargas se apagaran
ALARMA ACUMULATIVO SONDAS
INDICA QUE UNA DE LAS SONDAS ESTA EN ALARMA. LAS ENTRADAS ANALOGICAS
NO CONFIGURADAS NO CAUSAN ALARMA.
PRINCIPALES CONSECUENCIAS:
- LA REGULACION IMPLICADA SE INTERRUMPE

Alarma antihielo

La alarma se calcula sobre la temperatura minima registrada por las sondas del agua
en la entrada, salida y sanitaria: la alarma se activa cuando el valor minimo es
inferior a A13; se detiene cuando el valor es superior a A13+A14.

La alarma se retrasa de un tiempo igual a A12 desde el encendido del modo
calefaccién. Si la alarma se produce con maquina en Stand-by, la maquina se
enciende.

El rearme de esta alarma es manual.

Principales consecuencias:

- Se apagaran todos los compresores y ventiladores

ALARMA COMUNICACION

LA ALARMA SE ACTIVA CUANDO LA COMUNICACION CON LA EXPANSION FALTA POR
UN TIEMPO MAYOR DE 10 SEGUNDOS.

- LAS REGULACIONES IMPLICADAS SE INTERRUMPEN. LAS SONDAS RELEVADAS POR
LA EXPANSION APARECEN EN ERROR SONDA, LAS ENTRADAS DIGITALES RELEVADAS
POR LA EXPANSION QUEDAN EN 0, ASi COMO TAMBIEN LA DETECCION DE LA
FRECUENCIA EN LAS ENTRADAS RAPIDAS; LAS SALIDAS ANALOGICAS Y RELES
ACTIVADAS POR LA EXPANSION QUEDAN EN 0.

Alarma horas de trabajo compresores /ventiladores /bomba

La alarma se activa cuando las horas de trabajo de un compresor exceden A22, o si
las horas de trabajo de un ventilador exceden A23, o las horas de trabajo de la
bomba excede A24.

Principales consecuencias:

- Solo senalizacidn display

ALARMA ALTA PRESION CIRCUITO 1/2

LA ALARMA SE ACTIVA TANTO EN SENALIZACION DEL PRESOSTATO DE MAXIMA,
TANTO CUANDO EL VALOR MAXIMO ENTRE LA SONDA DE CONDENSACION Y EL DE
LA SONDA DE EVAPORACION EXCEDE EL UMBRAL DEFINIDO POR A06.

LA ALARMA SE CONVIERTE EN REARME MANUAL SI ELNUMERO DE EVENTOS / HORA
EXCEDE EL VALOR DEL PARAMETRO A05.

PRINCIPALES CONSECUENCIAS:

- LOS COMPRESORES DEL CIRCUITO AFECTADO SE APAGARAN
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Alarma de baja presion circuito 1/2

La alarma se activa tanto en sefalizacion del Presostato de minima, tanto cuando el
valor minimo entre el de la sonda de condensacion y el de la sonda de evaporacion
desciende bajo el umbral definido por A03. La alarma se detiene cuando

ambas condiciones terminan.

La alarma se activa con un tiempo de retraso A02 desde el encendido del compresor.
La alarma se convierte en rearme manual si el nimero de eventos / hora excede el
valor del parametro AO1.

Principales consecuencias:

- Compresores y ventiladores del circuito afectado se apagaran Nota: para evitar que
2 eventos en secuencia de alarma LP sean consideradas un evento Unico, el tiempo
minimo de OFF de los compresores CO4 esta pre-determinado en 240 segundos.

ALARMA VENTILADORES DE CIRCUITO

LA ALARMA SE ACTIVA SI LA ENTRADA CONFIGURADA COMO TERMICA VENTILADOR
ES ACTIVA.

LA ALARMA SE DETIENE SI LA ENTRADA CONFIGURADA COMO TERMICA
VENTILADOR NO ES ACTIVA.

LA ALARMA SE CONVIERTE EN REARME MANUAL S| ELNUMERO DE EVENTOS / HORA
EXCEDE EL VALOR DEL PARAMETRO A20.

PRINCIPALES CONSECUENCIAS:

- LOS COMPRESORES Y VENTILADORES DEL CIRCUITO AFECTADO SE APAGARAN

Alarma térmica compresores de circuito 1/2

La alarma se activa si la entrada configurada como térmica compresores de circuito
1/2 es activa; se detiene si la entrada no es activa.

La alarma se convierte en rearme manual si el nimero de eventos / hora excede el
valor del parametro A25.

Principales consecuencias:

- Todos los compresores del circuito afectado se apagaran

ALARMA ALTA TEMPERATURA DESCARGA COMPRESORES DE CIRCUITO 1/2

LA ALARMA SE ACTIVA SI EL VALOR DE LA SONDA CONFIGURADA DESCARGA
COMPRESORES CIRCUITO 1/2 SUBE POR ENCIMA DEL VALOR DEL PARAMETRO A18,
Y SE DETIENE CUANDO DESCIENDE POR DEBAJO DE A18 - A19.

PRINCIPALES CONSECUENCIAS:

- TODOS LOS COMPRESORES DEL CIRCUITO AFECTADO SE APAGARAN

Alarma regreso aceite circuito 1/2

La alarma se activa si el ventilador modulante permanecera encendido en un
porcentaje menor de A26 por un tiempo mayor de A27. La alarma termina sélo
cuando la solicitud de potencia de este circuito excedera el 90%.

Principales consecuencias:

- Todos los compresores del circuito afectado se apagaran.

ALARMA TERMICA COMPRESOR

LA ALARMA SE ACTIVA SI LA ENTRADA CONFIGURADA COMO TERMICA COMPRESOR
1/2/3/4/5/6 ES ACTIVA; SE DETIENE SI LA ENTRADA NO ES ACTIVA.

LA ALARMA SE CONVIERTE EN REARME MANUAL S| ELNUMERO DE EVENTOS / HORA
EXCEDE EL VALOR DEL PARAMETRO A25.

PRINCIPALES CONSECUENCIAS:
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- EL COMPRESOR INTERESADO SE APAGARA

Alarma alta temperatura descarga compresor

La alarma se activa si el valor de la sonda configurada descarga compresores
1/2/3/4/5/6 suben por encima del valor del parametro A18, y se detiene cuando el
valor desciende bajo A18 - A19.

Principales consecuencias

- El compresor interesado se apagara

ALARMAS SONDA

LA ALARMA SE ACTIVA EN LOS SIGUIENTES CASOS:

- CUANDO UNA SONDA ESTA EN CORTOCIRCUITO O INTERRUMPIDA

- EN CASO DE EXCEDER EL LIMITE SUPERIOR O INFERIOR DE LOS VALORES
CONFIGURADOS PARA UNA SONDA.

LAS ENTRADAS ANALOGICAS NO CONFIGURADOS NO CAUSAN ALARMA
PRINCIPALES CONSECUENCIAS:

- LA REGULACION IMPLICADA SE INTERRUMPE.
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7.1 Introduccién

c.pCO es un controlador electrénico
programable basado en microprocesador, que
presenta un sistema operativo multitarea,
compatible con la familia de dispositivos
c.pCO Sistema, que incluye controladores
programables, terminales de usuario,
gateways, dispositivos de comunicacién y
dispositivos de gestion remota. Estos
dispositivos representan un potente sistema
de control que puede conectarse facilmente
con la mayoria de los sistemas de gestidén de
edificios (BMS) disponibles en el mercado. El
controlador ha sido desarrollado por CAREL
para proporcionar soluciones para diversas
aplicaciones en climatizacion, refrigeraciéon y
HVAC/R en general. Su flexibilidad permite la
creacién de soluciones de control a medida
segln las especificaciones del cliente. En
comparacién con el sistema pCO, la gama se
ve mejorada por un nuevo controlador
compacto y, en consecuencia, comprende el
¢.pCOmini (versién de montaje en panel de 4
moddulos DIN), con 10 entradas/salidas
universales y disponible con controlador
incorporado para electrdnica unipolar. valvula
de expansion, asi como los modelos c.pCO
Small, Medium, Large, Extralarge. El nimero
de entradas/salidas se puede aumentar
conectando una placa de expansion c.pCOe.

Los controladores de tamafo mediano
también pueden incluir uno o dos
controladores integrados para vdlvulas de
expansién  electronicas. ElI  mddulo
Ultracap (accesorio) se puede utilizar
como fuente de alimentacion de
emergencia para los accionadores de
valvulas, de modo que garantice el cierre
total de las valvulas en caso de fallo de
alimentacion (corriente alterna).

c.pCO se puede conectar en una LAN
Ethernet a otros controladores de la
familia c.pCO. Cada dispositivo de la LAN
puede intercambiar variables digitales o
analdgicas con todos los demas, segun el
programa de aplicacién utilizado. c.pCO
también se puede conectar a través de un
pLAN (pCO Local Area Network) a la gama
de terminales pGD.

Cada puerto serie Fieldbus, ya sea
integrado en el controlador o instalado
mediante una tarjeta opcional, se puede
conectar a dispositivos de campo
controlados, como actuadores de valvulas
y compuertas y controladores externos
(por ejemplo, controladores para valvulas
de expansion electronicas, EVD
Evolution).

Cada puerto serie BMS, ya sea integrado
en el controlador o instalado mediante
una tarjeta opcional, se puede conectar a
sistemas de bus estandar a nivel de
campo, de automatizacién o de gestion,
como Konnex®, LON®, BACnet™, etc.

El sistema operativo (OS) en tiempo real
gestiona las prioridades para garantizar el
tiempo de ciclo del programa de
aplicacién, datos de 32 bits y niUmeros de
punto flotante, y la conexion Ethernet
multimaestro y multiprotocolo.

Principales caracteristicas:

e optimizaciéon de la memoria ocupada
por el Sistema Operativo y el programa de
aplicacién, del tiempo de arranque, del
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tiempo de carga del programa de
aplicacién y del tiempo de ciclo;

e optimizacion del tiempo de respuesta
del sistema: el controlador ejecuta varios
procesos en paralelo, cada uno
gestionado con una prioridad diferente;

® procesos independientes: cada proceso,
ya sea un protocolo, gestién de puerto
USB, registro de datos vy alarmas
(registrador de datos), intercambio de
datos con el servicio en la nube tERA,
funciona independientemente de los
demas;

e depuracion en tiempo de ejecucion (en
el objetivo)

e gestion nativa del protocolo multitarea
TCP/IP

Conectividad local:

e Servidor web integrado, completamente
personalizable, compatible con HTML vy
JavaScript estandar. La memoria de 90
Mbytes se puede utilizar para almacenar
paginas creadas con las herramientas de
desarrollo de sitios web mas comunes.
Hay métodos dindamicos (CGI, Common
Gateway Interface) disponibles para leery
escribir las variables del programa de
aplicacién. Otras funciones innovadoras
incluyen: la posibilidad de visualizar el
contenido del terminal pGD1 en el
navegador, visualizar graficos de los datos
registrados por el registrador de datos y
trazar datos de sondas y contadores de
energia en tiempo real (tendencias
variables);

e servidor de archivos (FTP): se puede
acceder al sistema de archivos publicos
c.pCO en la red local a través de FTP. En
consecuencia, se puede utilizar un cliente
FTP para conectarse al controlador vy
cargar actualizaciones, paginas web y
documentos. Se pueden descargar los
archivos “.csv” (valores separados por
comas) exportados por el registrador de

datos

e creacion de cuentas con diferentes
privilegios de acceso, asociadas tanto a un
servidor web como a un servidor FTP;

e gestion de multiples instancias
simultaneas del protocolo Modbus TCP/IP
Maestro y Esclavo;

e gestién del protocolo BACnet™ con
perfil B-BC (MSTP o TCP/IP, licencia a
adquirir por separado).

Conectividad remota:

e Conectividad integrada al servicio en la
nube Carel tERA: conectando un
enrutador normal al controlador, se
puede establecer una conexidon segura
con el servidor tERA. Se pueden activar
servicios remotos para la gestiéon de
variables de control, notificacion de
alarmas, analisis de datos e informes. Las
Conexiones se cifran mediante el estandar
SSL (Secure Socket Layer), de conformidad
con NIST, referencia internacional para la
seguridad de la informacién en Internet.

e un firewall garantiza el acceso remoto
solo a través de una conexién segura
(conexién a la nube tERA o VPN cifrada)
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Periférico USB integrado: se puede
utilizar para actualizar el controlador vy
guardar paginas web, documentos vy
aplicaciones en la memoria flash. También
se utiliza para descargar los registros del
controlador.

e c.pCO Small...Extralarge: los puertos
USB del host y del dispositivo son
gestionados directamente por el sistema
operativo. Host USB (arriba): se puede
utilizar una unidad flash USB para cargar
actualizaciones (sistema
operativo/programa de aplicacién) en el
controlador. Puerto de dispositivo USB
(abajo): al conectar c.pCO a wuna
computadora personal, su memoria
gueda disponible como una unidad
extraible y al mismo tiempo se establece
un canal de comunicacién con el software
c.suite para programacién y depuracion
en linea.

e c.pCOmini: los 2 puertos USB estdn
fisicamente integrados en un Unico puerto
micro USB; Esta disponible el mismo
rendimiento que para los dos puertos de
los modelos mas grandes.

Otras caracteristicas:

¢ el mismo controlador puede conectarse
hasta a 3 terminales pGD1/pGDE;

e terminal externo o incorporado con
pantalla y teclado con botones
retroiluminados por LED, que se puede
utilizar para cargar software y poner en
marcha;

o Entradas/salidas universales
configurables mediante programa de

aplicaciéon, para conexion de sondas
activas y pasivas, entradas digitales,
salidas analégicas y PWM. Esto amplia las
posibilidades de configurar
entradas/salidas sin tener que instalar un
controlador mas grande;

e posibilidad de utilizar el entorno de
desarrollo de software c.suite, instalable
en un ordenador personal, para crear y
personalizar el programa de aplicacion,
simular el funcionamiento, supervisar el
rendimiento y configurar la red Ethernet;

e amplia gama de modelos que se
diferencian en:

e tamafo (mini, Small, Medium, Large y
Extralarge), para garantizar la maxima
flexibilidad segun la aplicacion;

e salidas digitales (relé 24/230 V) y SSR
(relé de estado sdlido);

e Salidas de relé NA o NC

e puertos serie integrados dpticamente
aislados/no épticamente aislados;

e pantalla incorporada opcional;

e varios tipos de conectores (resorte,
tornillo, etc.).

Suite de programacion de software,
c.suite: disefiado como un conjunto de
madulos independientes, uno para cada
fase del desarrollo de software HVAC/R,
c.suite  permite que equipos de
profesionales con diferentes habilidades
trabajen en grupo en el mismo proyecto,
aumentando la eficiencia y Adoptar un
desarrollo conjunto basado en el flujo de
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trabajo. Todos los mdédulos de software
cooperan entre si basandose en un
intercambio de datos centralizado,
gestionado opcionalmente por un
numero de version de software (SVN):

e c.strategy: entorno donde los
programadores expertos en algoritmos
preparan el nucleo del programa de
aplicacién. Caracteristicas del entorno de
programacion:

- total independencia de la ldgica de
programacion del hardware y de los
dispositivos conectados;

- disponibilidad de los lenguajes estandar
IEC 61131: ST (texto estructurado), FBD
(diagrama de bloques de funciones), SFC
(diagrama de funciones secuenciales), LD
(diagrama de escalera), que también
pueden utilizarse simultdneamente;

- gestién de tipos de datos: 32 bits, coma
flotante, matrices y estructuras nativas;

- depurar en el objetivo a través del puerto
USB o Ethernet;

e c.mask: entorno dedicado para
desarrolladores de la interfaz de usuario.

e c.design: definicién de configuraciones,
como tipo y tamano de controlador, tipo

de entradas/salidas, protocolos
maestro/esclavo, parametros de valores
predeterminados, registrador de datos,
direccién de red y gestion de usuarios,
conexion a servicios en la nube tERA.

e c.factory: se utiliza para programar el
controlador, cargando el programa de
aplicaciéon y la configuracion adecuada de
la unidad durante el montaje.

Aplicaciones

Cuando se proporciona con un programa
de aplicacion dedicado, el controlador se
puede utilizar para controlar diferentes
tipos de equipos:

e enfriadores y bombas de calor;

¢ unidades en la azotea;

¢ acondicionadores de aire;

e unidades de tratamiento de aire
pequenas/medianas (bajo pedido);

e vitrinas refrigeradas (bajo pedido vy
segun especificaciones);

e camaras frigorificas (bajo pedido vy
segun especificaciones);

¢ salas de curado;

e bastidores de compresores;

e controladores de escenario universales.

Pagina 92 de 295

.

isTeo'

Intertek
5028820




Ecochillers

7.2 Disefio funcional

La siguiente figura muestra el disefo
funcional de una unidad de tratamiento
de aire. Los actuadores de compuerta y
los actuadores de vdlvulas son
dispositivos de campo que se comunican
a través del Fieldbus 1 (ref. C). Fieldbus 2
(ref. E) es el medio a través del cual las
sondas serie comunican los valores
medidos, y a través del cual la placa de
control del humidificador y los
ventiladores intercambian datos y reciben
setpoints del controlador. El terminal
incorporado y el terminal remoto, que se
comunican via pLAN (ref. A), se utilizan
para instalar el programa de aplicacién y
para la puesta en servicio del sistema.

El terminal tactil PGD, intuitivo y sencillo
de utilizar, permite utilizar durante el

funcionamiento normal del equipo para
configurar los tiempos de encendido y
apagado, introducir los principales
parametros, otras funciones
avanzadas del programa de aplicacion y
visualizar cualquier alarmas disparadas.
En este caso el intercambio de datos se
realiza a través del puerto Ethernet (ref.
D). En la misma red es posible conectar
otro controlador c¢.pCO, asi como
comunicarse con el servicio remoto en la
nube tEra o con el supervisor BACnet™. El
sistema se puede conectar a otros
sistemas de supervision (Konnex®, LON®,
etc.) previa instalacion de la
correspondiente tarjeta de expansion
BMS1 (ref. B).

realizar

E tDizplay, tService

@ tERA doud
pGD terminal sanvice

touch screen PC
Rou

Ethemet | =

Serial probes ﬁ -:EE:“
L ORT B

- -
FlekiBus 2

Humidiner
conirol boand

<pCO rmini
Fieldlus caed

=

FleidBus serlal cand

T

Seral probes pn-Tune
Servo-control - Damper
valve SErVD-CONEnol

Access Point Speed reguiator

=

[

()| FleidBus 1 @l BMS 1

IT- -ﬂﬁ— F54BS sertal card
4}

BACnet™RE485
interface

]

Ethernat™ /BACnet™
Interface

T LonWorks*interface
T Konnex®Interfaca

Fig. 1.3

Pagina 93 de 295

.

isTeo'

Intertek
5028820



Ecochillers

Ref | Puerto Serial/Conectores Conexion a:
A pLAN/J10, J11 Hasta 3 terminales (Ej. pGD1, pLDPRO)
B BMS 1 Tarjeta Serial Un sistema de automatizacién para edificios, después de instalar la tarjeta BMS especial.
C FieldBus 1 Tarjeta Serial Sensores, actuadores, etc. en un FieldBus, después de la instalacion especial de una tarjeta.
D Ethernet pGD terminales tactiles, controladores c.pCO, Router->tERA
E FieldBus 2 /126 (J23 en Largo, Modelos | Sensores, actuadores, etc. En un FieldBus (tarjeta incorporada)
Extralargos)
F BMS 2 /125 Otros mecanismos (tarjeta incorporada)
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7.3 INTERFASE DE USUARIO

7.3.1 Terminal pGD1

La interfaz del wusuario del programa
OSSTDMCHBE es el terminal pGD1, en
versiones de pared, empotradas o montadas
directamente en la placa de c.pCO
(integradas).

El terminal, que se ilustra en la figura anterior,
tiene seis teclas, cuyo significado se describe
a continuacion:

e Visualizacion del listado de alarmas activas

Reinicio de alarmas de restauracion manual
__Alarma

Acceso al mend principal
- Prg princip

@ Regreso a la pantalla anterior

- Esc

W Navegacion entre las pantallas de visualizacion
prhrtai
Arriba - Abaig | © @Umente/disminucion del valor

modificacion de los parametros. Confirmacion

e Permite pasar de la wvisualizacién a la
-Intro | gel valor y regreso al listado de parametros

7.3.2 Display

La siguiente pantalla muestra un ejemplo de
pantalla con unidad activa, subrayando los
campos e iconos utilizados:

1. Fechay hora
2. Estado actual de la unidad:

g;é Modo verano (enfriadora)

ﬁ Modo inviemo (homba de calor)

X Desescarche individual en curso

Y
'*& Desescarche separado en curso

3. Sondas de regulacion, punto de consigna y sonda de
referencia

4. Esfado de la unidad:

STAND BY;

OFF BY ALARM;

OFF BY BMS;

OFF BY SCHED;

OFF BY DI;

OFF BY KEYBOARD;

OFF BY CHG-OVER ;

FREECOOLING;

COMP ON;

DEFROST;
*  SHUTTING DOWN.

5. Indica el acceso al mend de usuario utilizando las teclas
ARRIBA vy ABAJO & INTRO para confirmar
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7.3.3Menu de Usuario

Desde la pantalla principal es posible
desplazarse por las funciones presentes con
las teclas ARRIBA y ABAJO y seleccionarlas con
la tecla INTRO. El acceso y la modificacion de
estos pardmetros no requiere contraseia.

< e
Setl: 2a.8°c 15:39
In * 2e.3"C
out: 19.8-¢c %
STATUSZ Y
COMP 0O w
N info !
On-Off
Set !

7.3.3.1  Sinopticos

Desde el menu usuario se pueden visualizar
los sindpticos generales de la unidad. El
estado fisico de las entradas, de las salidas de
los dispositivos y de las sondas se encuentran
disponibles en un menu vinculado a los
sindépticos. Si la entrada o salida no esta
habilitada, no aparecerd la pantalla
correspondiente.

A continuacién, veremos las pantallas de los
sindpticos individuales.

Sindptico de circuito

1. Demanda al circuito para termorregulacion
2. Demada datos desde el circuito

3. Zona de la envolvente:

1 Ok: zona dentro de los limites operativos
2 HiDP: Alta tasa de compresion

3 HiDscgP: Alta presion de condensacion
4 HiCurr: Alta intensidad del motor

5 HiSuctP: Alta presion de aspiracion

6 LoPRat- Baja tasa de compresion

7 LoDP: Baja prasion diferencial

8 LoDscgP: Baja presion de condensacidn
9 LoSuctP: Baja presion de evaporacion

Sindptico de compresores
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Velocidad actual del compresor (solo BLDC)

Estado del compresor 1:

Estado del compresor 2:

. Off (...s): apagado con posible indicacion del tiempo restante
para volver a encender,

. On {...s): encendido con posible indicacion del tiempo restante
para apagar,

. Man On: encendido en manual,

. Man Off: apagado en manual,

. Frod Off: forzado el apagado desde el driver EVD (todavia no
esta listo para regular),

. Defr: encendido para ciclo de desescarche,

. PmpD: En fase de bombeo,

. Alrm: apagado por alarma.

Sindptico del ventilador de condensacién

Condiciones de temperatura exterior (si estan disponibles);
Estado de la ventilacion:

Off;

On

Speed Up

Forced by defrost

Forced by prevent

Anti frost

Freecooling

Manual

Defrost

Valor actual de la temperatura saturada de condensacion,
Punfo de consigna de regulacion y demanda porcentual (la
demanda porcentual solo se muestra para ventiladores
modulantes).

Sinodptico de desescarche

EELIE  3HM=T.F
S oo

kSt tredd, |

Stato ¢1-11>:
S+*Shrinamento comFr.

o

Potencia suministrada por los compresores.

Estado de los ventiladores (la demanda en porcentaje solo
existe en caso de ventiladores de fipo modulante).

Posicion de la valvula de expansion electronica (en pasos y
porcentaje).

Estado de |a valvula de cuatro vias.

Estado del desescarche y descripcion.
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Sindptico de ExV

Irnfa — EEL

BSuction SH:
Disch.SH:

Disch.T.:

Porcentaje de apertura de la valvula.

Pasos de apertura de la valvula.

Estado de la valvula:

. Init: inicializacion del driver,

. Close: valvula cerrada,

«  Off valvula en espera,

. Pos: valvula en posicionamiento,

*  Wait: valvula en activacion,

*  On:valvula en regulacion,

L]

.

.

LoSH: funcion Low SH activa,
LOP: funcién LOP activa,
MOP: funcion LOP activa,
+  HiTc: funcion HiTc activa,
Punto de consigna actual.
Valores de regulacion:
*  Sobrecalentamiento de aspiracion,
. Sobrecalentamiento de descarga,
. Temperatura de descarga.

Sindptico del sistema

= ET

lnto

el A4 "
RFequest.: 16@.68%

Estado del flujostato v de la homba.

Temperatura de enfrada y de salida del agua.

Punto de consigna de regulacion y demanda porcentual de la
unidad.

7.3.3.2 On-Off

La unidad se puede encender y apagar desde
el menu de usuario (usando el parametro con
codigo Q000) y se puede visualizar el estado.

El estado Activado requiere el siguiente
consenso:

- entrada digital (si esta habilitada)
- teclado desde el menu On-Off
- franjas horarias (si estan habilitadas)

- BMS (si esta habilitado)

Antes de cambiar de encendido a apagado,
OSSTDmMCHBE pasa por el estado de apagado
transitorio en el que el controlador apaga los
compresores siguiendo el procedimiento de
apagado y luego apaga las bombas y los
ventiladores.

Nota: En caso de un error de BMS fuera de
linea, la unidad ignorara la solicitud de BMS y
se regulard como de costumbre.

7.3.3.3 Set

En este menu se pueden visualizar y editar los
puntos de ajuste actuales en modo enfriadora
(cédigo de parametro Q001) y modo bomba
de calor (codigo de parametro Q002).

El usuario no puede establecer los puntos de
ajuste fuera de los valores minimo y maximo
establecidos en el menu Planta.

Si estd habilitado el cambio verano/invierno
mediante teclado, en este menu también se
puede cambiar el modo de funcionamiento de
la unidad (cédigo de parametro Q003).

Luego de un cambio de modo, la unidad
permanecera apagada con la bomba
encendida por un periodo de tiempo (cédigo
A024) que se puede configurar desde el menu
Planta para reducir la diferencia de
temperatura del modo de trabajo en el
evaporador y hacer que el reinicio del
compresor sea menos problematico.

De lo contrario tendrd una carga térmica
elevada.

7.3.4 Descripcion de Menus
Independientemente de la pantalla mostrada,
al presionar la tecla de programacién se
accede a la pantalla de ingreso de contrasefia
gue permite acceder al menu principal que se
muestra a continuacion.
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7.3.4.1 Gestion de Contrasefas

El programa tiene 3 niveles de contrasefia
diferentes:

1. Usuario avanzado (mantenimiento): acceso
de soélo lectura a todos los parametros.
Contrasefia predeterminada: 1234.

2. Servicio: acceso de lectura a todos los
parametros con posibilidad de editar algunos
de ellos (para mds informacion sobre los
parametros que se pueden cambiar, consulte
la tabla de pardametros). Contrasefia
predeterminada: 1234.

3. Fabricante: acceso de lectura/escritura a
todos los parametros. Contrasefia
predeterminada: 1234.

En la pantalla de parametros se muestra el
acceso necesario para editar los parametros,
siempre con los mismos cdodigos. A
continuacién, se muestra un ejemplo.

Hours: 168k
B88 Hext Lhr.: 99866H
Resetl h.: MO
Status: OH
681 Manual: AUTO

Una vez ingresada la contrasefia, se
mantendrd durante 5 minutos desde la ultima
vez que se presiond una tecla y luego serd
necesario volver a ingresar la contrasefna para
acceder a los parametros de las funciones
avanzadas. En el menu Cerrar sesidn, se
puede forzar la introducciéon de la contrasefia
sin esperar 5 minutos.

7.3.4.2 Bucle de pantallas y su
organizacion

En cada menu, las pantallas estan organizadas
en bucles: los botones arriba y abajo
desplazan todas las pantallas del mismo
menu. Las pantallas estdn organizadas de
manera que con el botén abajo (desplazando
hacia abajo) se accede a las pantallas mas
frecuentes, mientras que a las que se utilizan
menos (por ejemplo, configuracidn) se accede
pulsando el botdn arriba (desplazando hacia
arriba).

Codificacion de parametros

En cada menu, las pantallas estan organizadas
en bucles: los botones arriba y abajo
desplazan todas las pantallas del mismo
menu. Las pantallas estdn organizadas de
manera que con el botén abajo (desplazando
hacia abajo) se accede a las pantallas mas
frecuentes, mientras que a las que se utilizan
menos (por ejemplo, configuracidn) se accede
pulsando el botdn arriba (desplazando hacia
arriba).

Caracter 1 Caracter 2 3 | 4
Cddigo Cdédigo menu Cadigo
menu secundario Pardmetro
principal

7.3.5 Configuracion Rapida
Para una configuracion rapida de Ia
instalacion proceder de la siguiente manera
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(acceso a las pantallas de configuracidon con
desplazamiento hacia arriba - botén arriba).

Menu A: Sistema

La planta tiene todos los parametros para el
evaporador y por tanto la carga unitaria.

1. Tipo de unidad (Enfriadora/Bomba de
calor - cédigo de parametro A065)

2. Nimero de bomba (cddigo de parametro
A064)

Menu B: EEV

ExV tiene todos los pardametros para la
valvula de expansion electronica.

1. Tipo ExV (cédigo de parametro B050)

2. Configuracién de bombeo (cédigo de
parametro B036)

Menu C: Compresores

Config. Compresores tiene todos los
parametros del compresor.

1. Numero de circuito (cédigo de pardmetro
Ca69)

2. Configuracidn del circuito (cédigo de
parametro Ca70)

3. Fabricante y modelo del compresor
(parrafos Cab7-68)

4. % de distribucion de energia entre
compresores (par. Cab4-66)

5. Refrigerante (cédigo de parametro Ca63)
6. Funciones opcionales

7. Configuracion de la sonda

Menu D: Power+

Power+ comprende todos los parametros
que conciernen al compresor inversor.

- Tipo de motor BLDC (compresor) (cédigo de
parametro D061)

Menu E: Fuente

La fuente tiene todos los parametros para la
condensacién de la unidad.

1. Tipo de unidad AW o WW (cédigo de
parametro E071)

2. Tipo de bombas (on-off/inverter) con
unidad WW (par. E069)

3. Numero de bomba con unidad WW
(cédigo de parametro E068)

Menu F: Registro de alarmas

Registro de alarmas accede a las funciones de
descarga del registro de alarmas, a Ia
memoria interna o memoria USB.

Menu G: Ajustes

Los ajustes comprenden todos los pardametros
relacionados con:

a. configuracidon de fecha y hora;

b. unidad de medida mostrada en la pantalla;
c. seleccién de idioma del menu;

d. configuracion de E/S;

mi. configuracién del puerto serie c.pCO;

f. configuracion de contrasefia;

g. eliminar el registro de alarmas, restablecer
los contadores automaticos de alarmas con
limite en el nimero de eventos durante un
periodo determinado, habilitar el timbre de
alarma, exportar e importar los parametros,
descargar uno o todos los registros histdricos
0 un registro de intervalo de tiempo
especifico.

Menu H: Log-Out
Cerrar sesion se puede utilizar para salir de la
contraseia establecida.

7.3.6 pGDX - Display de

pantalla tactil
La misma interfaz de usuario de PGD1 estd
disponible con una apariencia grafica en la
pantalla tactil de pGDx. El terminal consta de
una pantalla tactili y una barra de
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notificaciones LED de colores. El color del LED
esta vinculado al estado de la unidad:

Apagado | Unidad apagada
Blanco Unidad en standby
Rojo Alarma de unidad de bloqueo presente

Nota: solo las alarmas del bloqueador seran
notificadas a través del LED de estado de la
red.

La interfaz de usuario respeta una regla
basica: las areas en las que se puede hacer clic
se identifican mediante iconos o textos
blancos.

A continuacion, se muestran algunos
ejemplos de las pantallas principales:

) - @

* 94520

Acceso al menu principal para programacion.
Acceso al listado de alarmas activas.
Meni de usuario: info, on/off, setpoint y trend.

e

2

3
El menu de usuario es accesible sin necesidad
de utilizar contrasefia y contiene los
principales estados de la unidad y de los
dispositivos conectados, el menu de
encendido/apagado, cambio de setpoint y la
posibilidad de visualizar graficos.

A continuacién, se muestra un ejemplo de dos
pantallas de menu de informacién:

9 - LoSuctP

Los parametros, accesibles desde el menu de
programacién, estdn todos disponibles a
través de una lista de desplazamiento especial
y protegidos por contrasena.

Debajo de la pantalla del menu y una lista de
parametros.

Unia B FE0 emulatior

% Serial ports 31| Datestime

-~
Init af measure ( i) Abaut
e

ADD4 - Ghiller setpoant | imits - Kinimum

AL - Ehdlar setpeint | imits - Mawmam

astpiimp balpainl limils - Monimus

e atpunp selpaint lmi

ADOE - Chillier sl compersalion - Sart

Si es necesario acceder al menu del sistema
del controlador, es posible utilizar una funcion
de emulacién nativa del PGD1 y luego
ejecutar los comandos como se describe en el
manual de c.PCOsystem.
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24
7.2°C
24 .3 C

7.3.7 Herramienta de
commissioning web

A través del navegador de Internet,
ingresando la direccién IP del c.pCO, sera
posible acceder a la aplicacion “Enfriadora
con compresor DC” para ver y editar los
parametros de servicio de una aplicacién
OSSTDmMCHBE.

Nota: Ila aplicacion estd disponible
Unicamente en inglés y estd disefiada para
usarse mediante computadora y teclado
fisico.

Nota: resolucion sugerida de pantalla
completa 1920px*1080px.

Nota: compatible con los siguientes
navegadores: Firefox, Chrome, Opera(?).

La aplicacidn se divide en:

Principal: en el que se muestran los
principales pardmetros de estado de Ia
unidad.

10.0°C
35.9°C
24.1°c

Synoptic:

Unit: parametros de la unidad principal,
segln el numero de circuito. webPGD vy
tendencia en vivo de la unidad disponibles.

Circuit 1: Pardmetros del circuito principal
(estado de los compresores, estado ExV,
estado de la fuente). Tendencia en vivo ExV y
Source disponibles.

Circuit 2: Pardmetros del circuito principal
(estado de los compresores, estado ExV,
estado de la fuente). Tendencia en vivo ExV y
Source disponibles. Si el Circuito 2 esta
habilitado.

Circuit 1

Pardmetros: es necesario iniciar sesion para
abrir el menu Parametros. Es necesario ser, al
menos, usuario del Servicio para poder editar
todos los parametros.

- Planta: todos los pardmetros de servicio de
la Planta.

- ExXV: todos los pardmetros del servicio ExV.

Compresores: todos los parametros de
servicio de compresores.

- Power+: todos los pardmetros del servicio
Power+, si el dispositivo Power+ esta
habilitado.

- Fuente: todos los parametros del servicio
Fuente.
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Lista de Alarmas: lista de alarmas, con periodo
deinicio y fin de la alarma.

Informacion:

Manual: manual de usuario de
OSSTDMCHBE (version pdf).

Acerca de: informacién sobre herramientas y
aplicaciones, con una pequeia guia sobre
menus y botones de inicio de sesidn.

1Fl
|
i

7.4 Funciones

7.4.1 webPGD

Es posible ver e interactuar con la interfaz de
usuario de PGD1:

Nota: Consulte el capitulo "5.1 Terminal
pGD1" para obtener mads informacién.

7.4.2 Trend

Las tendencias en vivo de las variables
seleccionadas se muestran segin la
configuracién de la unidad:

- Tendencia unitaria:

- "Temperatura de entrada del agua
de uso";

- "Temperatura de salida del agua de
uso";

- "Solicitud de potencia en %";

- "Consigna actual";

- "Solicitud de freecooling" (si la
funcidn freecooling estd habilitada).

- Tendencia Circuito 1/2 ExV:

- "Consigna ExV circuito n";

- "Aspiracién SH circ. n";

- "Temperatura de aspiracion circ. n";

- "Circuito presién aspiracién n";

- "Descarga SH circ. n";

- "Temperatura de descarga circuito
"

n".
- Circuito 1/2 Tendencia Fuente:

- "Fuente del circuito de consigna n";
- "Temperatura de entrada del agua
de origen";

- "Circuito temperatura cond. n";

- "Circuito de temperatura de
evaporacion n";

- "Circ. presioén de descarga n".
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7.4.3 Envolvente del compresor
Segun el tipo de compresor seleccionado, en
la pagina del circuito es posible ver el punto
de trabajo del compresor segun su poligono
envolvente.

Zoom Envelop

Con el comando de zoom se muestran las
etiquetas del punto de trabajo, vértices del
poligono y modelo de compresor
seleccionado.

7.4.4 Unidades de medida

Es posible cambiar la unidad de medida de
las variables visualizadas con el combobox
dedicado.

Las unidades de medida admitidas son: NC,
SI(°C,kPA), EE. UU. (°F,psi), Reino
Unido(°C,bar), CAN(°C,psi), LON, SI(°C,bar) .

CANEL Manufacturer ﬁ

Unit

Working mode Remote OnOFff

Setpoint Chiler Ramote request
0.0%

Setpoint Heatpumpl Unit of measure

400°C 5 ::‘a-“

Nota: Consulte el capitulo "5.7.8 Parametros"
para obtener mas informacién.

7.45 Listado de alarmas

Tabla de listado de alarmas en la que se
muestran los siguientes campos:

Inicio: cuando se activa la alarma

Fin: cuando la alarma se ha reiniciado
Cddigo: cédigo de alarma
Descripcion: descripcion de la alarma

Si la fila de alarma es roja, significa que la
alarma esta activa en este momento,
mientras que una fila blanca significa que la
alarma no esta activa.

Con el botén "RESET ALARMAS" es posible
enviar un reset de alarmas al c.pCO.

Nota: Consulte el capitulo "9 Alarmas" para
obtener mas informacion.

7.4.6 Remote On/Off Power
request

Si los pardmetros Gel6 estan habilitados, la

aplicacion c.pCO también verificard el

interruptor de encendido/apagado remoto

disponible en la pdgina Principal y Unidad. Si
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los pardmetros Gel7 estan habilitados, es
posible usar la variable de solicitud de energia
remota para configurar la solicitud de energia
de la unidad.

Manufacturer ﬁ

Unit

Working mode Remote OnOff

Setpoint Chiller Remote request
7.0°C 0.0%

Setpoint Heatpump Unit of measure

40.0°C SI("C,bar) 4

Nota: Consulte el capitulo "7. Tabla de
parametros" para obtener mds informacion.

7.4.7 Login

Para iniciar sesién como uno de los usuarios
disponibles (Mantenimiento, Servicio o
Fabricante), es necesario presionar:

- en el area de inicio de sesién
- en el botdn Parametro

4N Nor

Aparecerd la ventana emergente de inicio de
sesion.

~  Circuit1

g ——— — —

B | — i
_— o L} e

Si la contrasefia es correcta, de acuerdo con
las almacenadas en la aplicacion c.pCO, el
usuario correcto iniciard sesién. Mientras
que, si la contrasefia es incorrecta, también
habra una notificacién en la ventana
emergente.

El usuario registrado mantendra la sesion
activa durante 10 minutos, que se renueva
cada vez que se cambia de pagina. Después
de 10 minutos de inactividad, la sesion del
usuario se cerrard automdaticamente y se
recargara la pagina principal.

Es posible cerrar sesidn presionando el botdn
de usuario:

1]
11
!

Jljrseeeceserannneanss

7.4.8 Parametros

Es posible editar los parametros que se
muestran en color azul, mientras que los
parametros negros no son editables.

Ejemplos:

- Iniciado sesién como usuario de
Mantenimiento:
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Como editar un parametro:

- Parametro "Texto": haga clic en el nimero,
editelo con el teclado y luego presione
"Entrar" para guardar el valor.

- Parametro "Cuadro combinado": haga clic
en el botdn del cuadro combinado y luego

7.5 TABLA DE PARAMETROS

seleccione una de las voces del menu
desplegable.

- Parametro "Interruptor": haga clic en el
botdn de interruptor para cambiar el estado
de la variable digital.

Las siguientes tablas muestran los parametros y valores que muestra el terminal.

7.5.1 Set
Param.

Code PWD | Variable Description Type | Default | UoM Range RW
e u Q001 - Cooling mode sefpoint Real 7.0 C Al4. . ADE W/R
[«[iF] 1] Q002 - Heating mode setpoint Real 40.0 ] ADG.ADT WR
Q003 u 2003 - Chiller’Heatpump working mode by Ke yboard Bool 0 - 0:Cool; 1:Heat W/R
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7.5.2 Sistema
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Code PWD| Variable Description Type | Default | UoM Range RW
ADDD 5 A0 - User pump 1 maintenance hour threshold UDnt 99000 h 0...900000 AW
AT 5 ADD1 - User pump 1 manual mode Ulnt - 0: Auto; 1: Off; 2: On RAW
ADo2 B ADD2 - User pump 2 maintenance hour threshold UDint ] h 0. 52000 RAW
ADD3 5 ADD32 - User pump 2 manual mode Ulnt - 0: Auto; 1: Off; 2: On RAW
A0y 5 ADD4 - Low limit in mask for the setpaint in cooling Real 5.0 CI*'F -93.9_.0999 RAW
AD0S 5 ADDS - High limit in mask for the satpaint in cooling Real 20.0 CGMF AD4..800.9 RW
ADDE 5 ADDE - Low limit in mask for the sstpaint in heating Real anan CMF 0.0...093.0 AW
A7 5 ADOT - High limit in mask for the setpaint in heating Real 45.0 CGHF ADDG...990.9 RW
ADD8 5 ADDE - Starting temp. point for setpoint compensation (GH) Real 250 CI'F -50.0_._ADDS RAW
ADD9 5 ADDE - Ending temp. point for setpoint compensation (CH) Real 350 Cr'F ADQE_. 2000 RAW
Ad1D 5 AD10 - Max temp. difierential for setpoint compensation (CH) Real 5.0 CI*'F 0.0...9989 AW
Al 5 AD11 - Starting temp. point for setpoint compensation (HP) Real 5.0 CMF AD09..999.9 RW
A2 5 AD12 - Ending temp. point for setpoint compensation (HP) Real 50 Cr'F -89, ADB RAW
A3 B AD13 - Max temp. differential for sstpoint compensation (HP) Real 5.0 GMF 0.0...998 RAW
Alig 5 Al14 - Enable scheduling function Boaol 0 - 0 Off; 1: On RAW
Als 5 AD15 - Scheduler start hour ime band Int 20 h 0._.23 RAW
Al1s 5 ADME - Scheduler start minute Sme band Int 0 min 0...59 AW
AD1g 5 AD1E - Scheduler end hour time band Int 5 h 0...23 RW
AD1E 5 AD16 - Scheduler end minute fime band Int 0 min 0__.59 RAW
A7 5 ADT - Type of scheduling Boaol 0 - 004 Unit; 1: En 2* Setpoint RAW
Al18 5 ADME - Second setpoint in cooling Real 100 CMF -000.0...900.9 RW
A9 ] AD19 - Second setpoint in heafing Real 35.0 GI'F -809.9...990.9 RW
AD20 B AD20 - High water femperature setpoint oifsst Real 1000 GI'F 0.0...9989 RAW
Al21 5 AD21 - High water temperaturs startup delay UDnt 15 min 0...99 AW
An22 5 AD22 - High water temparature run delay UDnt 180 8 0...890 RAW
A023 B AD23 - Changsover type (J=Keyboard, 1=0ln) Bool 0 By keyboard;1 By DIN RAW
Al24 5 Al24 - Changeover delay time Ulnt &0 min 0...980 RW
A025 5 AD2E - Startup regulstion probe (O=Inlet; 1=Cutlet) Boal 0 0: Inket; 1: Outlet RAW
AD28 5 AD26 - Delay time betwesn Startup PID and Run PID Int 180 5 0...980 RW
A7 5 AD2T - Aun regulation probe (O=inket; 1-0utlst) Baal 1 0: Inket; 1: Outlet AW
A28 ] AQZE - Startup PID proportional band Real 120 GI'F 0.0...893.9 RW
AD29 5 AD28 - Starbup PID int=gral time Ulnt 180 ] 0...980 AW
AD30 -] AD30 - Startup PID derivative time Ulnt 0 ] 0...99 RW
A031 ] AD31 - Run PID proportional band Real 1000 GM'F 0.0...893.9 RW
A3z 5 AD32 - Run PID int=gral ime Ulnt 120 5 0...980 RW
AD33 -] ADE3 - Aun PID derivaive time Ulnt 3 ] 0...99 RW
Al3g B AD34 - User pump flow alarm starup delay Ulnt 10 5 0...5920 RAW
Al3s 5 AD3E - User pump flow alarm nun delay Ulnt 3 5 099 RAW
AD3E 5 AD36 - Compressor delay On since the user pump On Ulnt 30 8 0...5990 RAW
AQ3F B AD3ET - User pump delay Off since the compressor Off Ulnt 10 5 0...5920 RAW
A038 5 ADZE - User pump rotaion time Ulnt 12 h 0...99 RW
A039 5 A28 - User anfifreeze alarm threshold Real 08 Cr'F RAW
A0 5 AD40 - User antifreeze alarm differential Real ann GMF 0.0...993.8 AW
A1 5 Al41 - User antifreeze alarm delay at 1K below thrashold Ulnt 30 ] 0...980 RW
ADa2 ] AD42 - Antifresze (with unit Off) sstpaint Real 4.0 = -009.9...920.9 RW
A3 5 AD43 - Antifreeze (with unit Off) differential Real 2.0 CGHF 0.0...99.9 RW
A4y 5 Al44 - Waterinket probe user - Probe offsst Real 0.0 CMF -00.0..90.9 RW
Alas 5 AD45 - Water outlet probe user - Probe offsst Real 0.0 CI*'F -89.9..99.9 RAW
Aas 5 AD4E - Remote alarm input logic (0=MO; 1=NC) Boaol 0 0: Alarm if open; 1 Alarm if coss RAW
A7 5 AD4T - SummerWintsr input logic (0=MN0; 1=MC) Baal 0 0: Heat if close;1: Heat if open RW
A48 5 AD4B - Unit On/Off inpart logic (0=MNO; 1=MNG) Bool 1 0: On if opan; 1: Onif closs RAW
Ada9 ] AD48 - User pump flow input logic (O=MND; 1=NC) Bool 0 0: Alarm if open; 1 Alarm if coss RAW
A0S0 M ADED - User pump overload input logic (I=MNC; 1=MGC) Boal 0 0: Alarm if open;1 Alarm if close AW
A1 5 ADS1 - Second setpoint input logic (O=MO; 1=MC) Bool 1 0: On if opan; 1: Onif closs AW
Ads2 M ADS2 - User pump 1 output logic (0=MO; 1=NC} Bool 0 0: On if dose; 12 On if opsn RAW
ADs3 5 ADS3 - Global alarm output logic (0=MC; 1=-NO) Boaol 1 0: Alarm if cose; 1: Alarm if open RAW
A5y M ADS4 - Free cooling solenoid valve logic (0=NO; 1=MNG) Boal 0 0: On if close; 1: On if open RAW
AsS ] ADSS - Anfifresze heater output logic Boaol 0 0: On if close; 1: On if opsn RAW
AD5E 5 ADEE - Alarm relay configuration Baal 1 - 0: Only serious alarm; 1: All alarms AW
AQST M ADST - Delta temp. to adivate free-cooling coil regulation Real 3.0 GI'F -89.9..90.9 RAW
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ADSE M ADSE - Fres-Cooling On-OHf hysteresis R=al 1.5 Ci'F -89.9..90.9 AW
AQs0 M AQ5D - Delta temp. (Water In - Source) for 10032 FC capadty Real a.0 GI'F -00.8._909 RAN
ADSD M ADED - Fres-cooling type (D=Air; 1-AIr emote; 2-Watsr) Ulnk 0 - 0 Air;1: Bemote air coil; 2: Water AW
ADs1 5 AQS1 - Anifreszs type (O=Heater; 1=Pump; 2=Heater-Pump) USint 2 - 0: Heater; 1: Pumps;2: Heater & purmps RAN
ADs2 5 AQE2 - Enable setpoint compensation function Bool 0 - 0 Odff; 1: On RW
ADs3 5 AQG3 - Enabls free-cooling function Bool 0 - 0 Off; 1: On AW
ADGy M AQE4 - User pump numbsr USint 1 - 1.2 RW
ADES M ADGS - Unit type (0=CH; 1=HP; 2=-GHHP) USInt 0 - 0=CH; 1=HP; 2-CHHP RN
| A066 | M | AD66 Demand limit percentage 0-100% Real 100.0 % 0.0..100.0 | R/W
7.5.3 ExV
Pg;i:' P;‘.l' Variable Description Type | Default | UoM Range RW
BO00 5 BO0D - ExV circast 1 ensble manual mods Baool - 0:0ff; 1: On RAW
Bod1 ] B001 - ExV circwt 1 manual mods Int - 0...0939 AW
Boo2 2] B002 - ExV circwit 2 ensble manual mods Boal - 0: 08 1: On AW
[=E] s BOO3 - ExV carcast 2 manual mode Int - 0...0999 RW
Bo0y 5 B004 - ExV SH sstpoint in cooling Real 5.0 “CI°F LowSH.. 180°C [324°K) RW
BOOs 5 BO0E - BV proportional gain SH reguilation in cooling Real 15.0 - 0.0...800.0 RW
BO0s 5 BO0E - ExV integral time SH regulation in cooling Real 150.0 5 0.0...1000.0 RAW
BOOT s BOOT - ExV denvalive ime SH regulation in cooling Feal 1.0 5 0.0....800.0 BN
BO0g 5 B008 - ExV SH sstpoint in beating Beal 6.0 “CrF LowSH. 180T [324°K) B
BogQ 5 BO0D - BV proportional gain SH regulstion in heating Real 15.0 - 0.0...800.0 RW
Boig 5 B010 - ExV integral time SH regulation in heating Real 150.0 5 0.0...1000u0 RAW
Boi1 s Bl11 - BV denvative ime SH requlation in heating Feaal 1.0 5 0.0 8000 RW
Boi2 2] B2 - ExV low SH theeshold in cooling Feeal 1.0 “CIF -40°C [-T2°K)...5H set AW
B013 5 B013 - ExV integral time low SH in cooling Real 10.0 £ 0.0...800.0 RW
Boi1g 5 B014 - ExV low SH threshold in heating Real 1.0 “CI*F -40°C [-T2°K)...5H st RW
Boi1s 5 BO01E - ExV integral time low SH in heating Real 10,0 £ 0.0...800.0 AW
B1& 5 BO1E - ExV' LOP regulation threshold in cooling Real -50 “CI°F -&0°C (-TE°K).__MOP sst AW
BT 5 BO01T - ExV integral time LOP regulation in cooling Real 5.0 5 0.0...800.0 RAW
Bl1g 5 BO1E - ExV LOP regulation threshold in heating Real -50.0 “OYF £0°C [-TE"K)...MOP sst RW
(=] s B9 - EEV integral ime LOP regulstion in heating Feal 5.0 5 0.0....800.0 BN
BO20 5 B020 - ExV MOP regulation threshold in coaling Real 300 “OF LOP Set___200°C (392°K)} RW
B2t 5 B021 - BV integral time MOP regulation in coaling Real 15.0 5 0.0...800.0 RW
B022 5 BO22 - ExV MOF regulation threshold in heating Real 200 “CI°F LOP Sst___200°C (382°K) RAW
B023 5 B023 - BV integral time MOP regulsation in heating Real 15.0 5 0.0...800.0 RAW
Bi2g 2] B024 - ExV low SH slarm delay time Int 300 £ 0...2099 BAW
B025 5 B025 - ExV LOP alarm delay ime Int 300 £ 0...9099 RW
BO2& 5 B026 - ExN MOF slarm delay fime Int 300 £ 0...9999 RW
BT s BO2T - ExV high condensing emperature threshold FRaal BOD O 607G (-TR°K). . 2005 [352°K) RW
B28 5 B028 - ExV high condensing Emperature integral fime Real 15.0 5 0.0.._800.0 RAW
Bo2e 5 B023 - ExV high condensing temperature slarm delay time Int 300 5 0...200% RAW
BO30 s B30 - ExV low suction tempe rature alarm theshold Feal -50.0 “GE 0...8009 BN
Bio3r s Bi031 - ExV low suction tempe rature alarm delay fime Init 120 5 0...9009 BN
B032 5 B032 - Capacity ratio [EVAP/ EEV) in cooling Int B0 2% 0...100 RW
B033 5 B033 - Capadty ratio [EVAP 7 EEV) in heating Int 75 ) 0...100 RAW
B34 5 B034 - Pump down end femperaturs threshold Feal “CIF -000.0._.00%.0 RW
B35 s BO3E - Pump down maximum iime duration Int 15 5 0...999 RW
BO3& 5 B035 - Pump down type Int [1] - O:MNone; 2: At stop;2: At start; 3: Both RW
BO3T 5 BO3T - ExV regulstion delay sfer power-on Int [ 5 0994 RAW
B3s M B3R - BV minimum steps custom Int 50 - 0...2009 RAwW
B03g M B038 - ExV maximum skps custom Int 480 - 0...2099 AW
Bo40 W Bi040 - ExV full closing steps custom Init 500 - 0...8009 BN
Bt M B041 - ExV mowe rate custom Int = Hz 1...2000 RW
B2 M B042 - ExV emerpgency fast close rate custom Int 50 Hz 1...2000 RW
B3 M B043 - ExV mowe current custom Int 450 mA 0...800 RAW
Bilag M Bid4 - ExV hold current custom Int 100 mA 0250 BRAwW
Bl45 M B045 - ExV duty cycle custom Int 30 % 1...100 AW
Bi4E W Bi4E - Ex\V opening valve posiion synchronization custom Baool 1 - 0: 08 1: On BN
BO4T M BO4T - ExV closing valve posiion synchronization custom Baool 1 - 0: Off; 1: On RW
Bl4g M BO4E - BV power supply mode (0=24 Vac; 1=24 Vdc) Baool 0 - 0:0ff; 1: On RW
0:Custom; 1:Caml BXV; 2:Alco EX4: 3:Alco BEXE;
4:Alco EXE; S:Ako EXT; GAlco EXE J30HZ; TAlko
EXE 500Hz; 8:Sporlan SE10.5-11; 9:5parlan SER
1.5-20; 10:5porlan SEI 30; 11:Sporlan SEI 5;
. . 12:Sporlan SEH 100; 13:Sporlan SEH 175;
8050 M| BOSD-B valve type (for EVD BVO) Int ! : 1 & Daniaes ETS 12 5258 15 Dantoss ETS S08: R
16:Danfoss ETS 100B; 17:Danfoss ETS 250;
18:Danfoss ETS 400; 19:Two Carel EXV; 20:5porlan
SERII) G, J, K; 21:Danfoss CCM 10-20-30;
22:Danfoss CCM 40
Bos1 M BO%1 - Enable electronic expansion vahe Baool 1 - 0: Off; 1: On RW
Bis2 M BOS2 - Factory default installstion EVDEVO Baool 1] - 0: Off; 1: On RW
BO53 M B053 - EVD type (0: EVD Embedded; 1: EVDEN Q) Usint 0 - 0: UMIPOLAR (EVDEmb); 1: BIPOLAR (EVDEVD) AW
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7.5.4 Compresor

Pg;":,':' PWD | Variable Description Type | Default | UoM Range RW
Cald B Ca00 - Compressor 1 circuit 1 maintenance hour theshold UDint 30000 h 0...9999090 RW
Calt ] Cal1 - Compressor 1 circust 1 manual mode Int - 0: Auto; 1: Off, 2: On RW
Cal2 B Cal2 - Compressor 2 circuit 1 maintenance hour theeshold UDint 30000 h 0...999900 RW
Cal3 B Cal3 - Compressor 2 circut 1 manual mods Int - 0: Auto: 1: Off, 2: On RW
Caly ] Cal4 - Compressor 3 circust 1 maintenance hour theeshold UDint 30000 h 0...099000 RW
Cals B Calb - Compressor 3 circuit 1 manual mode Ink - 0: Auto; 1: Off; 2: On RW
Cals B Calf - Compressor 1 circuit 2 maintenance hour theshold UDint 30000 h 0...9999090 RW
Cal7 ] Caly - Compressor 1 circust 2 manual mode Int - 0: Auto; 1: Off, 2: On RW
Cald B Ca08 - Compressor 2 circuit 2 maintenance hour theshold UDint 30000 h 0...999900 AW
Cald B Cal8 - Compressor 2 circuit 2 manual mods Int - 0: Auto: 1: Off, 2: On RW
Cald ] Ca10 - Compressor 3 circust 2 maintenance hour theshold UDint 30000 h 0...099000 RW
Caft ] Call - Compressor 2 circuit 2 manual mode Int - 0 Auto; 1: O 2: On RW
Cal2 B Ca12 - Compressor minimum On time Ulnt 180 5 0.509 RW
Call 5 Ca13 - Compressor minimum 26 time Ulnt &0 B 0509 RW
Cald 5 Ca14 - Minimum time betwesen On of same compressar Ulnt 360 5 0. 9590 RW
Cals 5 Ca1b - Compressor load up ime Uint 30 E 0.8209 RW
Calk 5 Ca16 - Compressor load down time Uint 10 E 0..209 RW
Cal? 5 Ca17 - Evaporating min. emperature custom envelop limit Real -25.0 CMF 400.9..900.9 AW
Cal ] Ca1B - Condensing max. EEmperature custom emvelop limit Real T0.0 CMF £400.9.9009 AW
Cal@ [] Ca18 - Low pressurs pressostat alarm start delay Uint 10 8 0..99 AW
Ca2Q 5 Ca20 - Low pressure pressostat alarm run delay Uin 3 8 0..99 AW
Ca2il 5 Ca21 - Prevent minimum duration Uint 350 ] 0..909 AW
Cad? 5 Ca2? - Out of envelope alarm delay time Ulnt 120 B 0509 RW
Ca?3 5 Ca23 - Cire. destabil - compr. off max time with sciive et Ulnt 240 min 0999 RW
Ca2q 5 Cad - Circust destabilization minimum BLODC speed threshald Real 350 ps 0.0..8909.9 RW
Calds 5 Ca2b - il recovery minimum request for activation Real 3510 o 0.0...100.0 RW
Cads 5 Ca26 - Oil recovery minimum compressor speed for activation Real 3510 ps 0.0..8900.9 RW
Call 5 Ca2T - Oil recovery delay (compressor nunning at low speed) Uind 15 min 0..908 AW
Ca28 [] Ca2B - Oil recovery durafion (when compr. speed is forced) Uint ] min 0..908 AW
Ca29 [] Ca20 - Oil recovery compressor speed forced Feal 50.0 pa 0.0..2008 AW
Ca30 B Ca30 - Gil egualizafion SV starup time on compressor starts Ulnt 30 5 0.509 RW
Cal1 5 Cad1 - Gil egualizafion solenoid valve open tme Ulnt 3 B 0509 RW
Ca32 5 Caad2 - Cil equalizafion solenoid valve minimum off time Ulnt 1 min 0809 RW
Ca33 5 Cz33 - Gil equalizafion solenoid vahle maximum off ime Ulnt 20 min 0..5909 RW
Cady 5 Cadd - Oil egualizafion mastimum time for the management Uint 20 min 0.8209 RW
Ca3s 5 Ca3b - Circast power distibution Uint 1 - 0:Grouped; 1:Equalized; 2Group_start - equ_stop RW
Calg ] C336 - Discharge temperaturs probe circuit 1 - Probe offset Beal 0.0 CME -00.9.90.9 AW
CadrF ] Ca37T - Suction temperature probe circwit 1 - Probe offsst Feal 0.0 CMF -00.9..90.9 AW
Ca38 [] Ca3B - Discharge temperature probe circuit 2 - Probe offset Feal 0.0 CMF -00.9.90.9 AW
Ca3d 5 Ca38 - Suction emperature probe circuit 2 - Probe offsst Feal 0.0 CIF -80.9._90.9 RW
Caqg0 B Cadl - Condensing Eemperature probe circuit 1 - Probe offset Real 0.0 CI*'F -89.9._98.9 RW
Caq1 5 Cad41 - Discharge pressure probe crowt 1 - Probe offsst Feal 0.0 bar psi -809.9._98.9 RW
Caqg2 5 Cad? - Suction pressure probe circuit 1 - Probe offsst Real 0.0 bar psi -809.9._98.9 RW
Caq3 5 Ca43 - Condensing Eemperature probe circuit 2 - Probe offset Real 0.0 CI'F -00.9._.90.9 RW
Cadq 5 Cadd - Discharge pressure probe arcut 2 - Probe offsst Real 0.0 bar psi -00.9._.99.9 RW
Cads ] Ca4k - Suction pressure probe circuit 2 - Probe offsst Real 0.0 bar psi -00.0..90.9 AW
Caq M Cadb - High pressurs pressostat input logic Bool [1] - :Alarm it open; 1:Alarm if closs AW
Cayg? M Ca4T - Low pressurs pressostat input logic Bool [1] - O:Alarm it open; 1:Alarm if closs AW
Cad8 M Cadh - Compressor overload input logic Bool [1] - OzAlarm it open; 1:Alarm if doss RW
Caqal M Ca48 - Compressor output logic (O=NO; 1=MC) Bool [1] - 0:0n if chose;1:10nif open RW
Cas0 M Cab0 - Cil equalizafion solenoid valve drouit 1 output lagic Bool 0 - 0:0n if chose:1:0nif open RW
Cas1 M Cab1 - Suction temperature probe typs Bool [1] - O=MTC; 1=MNTC-HT RW
Cas2 M Cah2 - Discharge temperature probe type Bool [1] - D=MTC; 1=MNTC-HT RW
Cas3 M Cab3 - Suction pressure probe type Bool 0 - O=0__EW; 1=4._ . 20mA RW
Caby M Cab4 - Suction pressure probe minimum value Real 0.0 bar psi 50099009 AW
Ca5s M Cabk - Suction pressure probe maximum valus Real 173 bar psi Czb3..0090 AW
Ca58 M Ca56 - Discharge pressure probe type Bool 1] - O=l..5V: 1=4. 20mA AW
Cas’ M Cab7 - Discharge pressure probe minimum valus Feal 0.0 bar psi -200.9._590.9 RW
Casd M Cab8 - Discharge pressure probe maximum valus Feal 450 bar psi Cab6._ 0999 RW
Cas9 M Cabl - Enable the circuit destabilization function Bool 0 - 0:08f; 1:0n RW
Casd M Cahl - Ensble prevent control for On Off compressors Bool 1 - 0:06f; 1:0n RW
Cab1 M Cah1 - Enshle the oil ecovery function Bool [1] - 0:06f; 1:0n RW
Cab2 M Cah2 - Enshle ail equalization function Bool [1] - 0:06f; 1:0n RW
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0:R22; 1:R134a; 2:R4044; J:R407C; 4:R4104;
B:RS0TA; 6:A290; T:R&00; 8:RE00a; 9:ATIT,

10:RT44; 11:RT28,12:R1270; 13:R41TA; 14:R4220;

Cabl [ (Czb3 - Refrigerant type (only for OnOff compreesor units) Ulnt 4 15:R413A; 16:R422A; 1T-R423A; 18:R40TA; RW
15R42TA; 20: R245FA; 21:R407F; 22:.R32;
23HTROM; 24:HTROZ; 25:A23; 26:HFO1 234y, 27:
HF1234z2
Cabkd M Cabd - Compreasor 1 circuit 1 device power Real 5010 % 0.0...100.0 RW
Cabs M Cabb - Compressor 2 circuit 1 device power Bezal 50.0 % 0.0...100.0 RW
Caks M Cabf - Compreasor 3 cincuit 1 device power Real 5010 % 0.0...100.0 RW
Cab? M Cab7 - Compressor manufacturer for O compressors Ulnt 3 0 1BIZER; Eéglj.ﬁ.:lt.IFSSSE 7:COPELAND; RW
Cab7? X Cak7 - Compressor model for On'Odf compressars (BITZER) Ulnt 5 0:1G506; 1:G5080enVA; 2-G508000a VW, 3 E5H RW
CatT - G 1 for im0t 0ZR 18K-81K; 1:ZR B4K-100K; 2:ZR 250K -380K;
Cab7 L Ulnt : 3:7F 24K-01K; 4ZF 103K-182K; 5ZF Z35K-4B5K; | RW
B:ZHO4-19K1P; 7-ZH12K4E-11M4E
0:HR'HLHC mod. U; 1:HR'HLHC mod. T;

CaB8 T CabB - Compreasor model for On'Cif compressars Ul _ 2:HR/HL'HC mod. T; 3:HHP; 4:CxH140; 5:5H; AW

[DANFOSS) a EWSH: 7-57084-185/5Y1 BE; B:57240-380/SY240-

300
Cakl M Cabd - Mumbser of dircuit in the unit USInt 2 1.2 RW
. - 0:BLDC; 1:BLDC tandem; 2-BLOC trio; 3:1 fed on- '

Card M a7l - Compressor used in the crcuit USint i off- 42 fived on-off- 53 fued on-of RW
Cari M Ca71 - Dissbled rofation Bool 0 0: N, 1: YES RW

Ca72 Ca72 - Minimum inverter compressor capacity Int 10 % 0..100 R/W

Ca73 Ca73 - Maximum inverter compressor capacity Int 100 % 0..100 R/W
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7.5.6 Compresor BLDC

Pg;:'g' PWD | Variable Description Type | Default | UoM Range RW
Chog S Cal0 — Compressor 1 circuit 1 maintenance hour threshold UDint 30000 h 0...099300 RW
Chat 5 Call — Compressor 1 circuit 1 manual mode Int - 0: Auto; 1:0%:; 2:1%... 1009956, 101:100%: RW
Cha2 5 Cal6 — Compressor 1 circuit 2 maintenance hour threshold UDint 30000 h 0__.09999 RW
Cha3 5 Calf — Compressor 1 circuit 2 manual mode Int - 0: Auto; 1:0%:; 2:1%... 1009956, 101:100%: RW
Chilg B Max_ permitted Delta P to start up (barpsi) Real 10.0 bar ps 0.0..15.0 RW
Chis 5 Min. varation of Delia P to considered compressor stared Real 0.3 bar ps 0.0..2.0 RW
Chis 5 Delay 1o chechk increasing DeltaP to validate compr. Stared Ink 15 E 10...99 RW
Chay [ Recstart delay afier a start failure Int 30 E 1...360 RW
Chig [ Max Mumber of staring ate mpts Ink 5 - 0.8 RW
Chog 5 Start up epead Real 50.0 ps 20.0...120.0 BW
Chi0 5 Max spesd custom (rps) Real 120.0 ps Ch11...990.9 BW
Chit S Min speed custom (rpsl Real 20.0 ps 0.0...99.9 RW
Cb12 E] Max. decrease speed rate (in regulation) Real 1.6 pes 0.1..8.9 RW
Chi3 S Maot. increase speed raie (in regulation) Real 1.0 psds 0.1..9.9 RW
Cbia E] Decreass max speed rate in stopping comprassor Real 20 pes 0.1..8.9 RW
Chis B Decreass spesd rate (o come back inside emelops) Feal 08 pes 0.1..9.8 RW
Chig [ Min speed permitied to control working point insids envelope Real 200 ps 0.1...90.9 RW
Chi7 B Out of envelops alarm delay Ink &0 5 0...32000 RW
Chig [ Low Delta preesurs alarm delay Ink [£1] E 0...32000 RW

Suction sat.temp. threshold from zone 1b (max120ms) to zone o
Ccb1g 5 12 (max80rme SIAM only) Real 120 CMF 0.0...99.9 AW
Ch20 [ Max admitted spesd inzone 1c (SIAM Scroll only) Int [ [l 20..120 RW
Cb21 5 Enable MOP control in low compression ratio condition Bool 1 - 0:0ff; 1:0n RW
Ch22 [ Speed up mode enable to control zones 5, 6,7, 8 Bool [1] - 0:0dfi; 1:0n RW
Cb23 5 Discharge gas temp.control threshold for Zone 1a (S1AM scroll) Real 105.0 G'F 70.0...350.0 RW
Cb2q 5 Discharge gas mit temperature for Zone 1a [SIAM Scroll) Real 110.0 G'F 80.0...350.0 RW
Ch25 5 Discharge gas temp.control threshold (SIAM scroll: zone 1B) Real 115.0 CF 70.0...350.0 RW
Cb26 5 Discharge gas lmit temp. [SIAM Scroll only: Zone 1h) Real 120.0 G'F 80.0...350.0 RW
Cb27 B Action distance from high Emp. limit (o reduce speed rais) Real 200 G'F 10.0...009 RW
Cb28 5 Pause between speed reductions on discharge temp. limiting Int o 8 1...300 RW
Cb29 B Speed reduction percentage on discharge temp. limiting Real EX] b 0.5...60.0 RW
Ch3n 5 Regol Bvd SubType: O=null; 1=55H; 2-05H; 3= OLT Ink 1 - 1:Suction SH; 2Discharge SH; 3:Disch_ Temp. RW
Ch3f 5 Time constant of discharge temperature sensor Real £0.0 S 1.0...800.0 RW
Ch32 5 SetPoint of Dischargs SH (sent to EVD) Real 35.0 CMF 10.0...45.0 AW
Ch33 5 Setpoint ofiset for Discharge Super Heat regulation adivation Real 20 GF 0.0...94.9 RW
GCh3q S Hysteresis for Discharpe Super Heat regulation desdivation Feal 20 GMF 00,999 RW
GCh3s =] SetPoint of Discharge Temp (sent to EVD) Faal 105.0 GMF 7501100 RW
Ch3s [ Setpoint ofiset for Discharpe Limit Temp. regulation activation Real a0 GF 0.0...94.9 RW
Cb37 [ Hysterssis for Discharge Limit Temp. regulation deactivation Real 50 G°F 0.0...90.9 RW
Chis M Equivalent BLDGC speed mquest threshold to call on it Real 45.0 ps 0.0...809.9 RW
Ch3g M BOLC speed threshaold to call on fived speed compressor Real 20.0 ps 0.0..9998 RW
Chal M BOLC speed threshaold to switch off fived speed compressor Real 30.0 ps 0.0..9998 RW
Char 5 Equalization mode Bool a0 - 0:EEV PRE-OPENING; 1:EQUALIZATION VALVE AW
Chy2 [ Maxtimum e qualization fime Ink 10 E RW
Chad [ Percentage of the EEV peopsning Ink =] ) 0...100 RW
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7.5.7 POWER+

Pg;z'g' PWD | Variable Description Type | Default | UoM Range RIW
DOoo 5 Min output frequenicy [007] Beal &0.0 Hz 009209 BW
Dot 8 Max output frequency [DDE] Real 360.0 Hz D000...980.9 RW
Doo2 ] Skip frequency: s=t 1 [010] Real 0.0 Hz .0..8308 RW
D003 8 Skip frequency: band 1 [0 1] Real 0.0 Hz ..0oa.a RW
Do 8 Skip frequency setpoint 2 [067) Real 0.0 Hz ...5908.a RW
Doos 5 Skip frequency band 2 [DGE] Real 0.0 Hz .0...999.89 RW
D005 8 Skip frequency setpoint 3 [069] Real 0.0 Hz .0...999.8 RW
DoorF 8 Skip frequency band 3 [070] Real 0.0 Hz .0...999.8 RW
Doos 8 Switching frequency [024] Llink 1 - E BRW
Doog 8 Switching frequency derafing [025] Llink [1] - RW
Doio M Motor overtemperature alarm (PTC) enable [027) Liink 0 - RW
Doy M Motor overempe rature alarm delay [02E] Llint [1] 5 RW
[T M Reverse spesd enable [108] Llink [1] - RW
DMm3 M Speed derating mode [009] Llint 1] C (0:Mone) RW
Diona M Stop mode [033) Llint 1 - 0:Ramp; 1:Coast RW
D5 M Flying restart [034] Llink [1] - 0:Cd; 1:0n RW

OeAlarm; 1:Fan control ;2: Drive OT alarm; 3:Motor
Doe M Relay confguration [026] Llink 0 - OT alarm; 4:Maotor OL alarm; S5:0vervoltags alarm: RW
&:Undervoltage alarm: 7: Derating; 8:0rive run

D7 M D017 — Save custom config. Command Bool 0 - 0:Mo; 1: Yes RW
Dma M D018 — Motor pole pairs Llint 3 - 1:2; 2:4; 3:6; 4:8; 5:10 RW
Doig M Motor control mode [000] Llink ] - 0:PM: 1: AC wector; ZACVIF RW
Do20 M Motor base frequency [001] Real 360.0 Hz 0.0...999.9 RW
a2t M Motor base voltage [D0Z] Llink 217 Vrms 0...808 RW
Do22 5 Motor rated curmment [D03] Feal 18.0 Arms 0.0...899.8 RW
Do23 8 Motor power factor [004] Llint 100 Fa 0...100 RW
D021 8 Max output current [005] Real 100.0 ) 0.0...200.0 RW
Do25 M Speed profile: frequency 1 [012] Real 18.0 Hz 0.0...8908 RW
Do2s M Speed profile: frequency 2 [013) Real 180.0 Hz 0.0...800.8 RW
DozF M Speed profile: frequency 3 [014] Real 180.0 Hz 0.0...899.89 RW
Do23 M Speed profile: acceleration 1 [015] Real 18.0 Hzi's 0.0...50.0 RW
D029 M Speed profile: acceleration 2 [016] Real 6.0 He/s 0.0..50.0 RW
Do30 M Speed profile: acceleration 3 [017] Real 6.0 Hzis 0.0...50.0 RW
a3t M Speed profile: acceleration 4 [018] Real 6.0 Hzi's 0.0...50.0 RW
D032 M Speed profie: delay 1 [015] Llint 0 5 0...808 RW
D033 M Speed profie: delay 2 [020] Llint 180 ] 0...800 RW
D034 M Speed profie: delay 3 [021] Llink [1] 5 0...000 RW
D035 M Speed profile start mode (0= ahbways; 1-once at run) [022.0] Bool 1 - O:Always: 1:0nce at run BRW
Do3s M Speed profile stant mods (0= 1=foree freq. 2) [022.1] Bool 1 - 0:Mo: 1:Force freg.2 RW
DO37 M Speed profie : deceleration [023] Real 6.0 He/s 00500 RW
D038 M /i boost voltage [035] Real 0.0 Fo 0.0...25.0 RW
Do39 M Vit frequency adiustment [136] Real 0.0 o 0.0...100.0 RW
Dog0 M Vit voltage adustment [037] Real 0.0 b 0.0...100.0 RW
Dt M Motor magnetizing current [045] Real 0.0 A 0.0...D022 RW
Doy2 M Stator resistance [146] Llink 300 mohm 0...65535 RW
D3 M Riotor resistance [047] Llink 0 mohm 0...65535 RW
[ ] M Stator inductance Ld [D48] Real 3.0 mH 0.0...890.9 RW
[N M L=akage fzctor [049] Llink [1] - 0...250 RW
Doy M Stator inductance Lo [050] Real 6.0 mH 0.0...800.8 RW
Doy7 M Speed loop Kp [055] Real 750 b 0.1...2000 RW
Doy8 M Speed loop Ti [056] Llint 100 ms 1...1000 RW
Doy9 M Magnetizing time [051] Llint 100 me 0...30000 RW
DO50 M Starting current [057] Real 30.0 b 0.0...100.0 RW
DosT M Freguency for starfing cument [05E] Real 1.7 T 0.0...100.0 RW
Dos2 M D052 — Crank-case heater mods Llink [1] - OrAuto; 1:-Force on; 2-Forcs off RW
Dos3 M Crank-case heater current [065] Feal 0.0 T 0.0...100.0 RW
D5y M Safety torgue off alarm autoreset on drive stand-by [06E] Llink [1] - 0:Man. Reset; 1:Auto-reset; 2: Signal only RW
D55 M Dizshle phase loss algorthm (J=enabled; 1=disabled) [076.0] Bool [1] - 0:Mo; 1:-¥es RW
DosE M Thermal Cnverload Retention Enable [076.3] Bool 0 - 0:Mo; 1:¥es RW
DO57 M Inductance eaturation factor [077] Real 0.0 b 0.0...100.0 RW
Dos8 M Data communication fault imeout [029) Uint 30 5 0...600 RW
DO&D M Serial numbsr control enable Bool 0 - O:Mo; 1:Yes

Do&1 M Compressor model {PowserPlus) Uink 1 - [ze= documeniation) RW

:MONE; 1:PSD0*122*; 2:PED0* 162" ; &
PSDOM144"; 4:PSD0" 244 ; 5:PSD1*122*;
Do&2 M Drrive type Uint 9 - &:PED1* 182" T-PSD1*102*; B:PSD1 *772**; RW
S:PED1°184™ ; 10:PSD1°244; 11:PE01°354™;
12PSD1°774™
D083 M Write default equest Ink 0 - 0:Mo; 1:-¥es RW
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7.5.8 Fuente
Param. .

Code PWD | Variable Description Type | Default | UoM Range R/W
E000 ] EO00D — Source pump 1 mainienance hour theeshold LDt 99000 h 0. 30300 RW
Ei1 [ EO001 — Source pump 1 manual mode (modulating) Llink [1] - 00 Awto; 1:085; 10110088 RW
Eg2 5 E002 — Source pump 2 mainienance hour threshold LDt 99000 h 0. 590300 RW
E003 S E003 - Source pump 2 manual mode [modulating) Liink 0 - 0 Awrto; 1:08___ 1011002 RW
Eids [ E004 — Source pump 1 manual mode (on-off) Llint [1] - 0: Auto; 1:06; 2:0n RW
E00S S E005 — Source pump 2 manual mode (on-off| Llint v} - 0: Auto: 1:0ff: 2:0n RW
E0s 8 E006 — Source fan 1 cincuit 1 mainienance hour theeshold UDimt 89000 h ... 900 RW
E0O7 S E007 — Source fan circuit 1 manual mode Llint [1] - 0 Awt; 1:096;._101:1008c RW
E008 [ E008 - Source fan 1 circwt 1 manual mode Llint [1] - 0: Auto; 1:06; 2:0n RW
Eiag 8 E008 — Source fan 1 cincwit 1 mainienance hour theeshold UDimt 89000 h ... 900 RW
EQ10 5 E0M0 - Source fan circuit 2 manual mode Llint [1] - 0 Awtio; 1:096;_101:1008¢ RW
EdT1 [ E0M1 — Source fan 1 crowt 2 manual mode Llink [1] - 0 Auto; 1:06; 2:0n RW
EQ12 8 EM 2 - Source fan temperature threshold for cold climaies Feal -5.0 C°F -90.9...90.9 RW
E013 ] E013— Source fan minimum speed for cold dimaies Real 10.0 T 0.0...100.0 RW
El14 [ ElM4 — Source fan speed up speed for cold cimates Real 500 T 0.0...10010 RW
EQ15 5 EM5 - Source fan speed up ime for cold dimates Lint 5 5 0...300 RW
E0i6 [ E0ME - Enable low noise function Bool [1] - 0:Mo; 1:-¥es RW
E0IT S EM 7 — Low naise start hour ime band Ink 22 h 0..23 RW
E0I7 [ E0MT - Low noise start minute fme band Ink [1] min 0..59 RW
E018 B EMM & - Low noise end hour time band Ink T b 0..23 RW
E0i8 S E0M8 - Low noise end minuie time band Ink [1] il 0..59 RW
EQ1Q ] E018 — Low noise fan seipoint in cooling Real 45.0 Ci°F 0.0...9999 RW
E20 8 E020 — Source pump flow alarm startup delay Llink L] 5 0...999 RW
Ed21 [ E021 — Source pump fiow alarm run delay Llint 3 5 0...008 RW
E022 [ E023 - Source pump delay Off since the compressar Off Llint 10 5 [ RW
E023 S E022 — Compressor delay On since the source pump On Llint 30 5 0...989 RW
E23 5 E024 — Source pump rotation Gime Llint 12 h 0.9 RW
E025 [ E025 - Source fan sstpaint in chiller mode Real 30.0 C'F -999.9.._900.9 RW
E026 5 E026 — Source fan sstpaint in heatpump mods Beal 10.0 G°F -999.9.. 900 9 RW
EQ27 B EQ2T - Source sstpoint offsst CH Real 5.0 CI'F 0.0...90.9 RW
E028 [ E028 — Source fan sstpoint at starbup in chiller mods Real 45.0 C°F 0.0...99949 RW
EQ29 ] E028 — Source fan startup delay in chiller mode Llink 240 5 0...988 RW
EQ30 B E030 - Source sstpoint offsst HP Real 3.0 CI'F 0.0...90.9 RW
E031 S E031 — Source fan differential in chiller mode Real 15.0 C'F 0.0...99.9 RW
E032 ] E032 — Source fan differential in heatpump mode Beal 5.0 Ci°F 0.0..98.9 RW
E033 B E033 - Source imverier fan/pump minimum speed Real 200 b 0.0...100.0 RW
E3s [ E034 — Source inverier fan/pump maximum spesd Real 80.0 Fa 0.0...100.0 RW
E035 ] E035 — Enable source pump nun at minimum power'off Bool [1] - 0-Wait cond.regul.; 1:Run at min speed RW
E036 5 E036 — Defrost start threshold Real -1.0 C'F -99.9...90.9 RW
E037 S E037 — Defrost start threshold reset Real 1.0 C'F E036...00.9 RW
E038 [ E038 - Defrost start delay Llint 30 min 0..93 RW
E039 S E039 — Defrost end threshold Real 52.0 C'F -999.9...900.9 RW
Ea0 M E040 - Enable siding defrost option Bool 0 - O:Mo; 1:¥es RW
E41 [ E041 — Defrost begin delay before actuating the 4 way vale Llink 20 5 0...989 RW
Ea2 [ E042 — Defrost ending delay afier actuating the 4 way vahe Llint 30 5 0...008 RW
E43 5 E043 — Delay to check for simultaneous defrost Llink 300 5 0.9 RW
Eidd [ Ef44 — Defrost minimum duration Llink 1 TN 0..9a RW
EQ45 B El45 - Defrost maximum duration Llink 5 min 0..99 RW
EQ45 s EMME — Dopping duration Llink o0 = i0...599 RW
E47 5 E04T — Post dripping durafion Llink 30 5 0...9099 RW
EQ48 ] EQ4E — Delay between defrosts Llink 20 min 0...988 RW
Ei49 [ E049 — BLDC maximum speed in defrost Feal 80.0 ps 0.0...9999 RW
EQs0 5 E050— BLDC minimum speed in defrost Real 40.0 ps 0.0..0999 RW
E051 ] E051 — Defrost synchroniz afion type USint [1] - J:Independent; 1:Separated; 2:Simultansous RW
Es2 [ E052 — Deha pressures to mverse the 4 way valve Real 3.0 bar ps: 0.0..0999 RW
E053 S E053 — Antifre eze source alamm threshold Real 08 C'F -999.9...000.9 RW
Ed54 [ E054 — Anfifre eze source alarm differsntial Real 30.0 C'F 0.0..990949 RW
E55 [ E0SE — Antfresze source alarm delay at 1K below threshold Llint &0 5 0...008 RW
EdsE 5 External sir tempe rature — Probe offsst Real 0.0 C°F -90.9...90.9 RW
E57 [ Water inlst probe source — Probe offsst Real 0.0 C°F -50.9.. 909 RW
E58 M E05E — Source pump owerload input logic [0=NO; 1=MC} Bool [1] - 0: Alarm if open; 1: Alarm if close RW
E059 M E059 - Source pump flow input logic (0=NC: 1=NC) Bool ] - 0: Alarm if open; 1: Alarm if coss RW
E060 M E060 — Source fan output logic (B=NC; 1=NO) Bool 0 - 0:0n if close; 1:0n if open RW
Ed&1 M E061 — Source pump output lagic (0=MNC; 1=NC) Bool [1] - 0:0n if close; 1:0n if open RW
EDs2 M EQEZ — Reverse vake oulput logic (D=ND; 1=KNC) Bool ] O:Hesat if close; 1:Heat if open RW
E063 M E063 - Source analog output tvpe (D=0...10V; 1=PWM} Bool 0 - 00...10V: 1:PWM RW
Ed&4 M E064 - PWM minimum phase delay Real 7.0 b 0.0...100.0 RW
ED&5 M ED65 — PWM maximum phase delay Real 92.0 b 0.0...100.0 RW
ED&6 M E0G6E — PWM pulse width time Real 25 ms 0.0...10.0 RW
E0&7 M EOET — Air flow type (D=Independent; 1-Common) Bool [1] - 0= Inde pendent; 1-Common RW
Ed68 M E06E — Mumber of source pumps USint 1 - 1.2 RW
Ed&Q M ENED — Source pump type [0-On/08, 1-Imerter) Bool 0 - O OO 1= Imverier RW
E070 M E070 - Source fan type [D=Inverer, 1=0On/Cif) Bool 0 - O Imvartar, 1=/ Off RW
[Si M EO7 1 — Unit type (D=-AifWater; 1-WaterWaier) Bool [1] - O=Airwater; 1=-Watenwater RW
EO72 5 E07 2 - Source fan setpoint type Usint [1] - D= With emvelope; 1-Fied sstpoint RW
EO73 [ E07 3 — Ninimum emelops sstpoint Real 0.0 C'F 0.0...100.0 RW
E074 S EO7 4 — Maximum envelope setpaint Real 30.0 C'F 0.0...100.0 RW
EOF5S [ E07 5 — Defrost high pressure threshold checking Real 45.0 bar ps: 0.0...20010 RW
EO07E 5 E7&— Comprssar behavior in the post-defrost phase Bool 0 ; 0 The compressar is Of. 1: The compressor is RW
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EQFT B8 [E07 7 — Defrost duration of smart start function [£] Llint L] ] 0...999 RwW
EO78 M [E07T8 — Carcuit 1 — Start manually the defrost procedurs Bool [1] - 0: DISATTIVATO: 1: ATTIVATO BwW
EQrQ M [E079 — Carcuit 2 — Start manually the defrost procedurs Bool 1] 0: DISATTIVATO; 1: ATTIVATO RwW
7.5.9 Settings: Date-Time
Param. PWD | V
Code ariable Description Type | Default | UoM Range RW

Gall B8 5200 — Daie format Int 0 - Dodd' mméyy; 1:mmeddiyy:2yy'mmidd RW
Gal1 8 5201 — Writing of new day valus Llint 0 - 1..31 RW
Gal1 8 Gal1 — Writing of new month valus Llint 0 - .12 RW
Gal1 [ Gal1 — Writing of new year valus Llint [ - 0..99 RW
Gal2 [ Gal2 — Writing of new Hour valus Llink 0 - 0..24 RW
Gal2 8 502 — Writing of new minute valus Llint 0 - 0..58 RW
Gal2 8 5202 — Writing of new seconds valus Llint 1 - 0..58 BW

7.5.10 Settings: UoM
Param. PWD | V
Code ariable Description Type | Default | UoM Range RW
Gb00 — Unit of me asure used in mask (0none, 1:51, 2:USA, . 1:51"C Kpa); 2:USAF,Pai); 3:UKI{"F,Psi);
GLo0 Y 3:UK, 4:CAN, 5:LON, 6:51 with bar) Dint 8 4:CAN(“C, Psil; 5:LON: 6:S1{°C,Bar) R
7.5.11 Settings: Inputs
Param.

Code PWD | Variable Description Type | Default | UoM Range RW
Gd00 5 500 — Configurable unnersal input U3 Int 1 - O-Discharge ©mp.; 1:30urce Emp. RwW
Gad7 5 Gd01 — Configurable unnersal input U4 Int [1] - Ordischarge press.; 1:condensing f=mp. RwW

0:0wid comp.1; 1:Cwvid comp2; 2:0vid user pump;
Gd02 5 Gd02 — Configurable uniersal input UB Int 5 - 3:0wid source pump: 4:5ource pump flow: RW
S:Coolheat; 6:2'setp.; 7 :Unit on'ofi; 8:Remote alarm
0:Crvid comp. 1; 1:Cwvid comp 2; 2:0vid user pump;
Gd03 5 Gd03 — Configurable unihversal input UD Int 6 - 3:Cwid source pump; 4:5ource pump flow; RW
5:Cool heat: 6:2"setp.; 7 :Unit on'ofi; 8:Remode alarm
0:Crvid comp.1: 1:Cwvid comp 2; 2:0vid user pump;
Gd04 5 Gd0d — Configurable unieersal input U10 Int T - 3:Cwid source pump; 4:Source pump flow; RW

5:Coolheat; 6:2"setp.; 7:Unit on'ofi; 8:Remoie alarm
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7.5.12

Settings: Serial Ports

Pg:}f!':' PWD | Variable Description Type | Default | UoM Range RW
Gell ] Ge00 - BMS address UDint 1 1...24 RW
Gel1 [ Gel1 - BMS baudrate Int 2 0-4B00; 1-:0600; 2:19200; 3: 38400 RW
Gel2 S G2 — BMS parity Llint 1] (:Mone; 1:0dd; 2: Even RW
Gelld ] Gel3 - BMS stophbit Llink 2 1.2 RW
Gell4 ] Gel4 - Fieldbus address UDint 150 1...247 RW
Gels S Ge DS — Fieldbus baudraie Ink 2 0c4B00:; 1:0600; 2:15200; 3: 38400 BW
Gels S 506 — Fisldbus parity Llint 1] (:Mone; 1:0dd; 2: Even RW
Gell7 ] Gel7 - Fisldbus stophst Llink 2 1.2 RW
Geld ] Ge(8 — Slave address UDint 150 1...247 RW
Gelg S Ge 08 - Slave baudrate Ink 2 0c4B00; 1:0600; 2:15200; 3: 38400 RW
Gell E G210 - Slave parity Llint [1] O:Mone; 1:0dd; 2: Even RW
Gel 1 5 Ge 11 — Slave stopbit Link 2 1.2 RW
Gel2 5 Ge 12 — PowerPlus address circuit 1 UDint 1 1...247 RW
Geld s Ge 132 — PowerPlus address circuit 2 UDint 3 - 1...247 RW
Geld E Ge14 — Modbus communication time out [ma] LDint 200 ms 0...099 RW
Gels 5 Ge 15 - Modbus command delay [ms] UDint 40 ms 0...9390 RW
Gel& S Ge 16 — Unit OnOff (BMS mmaote commands) BEoal [1] - 0: Off; 1: On RW
Gel 7 E G 17 - Unit request (EMS =mote commands) Bool [1] 0: Of; 1:On RW
Geld E G218 - Addrese Base PowerPlus circuit 1 [032] Llint 1 1...233 RW
Gelg@ [ Ge 19 - Despewitch Addr. PowerPlus circuit 1 [121] Lint - 0..99 R
Gedl 5 Ge 20 — Address Base PowerPlus drcuit 2 [032] Llint 1 1..233 RW
Gell ] Ge21 - Despewitch Addr. PowerPlus circuit 2 [121] Link - 0..99 R
Ge22 5 Ge22 — BACnet Address UDint 1 1...BACnet max |D RW
Geld [ Ge23 - BACnst Baudrate Int 3 1:8600; 2:108200; 3: 38400 RW
Ged4 [] Ge24 - BMS lins Usint 1 OHone; 1:BMS; ZBAChst RW
Gels 5 Ge25 - BMSE line Usint i O-None; 1:BMS; 2-BACnst RW
Geld s Ge 28 — Ethernet 1 line Usint [1] O:None; 1:BMS: RW
Ged7 [ Ge 27 - Ethernst 2 line Usint [1] O-Mone; 1: BACnst RW
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7.6 TABLA DE SUPERVISION

OSSTDMCHBE se puede conectar a varios sistemas de supervision, en particular se pueden utilizar
los siguientes protocolos de comunicacién BMS:

Modbus, BACnet (Solo Servidor).

Es posible seleccionar en qué puerto serie conectar los dos protocolos disponibles (par. Ge24,
Ge25, Ge26 y Ge27).

Esta seleccidn estd limitada segun el hardware utilizado:

- Hardware: c.pco medio. Es posible elegir si habilitar Modbus o BACnet en los puertos serie BMS,
BMS2, Ethernet (2 conexiones).

- Hardware: c.pco mini HighEnd. Es posible elegir si habilitar Modbus o BACnet en el puerto serie
Ethernet (2 conexiones).

- Hardware: c.pco mini mejorado. Es posible elegir si habilitar Modbus o BACnet en el puerto serie
BMS.

El software proporciona algunos controles de seguridad para evitar errores de configuracion.

Si el protocolo BACnet esta habilitado en un puerto, se activara un mensaje de advertencia si el
controlador no tiene la licencia requerida.

La modificacidn de la seleccién de la linea de protocolo se aplicara solo después de reiniciar el
controlador. Por esta razdn cada vez que el usuario cambie la linea del protocolo, se le mostrara
una mascara que le permite reiniciar (presionando “Enter”) o continuar con la modificacion
(presionando “Esc”).

La direccion Modbus® es la direccion especificada en la trama Modbus®.

Las siguientes tablas muestran las variables enviadas al supervisor.
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7.6.1 Coils

(Read and write)

Index | Description Def Meaning values BACnet
[ BMS wnit switch-On'Ofi enable 0 Mo 1:Yes Bvas
1 BMS unit switch-On'Cff 1] 0:0f; 1:0n Bv125
2 Enable power request from BMS [i] O:Mo; 1:es Bvas
3 Alsrm reset command by BMS 0 OcMo: 1:Yes BV 126
4 Unit On-Cifi by keyboard (0=04f; 1=0n) 0 0:00; 1:0n Bvaa
5 Q003 — Chiller’Heatpump working mode by Keyboard 1] 0:Chiller; 1:Heat pump Bvag
B User pump 1 working hours counter eest 0 0:Ma; 1:-¥es Bv1
T User pump 2 working hours couner mest 0 :Ma; 1:-¥es Bv3
B A4 — Enable scheduing function 1] 0: Mo; 1: Yes BvVE
a AT — Type of scheduling [0=Switch Of'On; 1=-Chanpgs setpoint) [i] 0:Off unit; 1: En 2" s=tpaint BVE
10 ADZ3 — Changsowver type (0=Keyboard, 1=Din) 0 By keyboard:1:By DIM BT
11 ADZE — Startup regulation probe [O=Inket; 1=Cutlet) ] 0 Inlet; 1: Outlet Bva
12 AD2T — Bun egulation probe (0= Inket; 1=Cutist) 1 0: Inlst; 1: Cutiet =]
13 AD4E — Remote alarm input logic (O=KNO; 1=MC) 0 0: Alarm if open; 1 Alam if close BVi0
14 ADAT — SummerWinter input logic (D=NC; 1=NC) 0 0: Heat if chose;1: Heat if open Bvii
15 AD4E — Unit On'Off input logic (0=NO; 1=NG) 1 0: On if open; 1: Onif close Bv12
16 AD49 — User pump flow input logic (O=MO; 1=-MC) 0 0: Alarm if open; 1 Alam if close Bv13
17 ADS0 - User pump overload input begic (0=M0; 1=MC} 0 0: Alarm if open; | Alarm i close Bv14
18 A0S — Second sefpoint input logic (0=MNO; 1=NC) 1 0: On if open; 1: Onif close Bv15S
1% A052 — User pump 1 output logic (0=MNO; 1=MNC] o] 0: On if ddose: 1: On if open Bv16
20 AD53 — Global alarm output logic (0=NC; 1=MO) 0 0: Alarm if diose; 1: Alarmif open BViT
21 ADS4 — Fres cooling solenoid valve logic (0=MNO; 1=NC) 0 0: On if diose; 1: On if open Bv13
22 ADSE — Anfifresze heater output logic 1] 0: On if ddose; 1: On if open Bv18
3 ADSE — Alarm relay configuration (0=Regulation slarms; 1-All slarms) 1 0z Cinily s=fous alarm; 1: All alarms Bv20
24 ADG2 — Enable setpoint compensation funclion 0 0: Mo; 1: Yes Bv21
25 ADE3 — Enable free-cooling function ] 0: Mo; 1: Yes Bva2
26 B000 — BV circuit 1 enable manual mods 0 O:Mo; 1:Yes Bv23
il B002 — BV circuit 2 enable manual mods [i] O:Mo; 1:es Bv2a
28 B04& — ExV opening valve paosition sy nchronization custom 1 0:Ma; 1:-¥es BV25
0 B047 — ExV closing valve position synchronization custom 1 :Mo; 1:¥es BV26
30 BO4E — ExV power supply mode (0-24 Vac; 1=-24 Vdc) 1] 0:24 Vac; 1:24 Vde Bvar
N B051 — Enable electronic expansion vahe 1 0:Ma; 1:-¥es Bva23
32 B052 — Factory default installation EVDEVD ] :Mo; 1:¥es Bv29
B Compressor 1 circuit 1 working hours countsr msst 0 O:Mo; 1:Yes Bvao
XY Compressor 2 circuit 1 working hours countsr msst [i] O:Mo; 1:es Bv34
35 Compressor 3 circuit 1 working hours counter esst 0 0:Ma; 1:-¥es BV36
36 Compressor 1 circuit 2 working hours counter mset 0 :Mo; 1:Yes BV
ar Compressor 2 circuit 2 working hours countsr msst 1] :Mo; 1:Yes Bv3a
3B Compressor 3 crcuit 2 working hours counter esst 0 0:Ma; 1:-¥es Bv40
38 Ga4b — High pressure pressastat input logic (D=MNG:; 1=MO) v} 0: Alarm if open: 1 Alarm if close Bvaz
40 CadT — Low pressure pressostat input logic (0=MGC; 1=NC) 0 0: Alarm if open; 1 Alam if close Bva3
a1 CadB — Compressor overoad input logic [0=MNGC: 1=MN0j) [i] 0: Alarm if open; 1 Alam if close Bva4
42 Cadl — Compressor oufput logic (3=M0; 1=MGC) 0 0: On if diose; 1: On if open BV45
43 Cabl — Ol equalization solencid valve circuit 1 output logic 0 0: On if dose; 1: On if open Bv4E
44 Cabl — Suction temperature probe type 1] O=MTC; 1=MNTC-HT Bvar
45 Cab?2 — Discharge temperature probe type 0 O=MTC; 1=NTC-HT Bv48
46 Cabad — Suction pressurs probe type 0 D=l 5V; 1=d___20mA Bv43
AT Cabb — Discharge pressure probs type 1] O=0___5V; 1=d4___20mA [=ED
48 Cabi — Enable the circuit destahbilization fundion 1 0:0f; 1:0n BVS1
48 Cab0 — Enable prevent control for On Off compressors 0 0:0f; 1:0n BvE3
1] Cafl — Enable the oil recovery function ] 0:0f; 1:0n Bvs2
g1 Cab2 — Enable oil equalization function 1] 0:0f; 1:0n [=E
b2 Cb21 — Enable MOP control in bow compression ratio condition 1 0:Ma; 1:-¥es Bv32
53 Cb22 — Speed up mode enable to control zones 5, 6, 7, & {to come back into zone 1) 0 Mo 1:Yes Bv33
b4 D017 — PowePlus Save custom config. Command 1] :Mo; 1:Yes =
55 Speed profile start mode (D= alwvays; 1=once at run) [022.0] 1 O:Always: 1:0nce at run BVET
56 Speed profile start mode (D=-; 1=force freq. 2 [022.1] 1 0:Mo: 1:Fonce freq.2 Bvsa
&7 Disable phase loss algorithm ((=enabled; 1=disabled) [076.0] ] :Mo; 1:¥es BvsS
] Thermmnal Cherload Retention Enable [076.3] 1] :Mo; 1:Yes BVED
to D060 — Seral number control enable 0 O:Mo; 1:Yes BVE1
[51] Source pump 1 working howrs counter resst 0 0:Ma; 1:-¥es BvVE2
[1] Source pump 2 wiorking hours counter resst 1] :Mo; 1:Yes BvE3
62 Source fan circuit 1 working hours counter resst 0 :Mo; 1:Yes BVET
[=] Source fan arcut 2 working hours counier resst 0 0:Ma; 1:-¥es BVES
[X] E0ME — Enable low notse function ] :Mo; 1:¥es BT
[53 E03L — Enable source pump nun at minimum powsr/off 0 Dawait cond.regul.; 1:uns at min speed BvT2
[ E040 — Enable shding defrost option [i] O:Mo; 1:es BvT3
&7 E058 — Source pump overload input logic (D=M0; 1=NC] 0 0: Alarm if open; 1 Alarm if closs BVT4
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&8 E058 — Source pump flow input logic (0=MO; 1=MNC} 0 0: Alarm if open;1:Alarm if close =0
(5] E060 — Source fan outpart logic (J=NC; 1=NOj) [ 0 On if dose; 1: On if opean BVTH
T E061 — Source pump output logic [0=NO; 1=MNC) 0 0: On if dose; 1: On if open BVTT
T1 E062 — Reverse valve output logic (O=NO; 1=NC) [ O:Heat if dose; 1:Heat if open BvTa
T2 E0632 — Source analog cutput type (0=0...10V; 1-PWM] 0 O=... 10W; 1=-PWH BNTS
T3 E0BT — Air flow type ([=Independent; 1=Common) 0 (O Inde pendent; 1=Common BNVEE
T4 E068 — Source pump type |D=0n'06; 1=Inerter] 0 O OO, 1= Imverizr Bvan
75 E070 — Source fan type [D=Inverder, 1=-0n/Of] 0 O Imvertar, 1=0n/08f Bval
T6 E07 1 — Unit type [O=AirWater: 1=-WaterWater] 0 O=Airwater: 1=WWaterwatar Bvaz
T Gall - Update ime zone 0 :Mao; 1:Yes Bval
T8 E07 8 — Circuit 1 — Start manually the defrost procedurs 0 0: DISATTINATO; 1: ATTIVATOD Bv30s
Ei E07 9 — Circuit 2 — Start manually the defrost procedurs 0 0: DISATTINATO: 1: ATTIVATO =
B0 C071 — Disabls rotation 0 0: Ma, 1: YES BvanT
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7.6.2 Discrete Inputs

(Read only)

Index | Description Def Meaning values BACnet
[1] Manual mode active (at least one device in manual mods] - 0: Ma: 1: Yes BV124
1 Condensing temperature probe dreuit 1 present - 0: Mo: 1: Yes BV30
2 Fre-coaling active - 0: Mo 1: Yes Bvaz
3 User flow switch (digital input status) - 0- Off; 1:0On Bva3
4 Source flow switch (digital input status) - 0: Off, 1: On Bval
5 Softeware current version beia - 0: MNo; 1: Yes Bv123
[] General alarm - 0: Odf; 1: On BV34
T Antifreeze heater - 0 Odf; 1: On BVa5
[] User pump 1 on - 0: Off; 1: On Bv2
[] User pump 2 on - 0: Off; 1: On BW4
] Source pump 1 on - 0: Off; 1: On BVE4
11 Source pump 2 on - 0:Off; 1: On BVEL
12 Reverse valve circut 1 - 0: Off, 1: On BVOE
13 0il equalization solenoid vale circuit 1 - 0: Off, 1: On BvaT
14 Compressor 1 drcuit 1 states - 0: Off; 1: On BVGR
15 Compressor 2 dircuit 1 status - 0: O, 1: On Bv3s
16 Compressor 3 dircuit 1 stabus - 0: Off, 1: On BvaT
17 Source fan circwt 1 on - 0: Odf; 1: On BVER
18 Reverze valve circwt 2 - 0: O, 1: On Bvan
19 Cul equalization solenoid vale circuit 2 - 0: Off; 1: On BV100
20 Compressor 1 dircuit 2 status - 0: Off, 1: On Bvi01
21 Compressor 2 circuit 2 status - 0: Off: 1: On Bv30
22 Compressor 3 dircuit 2 status - 0: Off; 1: On BW41
23 Source fan crowt 2 on - 0: O, 1: On Bv7T0
24 Unit On/Csf by contact (digital input status) - 0 Odf; 1: On BV102
25 2nd setpoint active - 0: Mo 1: Yes Bv103
26 Unit in heating mods from digital input - 0: Mo 1: Yes Bvi104
Frj Remote alarm (digital input status) - 0: Mo 1: Yes Bv105
28 User pumg 1 overload (digital input status) - 0: Mo; 1: Yes BV106
29 User pump 2 overload (digital input status) - 0: No; 1: Yes Bv107
30 Source pump 1 overload (digital input status) - 0: No; 1: Yes Bv108
El Source pump 2 averload (digital input status) - 0: Mo 1: Yes Bv109
32 Low pressure pressostat arcuit 1 - 0: Ma; 1: Yes BV110
33 High pressure pressostat arouit 1 - 0: Mo 1: Yes BV111
34 Crerload compressor 1 circuit 1 (digital input status) - 0: Mo; 1: Yes Bv112
35 Ornerload compressor 2 circuit 1 (digital input status) - 0: Mo 1: Yes BVi13
36 Onerload compressor 3 crowt 1 (digital input status) - 0: Mo 1: Yes BVi14
a Low pressure pressostat arcuit 2 - 0: Mo 1: Yes BV115
38 High pressure pressostat drouit 2 - 0: Mo 1: Yes BV116
39 Orerload compressor 1 circwit 2 (digital input status) - 0: Mo; 1: Yes BV117
1] Ornerload compressor 2 circuit 2 (digital input status) - 0: Mo 1: Yes BVi1B
a1 Crnerload compressor 3 circut 2 (digital input status) - 0: Ma; 1: Yes Bv118
42 EVD Evo Cisplay PV compafibility ermor - 0: Mo; 1: Yes Bv122
43 Lnit - Prototype alarm - 0: Mo; 1: Yes BvV12T
44 Unit - Remate alarm - 0: Mo 1: Yes Bvi28
[ Linit - Error in the number of retain memorny wiitings - 0: Mo 1: Yes BV128
46 Linit - Error in retain memaory writings - 0: Ma; 1: Yes BV130
47 Uit - User inlet water temperature probe - 0: Mo 1: Yes BV131
48 Unit - User outlst water temperature probe - 0: Mo 1: Yes Bv132
49 Unit - Source inlet water temperaturs probe - 0: Mo 1: Yes Bv133
50 Unit - Extemal temperature probs - 0: Mo 1: Yes Bv134
51 LUnit - User pump 1 overload - 0: Mo; 1: Yes Bv135
52 LUnit - User pump 2 overload - 0: Mo; 1: Yes BV136
53 Unit - Source pump 1 overoad - 0: Mo 1: Yes Bv137
54 Lnit - Source pump 2 ove rlosd - 0: Mo 1: Yes Bv138
55 Linit - Flow switch alarm, no flow present with user pump 1 active - 0: Mo 1: Yes BV138
3 Linit - Flow switch alarm, no flow present with user pump 2 active - 0: Mo 1: Yes BV140
57 Unit - Flow switch alarm, no flow present with source pump 1 active - 0: No: 1: Yes BVi4i
58 Unit - Flow switch alarm, no flow present with source pump 2 active - 0: Mo 1: Yes Bv142
59 Linit - Lser pump group alsrm - 0: Mo 1: Yes BV143
B0 Unit - Source pump group alarm - 0: Mo 1: Yes BVid4
61 Unit - High chilled water temperature - 0: Mo 1: Yes BV145
62 Unit - Free-zooling anomaly - 0: Mo 1: Yes BV146
63 Unit - Slave offine - 0: Mo 1: Yes Bv147
64 Uit - Slave emor in the number of retain memory writings: - 0: Ma; 1: Yes BV148
B5 Lnit - Slawe emor in Etain memary wiitings - 0: Mo; 1: Yes Bv149
{3 Circuit 1 - Alarm discharge probe pressure - 0: Mo; 1: Yes BV150
&7 GCircuit 1 - Alarm suction probe pressurs - 0: Mo 1: Yes Bvi51
[ Circuit 1 - Alarm discharge probe temperature - 0: Ma; 1: Yes BV152
[ Circuit 1 - Alarm suction probe mperabure - 0: Mo 1: Yes Bvi153
T Circuit 1 Envelope - High compression raio - 0: Ma; 1: Yes BV154
T Circuit 1 Envelope - High discharge pressure - 0: Mo 1: Yes BW155
T2 GCircuit 1 Envelope - High motor cument - 0: Mo 1: Yes BV156
T3 Circuit 1 Envelops - High suction pressurs - 0: Mo 1: Yes BV15T
T4 Circuit 1 Emvelope - Low compression rafio - 0: Mo 1: Yes BvV158
75 Circuit 1 Envelope - Low difiereniial pressure - 0: Mo 1: Yes Bv159
T6 Circuit 1 Envelope - Low discharge pressure - 0: Mo 1: Yes BV160
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pid Circuit 1 Envelope - Low suction pressure 0: No; 1: Yes BVig1
T8 Circuit 1 Envelope - High discharge & mperature 0: No; 1: Yes BV1g2
T Circuit 1 EVD - Low SH 0: Mo; 1: Yes BV163
B0 Circuit 1 EVD - LOP 0: Mo; 1: Yes BV164
B Circuit 1 EVD - MOP 0: Mo; 1: Yes BV1E5
82 Circuit 1 EVD - High condensing iemperaturs 0: Mo; 1: Yes BV1EE
83 Circuit 1 EVD - Low suction e mperaturs 0: No; 1: Yes BV16T
B4 Circuit 1 EVD - Mator ermor 0: Mo; 1: Yes BV1EB
B Circuit 1 EVD - Emergency closing 0: Mo 1: Yes BV159
BE Circuit 1 EVD - Setfing out of bound 0: No; 1: Yes BvViTO
a7 Circuit 1 EVD - Seftings range emor 0: No; 1: Yes BViT1
Ba Circuit 1 EVD - Offline 0: Mo: 1: Yes BVITZ2
89 Circuit 1 EVD - Low batiery 0: No; 1: Yes BViT3a
oo Circuit 1 EVD - EEFROM 0: Mo; 1: Yes BVIT4
a1 Circuit 1 EVD - Incomplete vale closing 0: Mo 1: Yes BV1Th
a2 Circuit 1 EVD - Firmware not compatible 0: No; 1: Yes BV1TE
a3 Circuit 1 EVD - Configuration error 0: Mo; 1: Yes BV1TT
94 Gircuit 1 Inverter - Offline 0: No; 1: Yes BVi7E
a5 Circuit 1 Inverter - Drive overcument (01) 0: Mo; 1: Yes BV1TS
o5 Circuit 1 Inverber - Motor overload [02) 0; Mo; 1: Yes BV1B0
ar Circuit 1 Inverter - DG Bus avernvoltage (03] 0: Mo 1: Yes BVi1B1
o8 Circuit 1 Inverter - DC bus undervoltage (04) 0: No; 1: Yes BV182
L] Circuit 1 Inverter - Dmee overe mperature [05] 0: Mo; 1: Yes BViB3
100 Circuit 1 Inverter - Dmee underiemperaturs (D6 0: Mo 1: Yes BEV1B4
10 Circuit 1 Inverter - HW overcurrent HW (07} 0: Mo; 1: Yes BV185
102 Circuit 1 Inverter - PTC mator overle mperaturs (08) 0: Mao; 1: Yes EV1B6
103 Gircuit 1 Inverter - IGBT module error [18E) 0: Mo; 1: Yes BV1ET
104 Gircuit 1 Invertar - GPU arror (10) 0: Mo; 1: Yes EV1BB
105 Circuit 1 Inverter - Parameter default {11) 0: No; 1: Yes EV1ED
106 Gircuit 1 Inverter - DG bus npple (12) 0: Mo; 1: Yes BvV190
107 Gircuit 1 Inverter - Data communication feult (13] 0: No; 1: Yes Bvig1
108 Circuit 1 Inverter - Diive thermistor fault (14) 0: Mao; 1: Yes Bv182
109 Gircuit 1 Inverter - Autotuning fault (15) 0: Mo; 1: Yes Bv1493
110 Gircuit 1 Inverter - Dimee disabled [16) 0: Mo; 1: Yes BV194
111 Gircuit 1 Inverter - Motor phase fault (17) 0: Mo; 1: Yes EvV185
112 Gircuit 1 Inverter - Inlemal fan fault (18] 0: Mo; 1: Yes BV196
113 Gircuit 1 Inverter - Spesd fault (19) 0: No; 1: Yes Bv197
114 Circuit 1 Imverter - PFC module error (20) 0: Mo; 1: Yes BV138
115 Gircuit 1 Inverter - PEC overvoliage (21) 0: Mo; 1: Yes BV189
116 Gircuit 1 Inverter - PFC undervoltags (22) 0: MHo; 1: Yes BV200
17 Circuit 1 Imverter - STO defection emor (23) 0: Mo; 1: Yes Bv201
118 Gircuit 1 Inverter - STO detection emor (24) 0: No; 1: Yes BV202
118 Gircuit 1 Inverter - Ground fault (25) 0: No; 1: Yes Bv203
120 Circuit 1 Inverter - ADC conversion sync fault (26) 0: Mo; 1: Yes Bv204
121 Gircuit 1 Inverter - HW syni fault (7] 0: No: 1: Yes BV205
122 Gircuit 1 Inverter - Drive overload [28) 0: Mo; 1: Yes BV206
123 Circuit 1 Inverter - Ermor cods (28] 0: Mo; 1: Yes BV20T
124 Gircuit 1 Inverter - Uinexpected stop (39) 0: No: 1: Yes BV208B
125 Gircuit 1 BLDC - Staring failure 0: No; 1: Yes Bv209
126 Circuit 1 BLDC - Delta pressure greater than the allowsble at startup 0: No; 1: Yes Bva2i0
127 Circuit 1 - Source fan 1 overdoad 0: Mo; 1: Yes BV211
128 Gircuit 1 - Alarm freeze evaporation temperature 0: No; 1: Yes BvV212
120 Circuit 1 - Alarm condensing tempsrature probe 0: No; 1: Yes Bv213
130 Circuit 1 - High pressure alarm by pressur switch 0: No; 1: Yes Bv214
131 Gircuit 1 - Low pressure alarm by pressur switch 0: No; 1: Yes BV215
132 Circuit 1 - Owverload compressor | 0: No; 1: Yes BvV216
133 Circuit 1 - Owverload compressor 2 0: No; 1: Yes Bva2i1T
134 Circuit 1 - Owverload compeessor 3 0: No; 1: Yes BvVZ1E
135 Circuit 1 - Pump-Down end for max time 0: No; 1: Yes Bv219
136 Circuit 2 - Alarm discharge probe pessure 0: No; 1: Yes Bva220
137 Circuit 2 - Alarm suction probe pressurs 0: Mo; 1: Yes BV221
138 Circuit 2 - Alarm discharge probe temperature 0: No; 1: Yes Bvaza
130 Circuit 2 - Alarm suction probe Emperature 0: No; 1: Yes BV223
140 Circuit 2 Envelope - High compreesion ratio 0: No; 1: Yes Bv224
141 Circuit 2 Envelope - High discharge pressure 0: No; 1: Yes Bva225
142 Circuit 2 Envelope - High motor current 0: No; 1: Yes BV22E
143 Circuit 2 Envelope - High suction pressure 0: No; 1: Yes Bv22T
144 Circuit 2 Emvelope - Low compression ratio 0: Mo: 1: Yes BW228
145 Circuit 2 Envelope - Low difierential pressure 0: No; 1: Yes Bva2z29
146 Circuit 2 Envelope - Low discharge pressure 0: No; 1: Yes Bv230
147 Circuit 2 Envelope - Low suction pressurs 0: Mo; 1: Yes BvZ31
148 Circuit 2 Envelope - High discharge & mperature 0: No; 1: Yes Bva23z2
140 Circuit 2 EVD - Low SH 0: Mo; 1: Yes BV233
150 Circuit 2 EVD - LOP 0: No; 1: Yes BV234
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151 Circuit 2 EVD - MOP 0: No; 1: Yes Bw235
152 Circuit 2 EVD - High condensing ismperaturs 0: Ma; 1: Yes BVZ236
153 Circuit 2 EVD - Low suction Emperaturs 0: No; 1: Yes BV237
154 Circuit 2 EVD - Motor error 0: No; 1: Yes BV238
155 Circuit 2 EVD - Emergency closing 0: No; 1: Yes Bw230
156 Circuit 2 EVD - Setting out of bound 0: No; 1: Yes Bw240
157 Circyit 2 EVD - Setfings range eror 0: No: 1: Yes BV241
158 Circuit 2 EVD - Offline 0: No; 1: Yes Bv242
1508 Circuit 2 EVD - Low batiery 0: No; 1: Yes Bw243
160 Circyit 2 EVD - EEPROM 0: No: 1: Yes BV244
161 Circuit 2 EVD - Incomplete vahe closing 0: No; 1: Yes BW245
162 Circuit 2 EVD - Finmware not compatible 0: No; 1: Yes BW246
163 Circuit 2 EVD - Configuration errar 0: No; 1: Yes Bv247
164 Gircuit 2 Inverter - Offline 0: No; 1: Yes Bv248
165 Circuit 2 Inverter - Dive overcument (01) 0: No; 1: Yes Bw240
166 Circuit 2 Inverter - Motar overoad (02) 0:Nao; 1: Yes BV25D
167 Circuit 2 Inverter - DG Bus overvoliage (03] 0: No; 1: Yes Bv251
168 Circuit 2 Inverter - DG bue undenvoltage [04) 0:Na; 1: Yes BV252
168 Circuit 2 Inverter - Dme overe mperature [05] 0: No; 1: Yes Bv253
170 Gircuit 2 Inverter - Drive unde iemperaturs (05) 0:Nao; 1: Yes BVZ254
171 Circuit 2 Inverter - HW overcurrent HW [07) 0:Na; 1: Yes BV255
172 Circuit 2 Inverter - PTC motor overie mperaturs (08) 0:Na; 1: Yes BV256
173 Circuit 2 Inverter - IGBT module error [0E) 0:Na: 1: Yes BV257
174 Circuit 2 Inverter - CPU ermor (10) 0: No; 1: Yes BV258
175 Circuit 2 Inverter - Parameter dafault (11) 0: No; 1: Yes BV250
176 Gircuit 2 Inverter - DG bus ripple (12) 0: Nao; 1: Yes BVZ260
177 Gircuit 2 Inverter - Data communication feult (13) 0: No; 1: Yes BV2E1
178 Circuit 2 Inverter - Drive thermistor fault {14) 0: No; 1: Yes BV262
178 Circuit 2 Inverter - Autotuning fault (15} 0: Na; 1: Yes BV263
180 Circuit 2 Inverter - Drive disabled [16) 0: No; 1: Yes BV264
181 Circuit 2 Inverter - Motor phase fault (17) 0: Na; 1: Yes EV265
182 Circuit 2 Inverter - Internal fan fault (18] 0: No; 1: Yes BV266
183 GCircuit 2 Inverter - Speed fault (13) 0: No; 1: Yes BV2E7
184 Gircuit 2 Inverter - PEC module emor (20) 0: No: 1: Yes BV2E8
185 Gircuit 2 Inverter - PFC overvaltage (21) 0: Nao; 1: Yes BV269
186 Circuit 2 Inverter - PFC undervoltage [22] 0: Na: 1: Yes BVZ70
187 Gircuit 2 Inverter - STO delection emor (23) 0: No: 1: Yes BW2T1
188 Circuit 2 Inverter - STO delection emor (24) 0: No; 1: Yes BVaT2
180 Circuit 2 Inverter - Ground fzult (25) 0: No; 1: Yes BV2T3
100 Gircuit 2 Inverter - ADC conwversion sync fault (26] 0:Nao; 1: Yes BVZT4
19 Circuit 2 Inverter - HW sync fault (27) 0: Na; 1: Yes BVZT5
182 Circuit 2 Inverter - Drive overload [28) 0: No; 1: Yes BVZTE
183 Circuit 2 Inverter - Ermor code (28) 0: No; 1: Yes BVETT
184 Gircuit 2 Inverter - Unexpected stop (58] 0: Nao; 1: Yes EVZTB
185 Circuit 2 BLDGC - Starting failurs i0: N 1: Yes BvaTa
196 Circuit 2 BLDGC - Delta pressurs greater than the allowsble &t startup i0: N 1: Yes BVZ2B0
197 Circuit 2 - Source fan 1 overoad 0: No; 1: Yes Bv2B1
108 Gircuit 2 - Alarm freeze evaporation temperaturs 0: No; 1: Yes Bva2g2
100 Gircuit 2 - Alarm condensing temperature probs 0: No; 1: Yes Bv2B3
200 Circuit 2 - High pressure alarm by pressure switch 0: Na; 1: Yes EVZB4
2 Circuit 2 - Low pressure alarm by pressure switch 0: Na; 1: Yes BVZBS
202 Gircuit 2 - Cnverload compeessor 1 0: No; 1: Yes BVZBE
203 Gircuit 2 - Cverload compressor 2 0: No; 1: Yes BvZ2E7
204 Gircuit 2 - Overload compessor 3 0: No; 1: Yes BV288
205 Gircuit 2 - Pump-Down end for max time i0: N 1: Yes BVZ2BD
206 Save custom config. Command in progress i0: Na; 1: Yes BVLE

207 PowerPlus circuit 1 - Main supply as thres phasss 0: 1-Phass; 1: 3-Phase EV120
208 PowerPlus circuit 1 - Three-phass inverer required for compressar 0: 1-Phase; 1: 3-Phass Bvizi
200 BMS ofiline 0: No; 1: Yes BVE4

210 Fieldbus offline 0: No; 1: Yes BVEY

21 Unit - User 1 pump maintenance 0: No; 1: Yes Bv2o0
212 Unit - User 2 pump maintenance 0: No; 1: Yes Bva2o1
213 Unit - Source 1 pump mainienance 0: No; 1: Yes Bva2oz
214 Unit - Source 2 pump maintsnance i0: N; 1: Yes Bv233
215 Circuit 1 - Compressor 1 mainisnance 0: No; 1: Yes EV204
218 Circuit 1 - Compressor 2 mainignance 0: No; 1: Yes Bv205
217 Circuit 1 - Compregsar 3 maintenance 0: No; 1: Yes BVZ06
218 Gircuit 1 - Sowrce fan 1 mainenance 0: No; 1: Yes Bvaoy
218 Gircuit 2 - Compreesor 1 mainienance 0: No; 1: Yes Bv208
220 Circuit 2 - Compressor 2 maintenance 0: No; 1: Yes EVEDD
payl Circuit 2 - Compreesor 3 mainiEnance 0: No; 1: Yes BV300
222 Circuit 2 - Source fan 1 maintenance 0: No; 1: Yes BVl
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7.6.3 Holding Registers

(Read and write)

Index | Description Def. | UoM Range BACnet
1] BMS power request for regulation (0...1000) 0 - 01000 AVZ20
1 Q001 - Cooling mode setpaint 7.0 “GIF -90.9..995.09 ANITT
2 Q002 - Heating mode sefpoint 40.0 | "OrF -90.9..995.09 ANITO
3 ADDD - User pump 1 maintenance hour threshold 99000 h 0...5000%0 PIV2
5 ADD - User pump 1 manuzl mods 0 - 10: Auto 1: Odff; 2- On PIV3
[ ADDZ - User pump 2 mainienance hour threshaold 99000 h [ PG
B ADDS - User pump 2 manual mods 0 - 0: Auto 1: Off; 2- On PIVE
a ADQ4 - Low limit in mask for the setpointin cooling 5.0 “GIF -00.9..999.9 A1
10 ADOE - High limet in mask for the setpoint in cooling 200 [ "GUF Al4..909.0 AV2
11 ADDE - Low limit in mask for the sefpointin heating 30.0 [ "GUF 0.0...938.9 AV3
12 ADOT - High limit in mask for the s=tpaint in heating 450 | Or°F ADDS._930.9 AN
13 ADOE - Starting temp. for setpoint compensation in Coaling 250 | "GUF -50.0.. A0S AVE
14 AD0S - Ending temp. for setpoint compensation in Cooling 350 | "G"F ADDE_._200.0 AVE
15 A D - Max difiereniial temp. for setpoint compe nsaion in Gooling 50 “orF 0.0..80.9 AVT
16 A1 - Starting temp. for setpoint compensation in Heating 5.0 “G°F ADDD. 9009 AVE
1T AN 2 - Ending temp. for sstpoint compensation in Heating -5.0 “GUF -99.09.. ADE AVE
18 A3 - Max. differential temp. for sstpoint compensation in Heating 5.0 “GUF 0.0..99.9 AV1D
19 AME - Scheduler start hour time band 20 h 0..23 W1

20 A E - Scheduler start minute ime band i min 0..59 [
21 A& - Scheduler end hour time band [5 h 0.23 V3
22 AN G - Scheduler end minute fime band 0 min 0.59 V4
p] AN E - Second sstpoint in cooling 10,0 | "G'°F -30.8..9999 AV
24 A3 - Second s=fpoint in heating 350 | "Or°F -909.9..9959 AN12
25 AD20 - High water temperature setpoint offest 100 | “C°F 0.0..90.9 AVi3
26 AD21 - High water temperature starup delay 15 min 0..89 PINT
28 A022 - High water temperature run delay 180 B 0...999 PIva
30 AD24 - Chanpeover delay time &0 min 0...999 PIVG
N ADZE - Delay ime betwesn Starup PID and Bun PID 180 5 0...999 V5
3z A028 - Startup PID proportional band 120 | “G'F 0.0..938.0 AV1E
a3 ADZD - Startup PID int=gral time 180 5 0...899 PIV10
3a A03D - Startup PID derivative fime 0 5 0..99 PIV11
35 A031 - Run PID proportional band 10.0 | "G°F 0.0...999.9 ANIT
36 A2 - Run PID integral time 120 E 0...599 P12
El A033 - Run PID dernvative time 3 5 0..90 PIV13
3B A034 - User pump flow alarm startup delay 10 5 0...999 PIV1 4
30 AD3E - User pump flow alarm nun delay 3 5 0..89 PIV15
40 AD3E - Compressor delay On since the user pump On 30 s 0...999 P16
a1 AD3T - User pump delay Off since the compressor Off 10 s 0...999 PNAT
a2 AD3E - User pump rotation fime 12 h 0..99 P18
a3 A033 - Antifresrs user alarm threshold 08 “GroF -30.8..9999 AV1B
a4 AD4D - Antifreeze user alarm differential 30.0 | "OrUF 0.0...998.9 AN18
45 Al41 - Antifreeze user alarm delay Gme at 1K below threshold 30 B 0...999 P13
46 A2 - Antifreezs (with unit O] setpoint 4.0 “GI'F -90.9..995.9 ANZO0
a7 AD43 - Antifre eze (with unit O] difiesniial 20 “GIF 0.0..999 AV21
a8 AD44 - User waier inlst probe - Probe offsst 0.0 "ok -89.0.909 AV23
a0 AD45 - User water outlet probe - Probe oifsst 0.0 “oI°F -99.9..80.9 AV25
1] ADST - Delia temperature to activate free-cooling coil regulation 3.0 “G°F -99.0..890.9 AV2E
51 ADSE - Free-Cooling On-Cff hysteresis 15 “G"F -99.9..90.9 AVIT
52 ADSD - Free-cooling DT design (to reach wnit nominal capacity) a0 “G'F -99.0..90.9 AV2E
=] ADED - Free-coding type (0=Air; 1-Alr mmoie; 2-Water) 0 - 0: Air;1: Remote air coil; 2: Water P20
(=] AD61 - Antifre eze type (D=-Heater; 1-Pump: 2-Heater-Pump) 2 0: Heater; 1: Pumps;2: Heater & pumps PIVE1
EE ADE4 - User pump number i 1.2 P22
56 ADES - Unit type (0=CH; 1=HF; 2-CHHF} 0 0=CH: 1=HF; 2-CHHF PNZ3
5T B001 - ExV circuit 1 manual mode position steps. 0 0._.9000 B
] B003 - ExV circuit 2 manual mode position steps. 0 - 0._.9000 T
58 B004 - ExV' 5H sstpoint in cooling 6.0 “GI°F LowSH...180°C [324°K) AV2E
&0 BO0S - ExV proportional gain SH regulation in cooling 15.0 - 0.0...B00.D AV30
[3] B006 - ExV integral ime SH regulation in cooling 150.0 5 0.0...1000.0 AV
[ BOOT - ExV derivaiive ime SH regulation in cooling 1.0 E 0.0...B00.0 AVIZ2
63 B008 - ExV' SH setpoint in heating 6.0 “G"F LowSH...1B0°C (324°K) AV33
[7] B0 - ExV proportional gain SH regulstion in heating 15.0 - 0.0...B00.0 AV3d4
(23 B010 - ExV integral time SH regulation in heating 150.0 5 0.0...800.0 AV3E
[ B011 - ExV denvative ime SH regulation in heating 1.0 5 0.0...B00.0 AVIE
&7 B012 - ExV low SH threshold in codling 1.0 “G"F -AC [-T2"K)...5H set AVIT
2] B013 - ExV integral time low SH in cooling 10.0 5 0.0...B00.0 AV3E
&0 B014 - ExV low SH threshold in heating 1.0 “GUF -A0MC [-T2%K)...5H set AV3D
TO B015 - ExV integral time low SH in heating 10.0 5 0.0...B00.0 AVal
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Ti BlE - ExV LOP requlation threshold in cooling 50 WF -E0C TR MIDP sat A4l
T2 B0 7 - ExV integral fime LOP regulation in cooling 50 5 0.0...800.0 AV42
T3 B018 - ExV LOF regulation threshold in heafing -50.0 | SGFF -60'C [-T6"K)...MOP set AV43
T4 B019 - EEV integral ime LOP regulstion in heating 50 5 0.0...800.0 AVad
75 B020 - ExV MOP regulation threshold in cooling 300 | "GI°F LOP Set...200°C {302°K) AV4E
T6 B021 - ExV integral fime MOP regulation in cooling 15.0 5 0.0...800.0 AV4E
7 B022 - Ex\ MOP regulation threshold in heafing 200 “F LOP Set... 200°C [392°K) ANAT
T8 B023 - ExV integral fime MOP regulation in heating 15.0 5 0.0...800.0 AV4B
Ta B024 - Ex\ low SH alarm delay time 300 5 0...9988 Ve
80 B025 - ExV LOP alarm delay fme 300 E 0...9500 [TE]
81 B2 - ExV MOP alarm delay time 300 5 [ 10
[:7] B027 - Ex\ high condensing temperature theshold BO.O “F -80%C (-76"K).. 200°C (927K ANVAD
[:2] BOZE - ExV high condensing femperaturs inegral tme 15.0 E 0.0...B0O.O AVED
B4 B029 - ExV high condensing iemperature slam delay iimes 300 5 09999 V11
85 B030 - Ex\ low suction temperature alarm threshold -50.0 | “CI°F 0...9989 AVE1
[ B031 - ExV low suction temperature alarm delay time 120 E 0...9929 12
[ B032 - ExV startup valve opsning % (capacity rabo EVAP/ EEV] in cooling ED %% 0...100 V13
88 B033 - ExV stariup valve opening % (capacity ratio EVAP [ EEV) in heating 75 2% 0...100 V14
[2] B034 - Pump down end femperaturs theshold -11.0 | “G°F -000.9...900.9 AVEZ
[21] B035 - Pump down maximum time duraiion 15 5 0...999 P24
[l B03% - Pump down type 1] - D:Mone; 2:A1 stop: 2:A1 start; 3:A1 start & stop PIVZ5
o2 B037 - ExV regulation delay after power-on [ 5 0...999 V15
[E] B038 - ExV minimum steps custom 50 - 09999 V16
[T] B034 - ExV maximum sieps custom 480 0...9999 AT
a5 B040 - ExV full closing steps custom 500 - 0...9999 18
96 B041 - ExV move rate custom 50 Hz 12000 19
a7 B042 - Ex\ emergency fast close rate custom 50 Hz 1...2000 V2o
(5] B043 - ExV move cument custom 450 mA 0...B00 Vi
[ B044 - ExV hold current custom 100 mA 0...250 a2
100 B045 - ExV duty cycle custom 30 % 1...100 [F=]

0:Custom; 1:Carel EXV; 2:Alco EX4; 3:Alco EXS; 4:Alco

EXE; S:Alco EXT; B2Alco EX8 330HE; T:Alco EX8 500Hz ;

B:Spordan SEI 0.5-11; S:Sporlan SER 1.5-20; 10:Spardan

SEI 30; 11:5parian 5EI &; 12:5porlan SEH 100;

102 B050 - ExV valve type tfor EVD EVO) 1 13:5porlan SEH 175; 14:Danfoss ETS 12.5-258; vas

15:Danfoss ETS 508; 16:Danfoss ETS 1008; 17 :Danfoss

ETS 250; 18:Danfoss ETS 400; 19:Two Carl EXV;
20:Sporian SERI) G, J, K; 21:Danfoes CCM 10-20-30;
22-Danfoss CCM 40

103 Call - Compressor 1 circuit 1 manual mode - 0: Auto 1: Of; 2: On V26
104 Cal0 - Compressor 1 circuit 1 maintenance hour threshold 30000 h 0...520090 PIVET
108 Cal2 - Compressor 2 circuit 1 mainienance hour threshold 30000 h 10...920090 P31
108 Cal3 - Compressor 2 crcuit 1 manual mode - 0: Auto 1: Off; 2: On V36
109 Cald - Compressor 3 circuit 1 maintenance hour threshold 30000 h 0...450999 P33
111 Calb - Compressor 3 circuit 1 manual mode - 0: Auto 1: Of; 2: On 3T
12 Calb - Compressor 1 crcuit 2 mainienance hour threshold 30000 h 0. 920590 PN 29
114 Cal¥ - Compressor 1 circuit 2 manual mode - 0: Auto 1: Off; 2: On Nar
115 CalB - Compressor 2 circuit 2 mainisnance hour threshold 30000 h 0..929599 P35
m7r Call - Compressor 2 crouit 2 manual mode - 0: Auto 1: Off; 2: On n3a
118 Call - Compressor 3 circuit 2 maintenance hour threshold 30000 h 0...900090 PN 3T
120 Cal1 - Compressor 2 circuit 2 manual mode - 0: Auto 1: Off; 2: On V39
121 Cal? - Compressor minimum Cn Sme 180 5 0...999 P38
122 Ca13 - Compressor minimum Off ime (1] 8 0...099 PIV39
123 Cald - Minimum time betwesn On of same compressor 360 5 0._.2009 PIV 40
124 Ca1k - Compressor load up imes 30 5 0...099 PIV41
125 Cal6 - Compressor load down time 10 5 0...099 PIV42
126 Cal7 - Evaporating minimum temperaturs custom e nvelop limit -25.0 | “C°F -00.9..999.9 AVER
127 Ca18 - Condensing maximum E&mperature custom emeelop limit 700 | C°F -9.0..900.9 AVE3
128 Ca1ld - Low pressure pressostat alarm start delay 10 5 0..89 PIV43
129 Ca20 - Low pressure pressostat alarm run delay 3 5 0..89 PIV44
130 | Ca21 - Prevent time betwe en Off for the On/Off compressors 20 5 0..89 PIV45
131 Ca2? - Cut of ervelope slarm delay time 120 5 0...099 PIV 46
132 Ca?3 - Circurt destabiliz. max time with one or more comprs O 240 i 0...899 PV 4T
133 Ca24 - Circuit destabiliz. Min. BLDGC speed threshold 35.0 s 0.0..999.9 AVB4
134 Ca25 -0il recowery minimum reguest for activation 35.0 %% 0.0...100.0 AVES
135 Ca2f - Oil mcovery minimum compressor epeed for activation 35.0 ps 0.0...998.9 AVER
136 Cad7 - O meovery delay (compressor running &t low speed) 15 min 0...899 P43
137 Ca2B -0il recowery duration (when compressor speed is forced) 3 min 0...099 P49
138 Ca2d - il mcovery compressor speed forced 50,0 ps 0.0...998.9 AVET
138 Cadl - Ol equalization SV startup fime on compressor starts 30 E 0...899 PIVED
140 Cadl - Oil equalization solenoid valve open ime 3 5 0...999 PIVE1
141 Cad2 - Ol equalization sokenced vahre minimum off time 1 min 0...899 P52
142 Cadd - Ol equalizabion soklenoed vahe maximum off ime 20 min 0...899 P53
143 Ca3d - Oil equalization maximum time for the management 20 min 0...999 P54
144 Cadb - Gircut power distnbution 1 - 0:Grouped; 1:Equalzed; 2:Group.start - egqu.stop PGS
145 Cad6 - Dischargs temperature probe crowt 1 - Probe offsst 0.0 “oF -59.0.90.9 AVED
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146 Cad7 - Suction emperature probe circuit 1 - Probe offset 0.0 “GI°F -89.0..80.9 AV
147 Cadl - Dischargs temperature probe crowt 2 - Probe offsst 0.0 “GUF -99.0.90.9 AVE3
148 Cadl - Suction emperature probe circuit 2 - Probe offset 0.0 “GI°F -89.0..80.9 AVIS
149 Cadl - Condensing Emperature probe circuit 1 - Probe offest 0.0 “GUF -99.0.90.9 AVEE
150 Cad1 - Discharge pressure probe circuit 1 - Probe offset 0.0 bar/psi -39.0..90.9 AVET
151 Cad? - Suchion pressurs probe circuit 1 - Probe offset 0.0 bar’psi -99.0...90.9 AV100
152 Ca43 - Condensing Emperature probe drcuit 2 - Probe offest 0.0 “oI°F -39.8.390.9 AV103
153 Cadd - Discharge pressure probe circuit 2 - Probe offsst 0.0 bar’psi -99.0..90.9 AV102
154 Cads - Suction pressure probe circuit 2 - Probe offset 0.0 bar/psi -990._9049 AV1D5
155 Ca54 - Sucfion pressure probe minimum value 0.0 bar/psi -90.9..9939 AV106
156 Ca55 - Suchon pressure probe maximum valus 17.3 [ bar/psi Cebd..0009 AV107
157 Ca57 - Discharge pressure probe minimum valus 0.0 bar/psi -00.0..9999 AV10B
158 eS8 - Discharge pressure probe maximum valus 450 | barpsi Ceb6...990.9 AV109

0:R22; 1:R134a; 2:R4044; 3:R407C; 4:R410A; 5:R50TA;

6:R290; T-RE00; 3:R&00a; 9:A717; 10:RT44;
159 | GaB3 - Refigerant type (only for On'Off compressar units) 4 1EI|!|4?:22AE:§:‘11§;§ Il‘g':::::;i': Ilg';'ﬁg?i': ;E":HFllgj;EA: PIV5E
21:R407F; 22:R32; 23:HTRO1; 24:HTRO2; 25:R23;
PE:HFON 234yf; 27: HFO1234ze

160 Cabd - Compressor 1 circuit 1 device power 50.0 % 0.0...100.0 AVII0
161 Cahbb - Compressor 2 circuit 1 device power 500 % 0.0...100.0 AVIT1
162 Cabb - Compressor 3 circuit 1 device power 50.0 % 0.0...100.0 AVI12
163 | Cab7 - Compressor manufacturer for On'Of compes ssors a 0= 1:BITZER; EEBDHL:éSSE T:COPELAND: PNST

-HR'HLHGC mod. U; 1:HRHLHC mod. T; 2:HRHLHGC
164 Caff - Compressor model for On'Off compeessors 5 mod. T; 3HHP; 4:CXH140; 5:5H; 8WSH; T-57084- P53

185/5Y185; B:57240-380/5Y240-300
165 Cahbl - Mumber of circuit in the unit 2 1..2 P53
- . - 0:BLDC: 1:BLDC tandem; 2:.BLDC trio: 3:1 fixed on off;

166 Garl - Compressor used in the circut 1 42 fived on of: 53 fxed on off PIVED
167 Cb04 - Max. permitted Delta P to start up (barpsi) 10.0 [ barpsi 0.0..15.0 AVES
168 b5 - Min. variation of Delta P to considersd compressar stared 0.3 bar/psi 0.0..2.0 AVEE
169 Cb0E - Delay to check increasing DeltaP to validate compr. on 15 5 10...89 Vag
170 CbO7 - Restart delay sfisr a star failure 30 E 1...360 V29
171 Cb08 - Max Mumber of staring attempts 5 - 0.9 a0
172 Cb08 - Start up speed 50.0 pE 20.0...120.0 AVET
173 [ Cb10 - Max speed custom [rps] 120.0 TpE Cb11...900.9 AVER
174 | Gb11 - Min speed custom [rps] 20.0 oE 0.0..99.9 AVSE
175 Gb12 - Max. decreass speed rate (in regulation) [rps/s] 16 pa's 0.1..89 AVED
176 Cb13 - Max. increase speed rate (in regulation) [rpe's] 1.0 rpa's 0.1..899 AVED
177 Ch14 - Decrease max speed rate (= max admitted value , io stop compressor) [os's] 20 rpals 0.1.939 AVE2
178 Cb15 - Envelope control - Decrease speed rate (io come back inside emvelope) 0.8 rpa‘s 0.1..99 AVEI
179 Cb1E - Min speed permitizd to control working point inside envelops 2000 pE 0.1..90.9 AVEL
180 [ Cb17- Out of emeelope alarm delay &0 5 0...32000 [VED
181 Cb18 - Low Delta pressure alarm delay &0 5 0...32000 Va2
182 g&lﬁ ;E;ﬁtnn sat temp. threshold from zone 1b (max120ms) to zone 1c (maxdlps i20 ooy 0.0..09.9 AVES
183 Chb20 - Max admitied speed inzona 1c (SIAM Scroll only) a0 pE 20..120 a3
184 Ch23 - Discharge gas iemperature control threshold for Zone 1a (SIAM scroll only) 1050 [ “G°F T0.0...350.0 AVEE
185 Chb24 - Discharge gas Emit temperature for Zone 1a (SIAM Scroll only) 110.0 [ “G°F 80.0...350.0 AVET
186 Gb25 - Discharge gas femperature control threshold (SIAM scroll only: for zone 1h) 1150 [ "“G°F 70.0...350.0 AVEE
187 Chb26 - Discharge gas Emit temperaturs (SIAM Scroll only: for Zons 1h) 1200 [ “G°F a0.0...350.0 AVED
188 Ch2T - Action distance from High Temperaturs limit {to reduce speed raie) 2000 “GUF 10.0...90.9 AVTO
189 Ch2B - Pause betwesn speed reductions when discharge temp. is over control limit an 5 1...300 N34
190 Chb29 - Speed reduction percentage when dischange temp. is over control limi 3.0 %% 0.5...60.0 AVT1
19 Cb30 - Regol. Evd SubTyps: O=null; 1=55H; 2-D5H; 3= OLT 1 - 1:5uchion S5H; 2:Oescharge SH; 3:Disch. Temp. a5
182 | Cb31 - Time constant of discharge temperature sensor 50.0 5 1.0...B00.0 AVT2
1903 [ Cb3?2 - SetPoint of Discharpe SH (sent to EVD) 35.0 | “OIF 10.0...45.0 AVT3
104 Chb33 - Setpoint ofiset for Discharge Super Heat regulation actvation 20 “GUF 0.0..90.9 AVTA
105 Cb34 - Hysteresis for Discharge Super Heat regulation deactivation 20 “GI°F 0.0..98.9 ANTE
196 [ Gbas - Setfoint of Discharpe Temp (sent to EVD) 105.0 [ "G°F 75.0...110.0 AVTE
197 Cb36 - Setpoint offset for Discharge Limit Temp. regulafion activation a.0 “GI°F 0.0..98.9 ANTT
198 ChbaT - Hysteresis for Discharge Limit Temp. reguilstion deactivation 50 “GUF 0.0..90.9 AVTH
109 Cb3B - Equivalent BLDC speed mquest threshold to call on it 45.0 pE 0.0...500.8 ANTE
200 Cb39 - BOLC speed threshold to call on fived speed compressor 900 TpE 0.0...890.9 AVED
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20 Chdl - BOLC speed threshold to switch off fixed speed compressor 30.0 s 0.0...809.9 AVE1
202 Min output frequengy [007] 60.0 Hz 0.0..899.9 AV113
203 Max output frequency [006] 380.0 Hz D000...980.9 A4
204 Skip frequency: sst 1[010] 0.0 Hz 0.0...899.9 AV11E
205 Skip frequency: band 1 [011] 0.0 Hz 0.0..9899.9 AV11E
206 Skip frequency sstpoint 2 [067) 0.0 Hz 0.0...999.9 AT
07 Skip frequency band 2 [DEE] 0.0 Hz 0.0...0800.0 AVIR
208 Skip frequency setpoint 3 [068] 0.0 Hz 0.0...090.0 ANV119
209 Skip frequency band 3 [070] 0.0 Hz 0.0...899.9 AV120
210 Switching frequency [024] 1 - 0:4 kHz; 1% kHz; 2:8 kHz PIVE1
211 Switching frequency derating [025] 0 00 1:0n PIWEZ
212 Motor overtemperature alarm (PTC) enable [0E7) 0 - 0:0d: 1:0n PINE3
213 Motor overtempe rature alarm delay [02E] 0 5 0...699 PIVEB4
214 Reverse speed enable [008] 0 - 0:0di; 1:0n PIVES
215 | Speed derating mode [009] [i "C {0:Mone) PIVEE
216 Stop mode [0E3) 1 - 0:Ramp:; 1:Coast PIWET
217 Flying restart [034] 0 - 004 1:0n PIVES
OAlarm; 1:Fan control ;2= Drive OVT alarm; 3:Motor OVT
218 Relay configuration [026] 0 - alarm: 4:Mator OWL alarm; 5:0vervolt alarm: 6:Undervolt | PIVES
alarm; 7: Derating: B:Orive run
219 D018 - Motor pole pairs (PowerPlus) 3 - 1:2; 2:4; 3:6; 4:B; 5:10 PNTO
220 Motor control mods [000] 0 - 0:PM; 1: AC wector; 2AC VIF PNT1
N Motor base frequency [001] 380.0 Hz 0.0...999.9 A1
222 Maotar base voltage [002] T Vrms 0...900 P72
223 Motar rated current [00G] 180 [ Arms 0.0...989.9 AV122
224 Motor power factor [004] 100 S 0...100 PNT3
225 Max output current [D05] 100.0 % 0.0...200.0 AVi123
226 Speed profile: frequency 1 [012] 18.0 Hz 0.0...989.9 AV124
227 Speed profile: frequency 2 [013] 180.0 Hz 0.0...809.9 AV125
228 Speed profile : frequency 3 [014] 180.0 Hz 0.0...800.9 AVIZE
229 Speed profile : acceleration 1 [015] 18.0 Hz's 0.0..50.0 AVIET
230 Speed profile : acceleration 2 [016] 6.0 Hz's 0.0..500 AVI2B
231 Speed profile: acceleration 3 [017) 6.0 Hz's 0.0...50.0 AViz0
232 Speed profile : acceleration 4 [018] 6.0 Hz's 0.0...50.0 AV130
233 Speed profile: delay 1[019] 0 £ 0...099 PNT4
234 Speed profile: dalay 2 [020] 180 5 0...899 PNTS
235 Speed profile: delay 3 [021] i E 0...099 PITE
236 Spesd profile: deceleration [023) 6.0 Hz's 0.0...50.0 AVI
237 [ Wi boost voltage [035] 0.0 % 0.0..25.0 A3
238 | Vi trequency edjusiment [036] 0.0 % 0.0...100.0 AV133
239 | Wifvoltage adjustment [037] 0.0 2% 0.0...100.0 AV134
240 Motor magnetzing current [045] 0.0 A 0.0...0022 AV135
241 Stator resistance [046] 300 | mohm 0...65535 PNTT
242 Rotor resistance [047] 0 michm 0...65535 PNTE
243 Stator inductance Ld [D4E8) 3.0 mH 0.0...009.9 AV136
244 Stator inductance Lg [050]) 6.0 mH 0.0...909.9 AV1AT
245 Speed loop Kp [055] 750 2% 0.1...200.0 AV138
246 Speed loop Ti [056] 100 ms 1...1000 PNTS
247 Magnetizing time [051] 100 ms 0...30000 PIVa0
248 Starting current [057] 30.0 2% 0.0...100.0 AN140
249 Frequency for starting cument [I5E]) 1.7 £ 0.0...100.0 AV141
250 D052 - Crank-case heater mods [1] - OcAuto; 1:Force on; 2:Force off PNE1
251 Crank-case heatsr current [065] 0.0 ) 0.0...100.0 AV143
252 Safety torgue off alarm autoresst on drive stand-by [066] 0 0:Man. resst; 1:Auto-resst; 2: Signal only PINE2
253 Inductance saturation factor [077] 0.0 S 0.0...100.0 AVidd
254 Data communication fault Gmeowt [023) 30 5 0...600 PNE3
256 | DDS1 - Gompressor model (PowerPlus) 1 |see documentation) PIVE4
257 Compressor model | PowsrPlus) - [see documentation) PNE5S
Omone; 1:PSD0*122**; 2.PSDO*162°°; 3: PSD0"144"";
. . . 4:PSD0" 244" 5:PSD1"122™; B:PSD1"162*";
258 | DOG2 - Drive type (PowerPlus) g 7-FSO1* 102 B-PSD1*772™. 0-PSD1* 184 PIVEG
10:PSD1"244™; 11:PSD1 "354"; 12:PSD1" 724"

259 D063 - PowePlus Write default request [1] 0:Ma: 1:Yes Va1
260 EOOD - Source pump 1 maintznance howr threshold SO000 h 0. 598000 PNES
262 E001 - Source pump 1 manual mode (DAt 109 101:100%:) 0 0: Audo; 1081011005 PINES
263 E02 - Source pump 2 maintenance hour threshold 99000 h ... 590000 PNE1
265 E003 - Source pump 2 manual mods [1] 0: Auto; 1086 1011005 PNG2
266 ElQ4 - Source pump 1 manual mods [0Aut ;1:20f:2:0n) 0 0 Auto 1: Off; 2- On PIN33
267 EQ0S - Source pump 2 manual mode [1] 0: Auto 1: Ofi; 2: On PN34
268 E00& - Source fan 1 circuit 1 maintenance hour theeshold 99000 h 0....990003 PN 36
270 E0O7 - Source fan circuit 1 manual mode [1] 0: Auto; 10861011005 PNGT
m E008 - Source fan 1 circuit 1 manual mode [1] 0: Auto 1: Off; 2- On PNG8
72 E008 - Source fan 1 circuit 1 mainienance hour theeshold 99000 h [ ] PN 100
T4 E0MD - Source fan circuit 2 manus| mode [1] 0: Auto; 10861011005 PN 101
s E0M 1 - Source fan 1 circuit 2 manual mode 0 - 0: Auto 1: Ofi; 2: On PN102
Fr EM2 - Source fan E&mperaturs threshold for cold dimates -50 "G -98.9..8908 AV148
T E013 - Source fan minimum speed for cold cimaies 10,0 %% 0.0...100.0 AV1ED
i E014 - Source fan speed up speed for cold cimates 50.0 % 0.0...100.0 AV151
278 EMNE - Source fan spesd up tme for cold climates 5 B 0...300 PN103
280 EMMT - Low noise start hour ime band 22 h 0...23 V42
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281 E07 - Low noise start minute ime band 0 min 0..59 Va3
282 E018 - Low naise end hour time band T h 0...23 V44
283 E018 - Low naise end minute time band 0 min 0..59 V45
284 E01D - Low noise fan setpoint in cooling 450 | "CrF 0.0..999.9 AV1E2
285 E020 - Source pump flow alarm startup delay 10 5 0...808 P04
286 E021 - Source pump flow alarm run delay ] 5 0...000 PN105
287 E022 - Compressor delay On since the source pump On 30 E 0...0999 PN 106
288 E023 - Source pump delay Cff since the compressor O 10 5 0...999 P07
289 E024 - Source pump rotsfion fime 12 h 0..98 PN108
200 E025 - Source fan setpoint in chiller mods 300 | "G3°F -804 08399 AV153
201 E02E - Source fan setpoint in heatpump mods 10,0 “GUF -80.9...099.9 AV154
202 ED2T - Source setpoint offsst CH 50 “CI'F 0.0..999 AVIEE
203 EOD2E - Source fan seipoint 2t starup in chiller mode 450 “GUF 0.0...899.0 AV1EE
204 E028 - Source fan starup delay in chiller mods 240 5 0...980 PN108
205 E030 - Source setpoint offset HP 30 “Gi°F 0.0..98.9 AVIET
206 E031 - Source fan difierential in chiller mode 15.0 | *C°F 0.0..90.9 AV1ER
207 E032 - Source fan difierential in he stpump mode 5.0 s 0.0...99.9 AV159
208 E033 - Source inverter fan/pump minimum spesd 200 £ 0.0...100.0 AV1ED
209 E034 - Source imerter fan/pump maximum speed BO.O S 0.0...100.0 AVIE1
300 E03E - Defrost start threshold 1.0 | CCF -80.9...80.9 AV162
30 E03T - Defrost start threshold reset 1.0 “CI"F E03E...00.9 AV1E3
302 E03E - Defrost start delay 30 min 0..9a PN110
303 E038 - Defrost end thrashold 520 | “Gr°F 09590399 AV164
304 E041 - Defrost delay time before reverse the 4 way vahe 20 5 0...000 PN111
305 ED42 - Defrost delay time after mverse the 4 way vale 10 E 0...0999 PN112
306 E043 - Delay to check for simultaneous defrost 300 min 0..59 PN113
307 E044 - Defrost minimum duration 1 mir 0..99 PN114
08 E045 - Defrost maximum duration 5 mirn 0..98 PN115
309 E04E - Dripping durgtion an 5 0...000 PN11&
3o ED4T - Post dripping duration 30 E 0...0999 P17
i ED4E - Delay betwesn defrosts 20 min 0...999 PN118
ELF E048 - BLOC maximum speed in defrost BO.O ps 0.0...800.8 AV1ES
EIE] 50 - BLDC minimumn speed in defrost 40.0 ps 0.0...B00.8 AVIEE
34 51 - Diesfrost synchronization type (0= Independent; 1-5eparated; 2-Simultansous) 0 - O:Indipendent; 1:Separated; 2:Simultansous PN118
Nns 52 - Delta pressure to mverse the 4 way valve 3.0 bar 0.0...899.0 AVIET
EI E053 - Antifreeze source alarm threshold 08 “OIF -00.9...089.9 AV1EE
T E054 - Antifreers sowrce alarm differentisl aoan e 0.0...805.9 AVIED
na 55 - Antifreeze source alarm delay time at 1K below threshold &0 5 0...000 PN120
39 56 - External air & mperature - Probe offsst 0.0 “GUF -30.9...80.9 AVIT1
320 EOST - Source water inlst probe - Probe offsst 0.0 “GUF -30.9...00.9 AVITI
321 E064 - PWM minimum phase delay 7.0 % 0.0...100.0 AVIT4
322 EDBS - PWM maximum phass delay 920 %% 0.0...100.0 AVITS
323 EDBE - PWM pulse width ime 25 ms 0.0..10.0 AVITE
324 | EOGE - Mumber of source pumps 1 - 1.2 PIN121
325 Gall - Deis format 0 - Oodd'mméyy: 1 :mimviddiyy: 2yy/'mmédd V46
26 Gal1 - Writing of new day value enshled by EnDate 0 - 131 PN122
327 | Gal1 - Writing of new month value enabled by EnDats 0 - .12 PNV123
328 Gal1 - Writing of new year value enabled by EnDats 0 - 0..59 PN124
329 Gal2 - Writing of new Hour value enabled by EnDats 0 - 0..24 PN135
330 5al2 - Wrting of new minute value enabled by EnDats 0 - 0..59 PN126
I Gal? - Writing of new seconds value enabled by EnDate 0 - 0..59 PN12T
332 Gal3 - World time zone 1 - 0..83 PN129
1:51("C, KPa); Z:USA[*F,Psi); 3:UK{"F,Psi);
333 GhO0 - Unit of measure used in BMS B - £:CAN(°G, Peil: 5:LON: £-511°C,Bar) PN 145
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335 G0 - Configurable universal input U3 1 :Dischamge temp_; 1:Source temp. W50
336 5d01 - Configurable unnversal input U4 [i] 0:Discharge press.; 1:Condensing temp. W51
0eCwild comp.1; 1:Ovid comp.2; 2:0wid user pump; 3:0wid
a7 Gd02 - Configurable universal input LS 5 source pump; 4:5ource pump flow; 5:Coolheat; 62%sstp.; | NG2
T :Unit on'off; B:Re mote alarm
0:Cwid comp.1; 1:Owid comip.2; 2:0wid user pump; 3:0wid
338 Gd03 - Configurable universal input LS B source pump; 4:Source pump flow; 5:Coolheat; B2%etp.; | W53
7T :Unit on'off; B:Remote alarm
0eCwid comp.1; 1:Owid comip.2; 2:0wid user pump; 3:0wid
339 Gd04 - Configurable universal input U10 T source pump; 4:Source pump flow; 5:Coolheat: B2%sip.; | W54
T :Unit on'off; B:Re mote alarm
340 Ge0 - BMS address 1 1...247 PN130
342 Gal1 - BMS baudrate |(e4800: 1= 3500; 3= 19200; 3= 38400} 2 0-4B00; 1:0600; 3:19300; 3: 38400 V47
343 5e02 - EMS panty (0=Mone; 1-0dd; 2-Even) 0 O:Mone; 1:0dd; 2: Even PN 131
344 Gal3 - BMS stophit 2 1..2 PN132
345 Geld - Fieldbus address 150 1...247 PN133
347 Gel5 - Fieldbus baudrate (0=4800; 1=3600; 2=13200; 3=38400) 2 0:4B00; 1:0600; 2:19200; 3: 38400 Va3
3a8 5206 - Fieldbus parity (O=MNone; 1=0dd; 2=Even) o] O:Mone: 1:0dd; 2- Even PI134
349 Ge07 - Fieldbus stophit 2 1..2 PN135
350 GalE - Slave address 160 1...247 FN136
352 5D - Slave bawdrate (0=4800; 1-9500; 2-15200; 3-38400) 2 0:4B00; 1:0600; 2:19200; 3: 38400 [EE]
353 15210 - Slave panty (0=MNone; 1=0dd; 2=Even) 0 :MNone: 1:0dd; 2: Even PN137
354 Ge11 - Slave stophat 2 1..2 PN138
355 | Ge12 - PowsrPlus address circuit 1 1 1...247 PIV139
357 5213 - PowerPlus address circuit 2 3 - 1...247 PN 140
359 Ge 14 - Modbus communication Gmeowt [ms] 200 [IE] i0...989 PI141
361 5215 - Modbus command delay [ms] 40 ms 0...9990 PIW142
363 Ge 16 - Address Base [032] 1 1...233 PN143
364 Ge 18 - Address Base [032] 1 1...233 PN 144
365 EVE - Defrost high pressure threshold chedking 1 bar'psi 0.0...200.0 AN302
366 EVE - Compressor behavior in the post-defrost phase 1 - I The compressor is Off, 1: The compressor is twmed On | BV303
36T EOTT - Defrost durafion of smart start function [5] 1 5 0...699 P304
368 B053 - EVD type (0: EVD Embedded: 1: EVDENVD)] 0 - 0: UNIPOLAR (EVDEmb)._.1: BIPOLAR [EVDENVO) P30T
369 Demand limit in percentage 100.0 % 0.0....100.0 AV309
371 Minimum inverter compressor capacity (0-1000) 10 % 0...100 V310
372 Maximum inverter compressor capacity (0-1000) 100 % 0...100 V311
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7.6.4 Input Register

(Read only)
Index Description Def. | UoM Range BACnet
1:Std-by; 2:0f by alarm;3:Cff by bms;4:04f by sched; 5206
i} Unit stabus - - by din&124f by keyboard;7:08f by chg-over; PN18T
8:Freecooling:®:Comp on;10:Defrost; 11:Shuting-down
1 Darect expansion power request in tenths (100%6= 1000} - T 0.0...100.0 AV1BD
2 Power mun circuit 1 - b 0.0...100.0 AVIB1
3 Discharge pressure probe arout 1 - barpsi -20.9...989.9 AVIE
4 Condensing temperature probe cincuit 1 - Ci°F -50.9..809.0 AV182
5 Discharge temperaturs probe circuit 1 - C°F -00.9...805.0 AVER
[ ‘Warning BLDC circuit 1 (1: DP =max; 2: Start fail) - - 1: DP =mex; 2: Start fail PN146
[ emoben s e e o
g Circuit 1 envelope alarm countdown - 5 0...9998 V56
[ Suction tempe rature crcut 1 - C°F -00.9...805.0 AVE0
10 Suction pressure crcuit 1 - barpsi -90.9...8395.09 ANVID
1 Evaporating temperaturs cincuit 1 - C°F -00.9...809.0 AV183
12 PowrerPlus circuit 1 - Current rofor speed [rps] - ps 0...808 AVIB4
13 Compressor 1 drcuit 1 status - - OOHEIF?;E;:ﬁ?nJ:ﬁO;;:mE%EESr]%Ef'n:_lOF ! PN14T
14 Compressor 1 dircuit 1 count down for next action - 5 0__.9993 PN148
15 Compressor 2 drcuit 1 status - - GOHEIF?;S;:E?HJSHOE:I,;E%EE;h]%Ef'n:_lOF ' PN 149
16 Compressor 2 drcuit 1 count down for next action - 5 09993 PN150
17| Compressor 3 o 1 status L | e SRR T ek B b O 10 A | PVIS!
18 Compressor 3 dircuit 1 count down for next action - 5 09993 PN152
19 Circast 1 EVID embedded curment opening value 5& - T 0..100 AV18S
20 Circuit 1 EVD embedded curment opening steps - - 09993 [VE
1-2:Close; 3:0ff; 4-5:Pos; 6Wait: 7-12:0On; 13:Pos; 14:Init:
21 EVD circut 1 status - - 15:-16: Pos;17..21;-; 2240 05H; 23:L.0P; 24:MO0P; V58
25:HiTc
22 EVD gircuit 1 current set point - C'F -90.9..809.9 AV1BE
23 Suction superheat circuit 1 - C°F -90.9...995.9 AV1BT
24 Discharge superheat crouit 1 - Cr'F -00.9..899.9 AVIER
25 EVD r=gulation sub type circuit 1 - - 1:Suct.5H:2:Disch.SH:3:Disch. Temp V53
26 EVD Evo ExV cumrent opening % circuit 1 - b 0.0...100.0 AVIED
Fl EVD Evo ExV cument opsning stepe circuit 1 - n 0...0998 VED
1-2:Close; 3:0ff; 4-5:Pos; 6Wait: 7-12:0On; 13:Pos; 14:Init:
28 EVD Evo status circuit 1 - - 15:-;16: Pos;17..21;-; 22108H; 23:L0P; 24:MOP; T
25 HiTa
20 EVD Evo current SH setpoint circuit 1 - C'F -99.9...899.9 AV180
30 Extemal air temperaturs - Ci°F -50.9..809.0 AV1ITO
020 1;0n:2: Spe ed-up:3:Forced by def_;4:Force by
. prev_SrAnE-frost; -
# Souree fan stafus cirouit | . . B:Freecooling; 7:Manual;8:Defrost; 8:Dripping;10:Post- P15
dripping
a2 Source current set point carcuit 1 - C'F -90.9..809.9 AVID
33 Inverier request source fan circuit 1 - - 0...1000 AV14T
34 Power mun circut 2 - o 0.0...100.0 AV182
a5 Discharge pressure probs drcuit 2 - barpsi -90.8..800.9 AVID
36 Condensing femperature probe cincuit 2 - C°F -00.9...809.0 AV183
aw Discharge temperaturs probe circuit 2 - CFF -90.9...8395.09 A2
38 ‘Warning BLDC circuit 2 (1: DP =max; 2: Start fail] - - 1: DP =max; 2: Start fail PN 154
0| et oo eanz T o e
40 Circast 2 envelope alarm countdown - 5 0...0999 VG2
a1 Suction tempe rature drouit 2 - CF -90.9...835.9 AV
42 Suction pressure circut 2 - barpsi -90.9...809.9 AV104
43 Evaporating femperaturs circuit 2 - C°F -90.9...995.9 AV104
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a4 PowerPlus cinowit 2 - Current rofor speed [rps] - ps 0...800 AN105
0:0dF; 1:06 (s); 2:0n; 3:0n (s); 4:Man ON; 5:Man OFF; _
45 | Compressor 1 Giroud 2 status - - B:Fred OFF 7 :Defr. &PmpD: §:Prev: 10:Alm Fiss
48 Compressor 1 arcuit 2 count down for next action - 5 00999 PN158
0:0fF; 1:0ff {s); 2:0n; 3:0n (8); 4:Man OM; 5:Man OFF; c
47 | Compressor 2 crout 2 status : : B:Frod OFF. 7-Difr, 8:PmpD; 8:Prev; 10Alm PVIST
48 Compressor 2 arcuit 2 count down for next action - 5 00999 PN158
0 corrors o2 B e e
50 Compressor 3 arouit 2 count down for next action - 5 0...9999 P10
51 Circust 2 EVD embedded curent opening value 5& - S 0...100 AV106
52 Circust 2 EVD embedded curment opening steps - - 0...9994 ]
1-2:Close; 3:0ff; 4-5:Pos; 6:Wait; 7-12:0n; 13:Pos; 14:Init;
53 EVD circuit 2 status - - 15:-16: Posi17..21:-; 221 05H; 23:LOP; 24:M0OP; VB4
25:HiTc
54 EVD circut 2 curent set point - CF -90.9...009.0 Aviary
55 Suction superheat circuit 2 - CF -90.9...005.9 AN10B
56 Diecharge superheat crout 2 - CF -90.9...005.9 AN100
&7 EVD regulafion sub type circuit 2 - - 1:5uct.5H;2-Disch. 5H;3:Disch.Temp IWBS
] EVD Evo ExV current opening %% drcut 2 - ¥ 0.0...100.0 ANZ00
] EVD Evo ExV current opening steps dircuit 2 - n 00999 WBE
1-2:Close; 3:0ff; 4-5:Pos; 6Wait; 7-12:0n; 13:Pos; 14:Init;
&0 EVD Evo status circuit 2 - - 15:-;16: Pos:17..21;-; 221 05H; 23:LOP; 24:M0OP; VT
25 HiTc
B1 ENVD Evo current SH setpoint dircuit 2 - CF -009.9..980.9 A2
0:iAF; 1;0n:2:5pe ed-up:3:Forced by def.;4:Force by
. =v_;52Ant-frost;
&2 Source fan status circuit 2 ) ) &:Frescocing; ?:M?Jal:ﬂ:[)edmst: 9:Dripping;10:-Post- PIV1EY
dripping
[E] Source curment set poant circuit 2 - CIF -99.9...005.9 ANZ02
] Imerier request source fan circut 2 - - 0...1000 AV148
ES Source water inlet probe - C°F -00.9...809.09 AVIT2
[ Fres-cooling regulation ramp - o 0.0...100.0 AV203
[ Liser pump active (1 or 2] - n 1.2 WiEa
B8 User water outlst probe - CF -99.9...085.9 ANZ24
] User water inlet probs - CF -98.9...88539 A2
] Actual setpoint - CF -09.9.90.9 AVITE
T Power request processed [without fres-cooling) - - 0...1000 AN204
T2 Source pump active (1 or2) - n 1.2 VBT
T3 Fres-cooling modulating signal cutput - - 0. 1000 AV205
T4 User pump 1 analog output - 0...1000 AVEOE
75 User pump 2 analog output - - 0___1000 AVZOT
76 Source pump 1 analogus output - - 0___1000 AVZ0B
w Source pump 2 analogus output - - 01000 ANZ0D
T8 Source fan dircuit 1 analog output valus - - 01000 ANZ10
Ta Source fan dircuit 2 analog output valus - - 01000 A2
BO PowerPlus circuit 1 - Dnve staus - - 0:Stop; 12 Run;2:Alarm; 3 Heating;4:DCReady PN162
81 PowerPlus circwit 1 - Current motor current [A) - A 0..59.9 Av212
B2 PowerPlus circuit 1 - Current motor voltags [V] - v 0...500 PW163
B3 PowerPlus circuit 1 - Current motor consumption [KW) - KW 0..98.9 AV213
Ba Circuit 1 - Power plus DG bus voltage - v 0...800 PN 164
8BS Circuit 1 - Power plus DG bus ripple - v 0...800 PN165
BB PowerPlus circuwit 1 - Drive tempe rature - CF -98.9...88539 AVZ14
BT PowerPlus cincuit 2 - Drive staus - - 0:Stop;1: Run:2:Alarm;3:Heating;4:DCReady P 166
B8 PowerPlus circwit 2 - Current motor current [A) - A 0..99.9 AV215
] PowerPlus cincuit 2 - Current motor voltags [V] - W 0...500 PW1GT
] PowerPlus circuit 2 - Current motor consumption [KW) - K 0..98.9 AV216
o Circuit 2 - Power plus DC bus voltage - v 0...800 PN168
a2 Circuit 2 - Power plus DC bus ripple - v 0...800 PN168
EE] PowerPlus circuit 2 - Drive tempe raturs - CF -90.9...005.9 AVZIT
B4 EVD Evo Display FW mlease - - 0... 32767 [V
[H Board type - - 12:c.pC0; 13:uPC; 14:cpCO mirs PN1T1
10:Large; 11:Medium; 12:5mall; 13:XL; 20:Basic;
87 | Board size - - 21 :Enhanced; Z2:High End P72
] Controller bosrd temperaturs - C°F -90.9...809.9 PNW198
10 Mumber of writings in permanent memory - n 0...9900000 PN1T3
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103 Program cycle duration [ms] ms 095983 PN1T4
104 Program spesd [oycles's] Hz 0.0.888 AVZ1D
105 Actual day - 1.3 PNITT
106 Actual month - 1...12 PNITE
107 Actual haur - 0...23 PN1TE
108 Actual minute - 0...59 PN180
100 Actual second - 0...59 PN181
110 Saving of |ast day before blackout - 1.3 PN182
111 Saving of last month before blackout - 1...12 PN183
112 Seving of last year before blackout - 0...99 PN184
113 Seving of last hour before blackout - 023 PN185
114 Sewving of last minute before blackout - 0559 PN185
115 Sewving of lest second before blackout - 0...59 PN18T
116 Mumber of days since the last blackout - 0..800 PN188
"7 Mumber of hours since the last blackouwt - 0...23 PN182
118 Mumbers of minute s since the last blackout - 0...59 PN190
118 Software current version X - 0.9 PN191
120 Software current version Y - 0.9 FIN152
121 Software current version 7 - 0...909 PN183
122 05 version X - 0.9 PN 194
124 05 version ¥ - 0.9 PN135
126 05 version Z - 0..800 PN196
128 User purmp 1 warking hours h 0..959000 PN1
130 User purmp 2 warking hours h 0..5959000 P4
132 ‘Water temperaiure used by PID regulator GM*F -30.9...8099.9 AV14
133 Powrer request from thermoregulation (0-1000) - 0...1000 AV1E
134 Compressor 1 arcuit 1 working hours h 0...559000 P26
136 Compressor 2 arcuit 1 working hours h 0...599900a P30
138 Compressor 3 arcuit 1 working hours h 0...599900a P32
140 Compressor 1 circuit 2 working hours h 0...999000 P23
142 Compressor 2 circuit 2 working hours h 0...999000 PN34
144 Compressor 3 drcuit 2 working hours h 0..5959000 P35
. 0:R22; 1:R134a; 2:R404A; 3:R407C; 4:R4104; 5:R50TA;
146 | Refrigerant gas iype : &:RP90- 7-RG00: B-RE00a; SRTI7: 10A74d; Vag
11:RT2B;12:R1270; 13:R417TA; 14:R4220; 15:R4134;
16:R422A; 17:R423A; 18:R407A; 13:R42TA; 20: R24A5FA;
21:R407F; 22-R32; 23:HTRO1; 24 HTRO2; 25:R23;
26:HFO1 234y E: 37: HFO1234z2

147 PowrerPlus circuit 1 - Current rofor speed [3:] B 0.0...100.0 AVE3
148 PowrerPlus circuit 2 - Current rofor speed [3:] B 0.0...100.0 AVE4
149 PowerPlus circuit 1 - Reted starfing current A 0.0...99.9 AV130
150 PrwerPlus circuit 1 - Rated crankcase heating currsnt A 009949 ANV142
151 Source pump 1 working hours h 0...99090080 FNET
152 Source pump 1 inverier regquest - 0___1000 AV145
154 Source pump 2 working hours h [ ] PV 30
156 Source pump 2 inverter request - 0___1000 AV146
157 Source fan drcuit 1 working hours h 0...5990890 PI935
150 Source fan dircuit 2 working hours h 0...99090080 PG4
161 Diay of the wesk - 1:Mon...T :Sun PN128
162 PowerPlus circuit 1 - Device rated current [Af.5] A 0._.99 AV21B
163 PowrerPlus circuit 1 - Rated current of comprassaor A 0...99 FIVITD
164 Polling fime [ms] ms 0...9938 PNITS
165 | Paling number Dy 0..9009 PIVI7E
168 Ge1T - Despawitch Addr. [121] - 0._.15 PN198
160 G219 - Despawitch Addr. [121] 0..15 PN 200
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7.7 ALARMAS
7.7.1 Interfaz de las alarmas

7.7.1.1 Pantallade alarmay led
Pulsar la tecla ALARMA puede ocurrir en dos
situaciones diferentes: sin alarma o con
alarma presente.

Si no hay alarma, se muestra la siguiente
pantalla:

Esta pantalla permite ingresar facilmente al
registro de alarmas usando la tecla ENTER.

Si hay al menos una alarma, la pantalla de
alarmas se muestra ordenada por cddigo de
alarma de menor a mayor.

AP H1-111]
@ 0 5 10 e 7

@ Circuil 1 HP alarm
d9 pressure switch

o[fEEre 20

Cada alarma contiene la informacidn
necesaria para comprender la causa de la
alarma.

La informacion disponible en pantalla se
muestra a continuacién:

1. Nimero de alarma/alarmas totales;
2.Cédigo de alarma Unico;
3. Fechay hora de la alarma;

4. Descripcion larga de la alarma;

5. Valor de las sondas vinculadas a la alarma;

En cada pantalla de alarma, el registro de
alarmas se puede mostrar presionando
ENTER.

El LED rojo debajo del botdn ALARMA puede
ser:

e Apagado: no activa la alarma;

e Parpadeante: hay al menos
una alarma activa y el display
muestra una pantalla que no
forma parte del bucle de
alarmas.

e Encendido: hay al menos una
alarma activa y se muestra
una pantalla que forma parte
del bucle de alarmas.

7.7.1.2 Historico de alarmas
Desde el menu principal, ingresar al menu
Registro de alarmas permite acceder a la
siguiente pantalla de visualizacién del
registro de alarmas.

scharg
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7.7.2 Tablade Alarma

Code | Description Reset Action Delay
ALDDO Unit - Prototype alarm A Switch the unit Off J0days
ALDD1 Unit - Remote alarm (A Switch the unit Off No

ALDD2 Unnit - Error in the number of retain memory wriings Al None No

ALDD3 Unit - Error in retain memory writings Al None No

ALDDA Unit - User inlet water 2 mperaturs probe A Switch the unit O 10=

ALDDS Unit - User outlet water \emperature probe A Switch the unit Off 10z

ALDDE Unit - Source inlet water iemperature probe A None 10s

ALDDT Unit - External Eemperature probe A FC OFF, compensation Off 10s

ALDDA Uit - User pump 1 overload " (A None No

ALODG Unit - User pump 2 overoad M None No

ALDID Uit - Source pump 1 overload " (A None No

ALDIM Uit - Siource pump 2 overload ™ (A None No

ALDI2 Uit - Flow switch alarm with user pump 1 active " (A Switch the unit O Parameter AJ34/AD35
ALDMA Unit - Flow switch alarm with user pump 2 active M Switch the unit Off Parameter AKI4ADIS
ALD14 Uit - Flow switch alarm with source pump 1 active " M Mone Parameter E02VED21
ALDS Urit - Flow switch alarm with source pump 2 active " (A None Parameter E020VED21
ALD1G Unit - User pump group alarm (A Switch the unit O No

ALMT Lnit - Source pump group alarm M None No

ALD1B Unit - User 1 pump maintenance A None Paramefier ADD
ALD1E Uit - User 2 pump maintenance A None Paramef=r AD2
ALD20 Unit - Source 1 pump maintenance A None Paramef=r EO0
ALD21 Unit - Source 2 pump maintenance A None Paramefter E02
ALD22 Unit - High chilled water iemperature A None Parameter AJ21/A022
ALD23 Unit - Free-cooling anomaly (A None Parameter A21/180a
ALD24 Uit - Slave offline A None No

ALD25 Uit - Slave emor in the number of retain memory writings (A None No

ALD2E Unit - Slanve emor in retain memory writings Al None No

AL10O Circuit 1 - Alarm discharge probe pressurs A Stop circuit 1 10s

AL1D1 Circuit 1 - Alamm suction probe pressure A Stop circuit 1 10s

AL1D2 Circuit 1 - Alarm discharge probe Emperature A Stop circuit 1 10~

AL103 Circuit 1 - Alarm suction probe temperature A Stop circuit 1 10z

AL105 Circuit 1 Envelope - High compression ratio A Stop circuit 1 Parameter Cb17
AL1DE Circuit 1 Envelope - High discharge pressure (A Stop circuit 1 Parameter Cbi17
AL1OT Circuit 1 Envelope - High motor current A Stop circuit 1 Parameter Cb17
AL10B Circuit 1 Envelope - High suction pressure A Stop circuit 1 Parameter Cb17
AL109 Circuit 1 Envelope - Low compression ratio A Stop circuit 1 Parameter Cb17
AL110 Circuit 1 Envelope - Low differential pressure A Stop circuit 1 Parameter Cbi18
AL111 Circuit 1 Envelope - Low discharge pressure A Stop circuit 1 Parameter Cb17
AL112 Circuit 1 Envelope - Low suction pressurs A Stop circuit 1 Parameter Cb17
AL113 Circuit 1 Envelope - High discharge iemperaturs A Stop circuit 1 Parameter Cb17
AL114 Circuit 1 EVD - Low SH (A Stop circuit 1 Parameter B024
AL1E Circast 1 EVD - LOP A Stop circuit 1 Parameter BOZ5
AL116 Circuit 1 EVD - MOP A Stop circuit 1 Parameter BO26
AL1I1T Circuit 1 EVD - High condensing tempe rature A Stop circuit 1 Parameter BO20
AL118 Circuit 1 EVD - Low suction temperature A Stop circuit 1 Parameter BO31
AL11D Circuit 1 EVD - Motor ermor (A Stop circuit 1 No

AL120 Circuit 1 EVD - Emergency closing A Stop circuit 1 No

AL1I21 Circuit 1 EVD - Setting out of bound A Stop circuit 1 No

AL122 Circuit 1 EVD - Settings range error A None No

AL123 Circuit 1 EVD - Odfline A Stop circuit 1 No

AL124 Circuit 1 EVD - Low battery A None No

AL1ZE Circuit 1 EVD - EEPROM A None No
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AL12E Circuit 1 EVD - Incomplets valwe closing A Stop circuit 1 No
AL12T Circuit 1 EVD - Firmware not compatible A Stop circuit 1 Mo
AL128 Circuit 1 EVD - Configuration error A Stop circuit 1 No
AL120 Circuit 1 Inverer - Offfine A Stop circuit 1 BLDG 30s
AL130 Circuit 1 Inverier - Drive owercurrent (01) R Stop circuit 1 BLDG No
AL Circuit 1 Inverier - Motor overload (02) R Stop circuit 1 BLDG No
AL132 Circuit 1 Imverier - DC Bus overvoltages (03) R Stop circuit 1 BLDC Mo
AL133 Circuit 1 Inverier - DC bus undervoltage (04) R Stop circuit 1 BLDG No
AL134 Circuit 1 Inverier - Drive overtemperature (05) R Stop circuit 1 BLDG No
AL135 Circuit 1 Inverier - Drive undere mperature (06) R Stop circuit 1 BLDG No
AL13E Circuit 1 Inverier - HW overcurrent HW (07) R Stop circuit 1 BLDG No
AL13T Circuit 1 Imverizr - PTC motor avertempe raturs (08) R Stop circuit 1 BLDC Mo
AL1ZB Circuit 1 Inverier - 1GBT module emor (09) R Stop circuit 1 BLDG No
AL1ZD Circuit 1 Inverier - GPU emor (10) R Stop circuit 1 BLDG No
AL140 Circuit 1 Inverier - Parameter default (11) R Stop circuit 1 BLDG No
AL1a1 Circuit 1 Inverier - OC bus nipple (12) R Stop circuit 1 BLDG No
AL142 Circait 1 Imverisr - Data communication fault [13) R Stop circuit 1 BLDC Mo
AL143 Circuit 1 Inverier - Drive thermistor fault (14) R Stop circuit 1 BLDG No
AL144 Circuit 1 Inverier - Autotuning fault (15) R Stop circuit 1 BLDG No
AL145 Circuit 1 Inverier - Drive disabled (16) R Stop circuit 1 BLDG No
AL14E6 Circuit 1 Inverier - Motor phase fault (17) R Stop circuit 1 BLDG No
AL147 Circast 1 Imeerier - Internal fan fault (18) R Stop circuit 1 BLDC Mo
AL148 Circuit 1 Inverier - Speed fault (19) R Stop circuit 1 BLDG No
AL148 Circuit 1 Inverier - PFC module ermor (20) R Stop circuit 1 BLDG No
AL1ED Circuit 1 Inverier - PFC owervoltage (21) R Stop circuit 1 BLDG No
ALIE1 Circuit 1 Inverier - PFC undenvoltage (22) R Stop circuit 1 BLDG No
AL152 Circuit 1 Imverisr - STO detecion error [23) R Stop circuit 1 BLDC Mo
AL1E3 Circuit 1 Inverier - STO detection error (24) R Stop circuit 1 BLDGC No
AL154 Circuit 1 Imverier - Ground fault (25) R Stop circuit 1 BLDG No
AL1ES Circuit 1 Imverer - ADC conversion sync fault [26) R Stop circuit 1 BLDGC No
AL1SE Circuit 1 Imverter - HW sync fault (27) R Stop circuit 1 BLDG No
ALIET Circuit 1 Imverier - Drive overload (28) R Stop circuit 1 BLDC Mo
AL15E Circuit 1 Imverier - Emror code (28) R Stop circuit 1 BLDG No
AL1ED Circuit 1 Imverer - Unexpecied stop (99) R Stop circuit 1 BLDGC No
AL160 Circuit 1 BLDC - Starting failurs M None Parameter ChiE
AL1B1 Circuit 1 BLDC — Delta pressur = than allowable at starfup A Stop circuit 1 BLDG Smin
AL1ES Circuit 1 - Alarm freeze evaporation & mperaturs M Stop circuit 1 Parameter Al41
ALIGE Circuit 1 - Compressor 1 maintenanoe A None Parameter Call
AL1ET Circuit 1 - Compressor 2 maintenanoe A None Parameter Cal2
ALIGE Circuit 1 - Compressor 3 maintenanoe A None Parameter Cald
AL1ES Circuit 1 - Alarm condensing temperature probe A Stop circuit 1 10z
AL1TO Circait 1 - Source fan 1 maintenance A None Parameter E00G
ALIT3 Circuit 1 - High pressure alarm by pressure switch M Stop circuit 1 Mo
ALIT4 Circuit 1 - Low pressure alarm by pressure awitch R Stop circuit 1 Parameter Cal3/Ca2l
ALITS Circuit 1 - Owerload compressor 1 M Stop compr.1 Circ.1 No
ALITE Circuit 1 - Cwerload compressor 2 M Stop compr.2 Circ.1 No
ALITT Circuit 1 - Owerload compressor 3 M Stop compr.3 Circ.1 No
ALITE Circuit 1 - Pump-Down end for maximum time A Stop circuit 1 Parameter B35
ALITE Circuit 1 Imverier - Unexpecied restart (98) R Stop circuit 1 BLDG No
AL300 Circuit 1 - Alarm Sais 101 A Stop circuit 1 BLDC No
ALIM Circuit 1 - Alarm Safe 102 A Stop circuit 1 BLDC Mo
AL3D2 Circuit 1 - Alarm Safe 103 A Stop circuit 1 BLDC Mo
AL303 Circuit 1 - Alarm Safe 104 A Stop circuit 1 BLDGC No
AL3D4 Circast 1 - Alarm Safe 105 A Stop circuit 1 BLDC Mo
AL305 Circuit 1 - Alarm Saie 106 A Stop circuit 1 BLDC No
AL3DE Circuit 1 - Alarm Safe 107 A Stop circuit 1 BLDC Mo
AL3I0T Circuit 1 - Alarm Saie 108 A Stop circuit 1 BLDC No
AL30E Circuit 1 - Alarm Safe 100 A Stop circuit 1 BLDGC No
AL30D Circuit 1 - Alarm Safe 110 A Stop circuit 1 BLDC No
AL310 Circuit 1 - Alarm Safe 111 A Stop circuit 1 BLDGC No
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AL Circuit 1 - Alarm Saie 112 A Stop circuit 1 BLDC No
AL32 Circuit 1 - Alarm Safes 113 A Stop circuit 1 BLDGC No
AL33 Circuit 1 - Alarm Safe 114 A Stop circuit 1 BLDGC No
AL314 Circuit 1 - Alarm Safe 115 A Stop circuit 1 BLDGC Mo
AL3S5 Circuit 1 - Alarm Sates 116 A Stop circuit 1 BLDGC No
AL3E Circuit 1 - Alarm Sas 201 A Stop circuit 1 BLDGC No
AL:T Circuit 1 - Alarm Safe 202 A Stop circuit 1 BLDGC No
AL31E Circuit 1 - Alarm Saie 203 A Stop circuit 1 BLDC Mo
AL3149 Circuit 1 - Alarm Safe 204 A Stop circuit 1 BLDGC No
AL3ZZ0 Circuit 1 - Alarm Safe 205 A Stop circuit 1 BLDGC Mo
AL321 Circuit 1 - Alarm Sae 206 A Stop circuit 1 BLDGC No
AL3z2 Circuit 1 - Alarm Safe 207 A Stop circuit 1 BLDGC Mo
AL323 Circuit 1 - Alarm Safe 208 A Stop circuit 1 BLDC No
AL3Z4 Circuit 1 - Alarm Safe 209 A Stop circuit 1 BLDGC Mo
AL3ZE Circuit 1 - Alarm Safe 210 A Stop circuit 1 BLDGC Mo
AL3IZE Circuit 1 - Alarm Safe 211 A Stop circuit 1 BLDGC Mo
AL3ZT Circuit 1 - Alarm Sale 212 A Stop circuit 1 BLDC No
AL3ZE Circuit 1 - Alarm Saie 213 A Stop circuit 1 BLDC Mo
AL329 Circuit 1 - Alarm Safe 214 A Stop circuit 1 BLDGC No
AL330 Circuit 1 - Alarm Safe 215 A Stop circuit 1 BLDGC Mo
ALZN Circuit 1 - Alarm Sale 216 A Stop circuit 1 BLDC No
AL200 Circuit 2 - Alarm discharge probe pressurs A Stop circuit 2 10z
AL2D1 Circuit 2 - Alarm suction probe pressure A Stop circuit 2 10z
AL202 Circuit 2 - Alarm discharge probe Emperaturs A Stop circuit 2 10s
AL203 Circuit 2 - Alarm suction probe temperaturs A Stop circuit 2 10z
AL205 Circuit 2 Envelope - High compression ratio A Stop circuit 2 Parameter Cbi17
AL2DE Circuit 2 Envelope - High discharge pressurs M Stop circuit 2 Parameter Cbi17
AL20T Circuit 2 Envelope - High motor current A Stop circuit 2 Parameter Cbi17
AL20E Circuit 2 Envelope - High suction pressurs A Stop circuit 2 Parameter Cbi17
AL20G Circuit 2 Envelope - Low compression ratio A Stop circuit 2 Parameter Cbi17
AL210 Circuit 2 Envelope - Low diffierential pressure A Stop circuit 2 Parameter Chif
AL211 Circuit 2 Envelops - Low discharge pressurs A Stop circuit 2 Parameter Cbi7
AL212 Circuit 2 Envelope - Low suction pressurs A Stop circuit 2 Parameter Cbi17
AL213 Circuit 2 Envelope - High discharge iemperaturs A Stop circuit 2 Parameter Cbi17
ALZ214 Circuit 2 EVD - Low 5H M Stop circuit 2 Parameter BO24
AL215 Circuit 2 EVD - LOP A Stop circuit 2 Parameter BO25
AL21E Circuit 2 EVD - MOP A Stop circuit 2 Parameter BO2E
AL21T Circuit 2 EVD - High condensing tempe rature A Stop circuit 2 Parameter BOZD
ALZ1B Circuit 2 EVD - Low suction tempe rature A Stop circuit 2 Parameter BO31
ALZ219 Circuit 2 EVD - Motor emor M Stop circuit 2 No
ALZ20 Circuit 2 EVD - Emergency closing A Stop circuit 2 No
ALZ21 Circuit 2 EVD - Setting out of bound A Stop circuit 2 No
AlLz22 Circuit 2 EVD - Setlings range error A None No
ALZ23 Circuit 2 EVD - Offline A Stop circuit 2 No
ALZ24 Circuit 2 EVD - Low batiery A None No
ALZEE Gircuit 2 EVD - EEFROM A None No
ALZ2E Circuit 2 EVD - Incomplets valve closing A Stop circuit 2 No
AlLZ2T Circuit 2 EVD - Firmware not compatible A Stop circuit 2 No
ALZ2E Circuit 2 EVD - Conguration error A Stop circuit 2 No
ALZ2D Circuit 2 Imverter - Cifffine A Stop circuit 2 BLDC 30s
ALZ30 Circuit 2 Imverter - Drive overcurrent (1) R Stop circuit 2 BLDC No
ALZ3 Circuit 2 Imverier - Motor overload (02) R Stop circuit 2 BLDC No
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AL232 Circuit 2 Imverier - DC Bus overvoltage (03) R Stop circuit 2 BLDGC No
AL233 Circuit 2 Imverier - DC bus undervoltage (04) R Stop circuit 2 BLDGC No
ALZ34 Circuit 2 Inverier - Drive overtemperaturs (05) R Stop circuit 2 BLDG Mo
ALZ35 Circuit 2 Inverier - Drive underie mperature (06) R Stop circuit 2 BLDG MNo
AL236 Circuit 2 Imverer - HW overcurrent HW (07 R Stop circuit 2 BLDGC No
AL23T Circuit 2 Imverer - PTC motor overtemperaturs (08) R Stop circuit 2 BLDC No
AL23R Circuit 2 Imverter - 1GBT module emor (09) R Stop circuit 2 BLDGC No
AL230 Circuit 2 Imverter - CPU emor (10) R Stop circuit 2 BLDG No
AL240 Circuit 2 Imverter - Parameter default (11) R Stop circuit 2 BLDGC No
AL241 Circuit 2 Inverier - OC bus ripple (12) R Stop circuit 2 BLDG MNo
AL242 Circuit 2 Inverter - Data communication fault (13) R Stop circuit 2 BLDG No
AL243 Circuit 2 Imverier - Drive thermistor fault (14) R Stop circuit 2 BLDGC No
AlL244 Circuit 2 Imverier - Autotuning fault (15) R Stop circuit 2 BLDGC No
AL245 Circuit 2 Imventer - Drive disabled (16) R Stop circuit 2 BLDG No
AL24B Circuit 2 Imverter - Motor phase fault (17) R Stop circuit 2 BLDGC No
AL24T Circuit 2 Inverier - Internal fan fault [18) R Stop circuit 2 BLDG MNo
AL24B Circuit 2 Inverier - Speed fault (19) R Stop circuit 2 BLDG No
AL240 Circuit 2 Imverier - PFC module error (20) R Stop circuit 2 BLDGC No
AL2ED Circuit 2 Imverier - PFC overvoltage (21) R Stop circuit 2 BLDC No
ALZ51 Circuit 2 Imventer - PFC undernvoltage (22) R Stop circuit 2 BLDG No
AL252 Circuit 2 Imverter - STO deteciion error (23) R Stop circuit 2 BLDGC No
ALZE3 Circuit 2 Inverier - STO deteciion error (24) R Stop circuit 2 BLDG Mo
ALZ54 Circuit 2 Inverter - Ground fault (25) R Stop circuit 2 BLDG No
AL2ES Circuit 2 Imverter - ADC comversion sync fault (26) R Stop circuit 2 BLDC No
AL2EE Circuit 2 Imverer - HW sync fault [27) R Stop circuit 2 BLDC No
AL2ET Circuit 2 Imventer - Drive overload (28) R Stop circuit 2 BLDGC No
AL25R Circuit 2 Imverier - Emror code (29) R Stop circuit 2 BLDGC No
ALZED Circuit 2 Inverier - Unexpecied stop (99) R Stop circuit 2 BLDG Mo
AL2e0 Circuit 2 BLDGC - Starting failurs M None Parameter ChiE
AL281 Circuit 2 BLDC - Delta pressure = than allowable at startup A Stop circuit 2 BLDC Smin
AL2EE Circuit 2 - Alarm fresze evaporation Emperaturs M Stop circuit 2 Parameter Al41
ALZEE Circuit 2 - Compressor | maintenance A None Parameter Calb
AL2ET Circuit 2 - Compressor 2 maintenance A None Parameter CalB
ALPER Circuit 2 - Compressor 3 maintenanoe A None Parameter Call
AL260 Circuit 2 - Alarm condensing temperature probs A Stop circuit 2 0=
AL2T0 Circuit 2 - Source fan 1 maintenance A None Parametar EN0E
AL273 Circuit 2 - High pressure alarm by pressure switch M Stop circuit 2 No
AL2T4 Circuit 2 - Low pressure alarm by pressure switch R Stop circuit 2 Parameter Ca1WCal
AL2TE Circuit 2 - Owverload compressor 1 M Stop comgpr.1 Circ.2 No
ALZTH Circuit 2 - Cverload compressaor 2 M Stop compr.2 Circ.2 Mo
AL2TT Circuit 2 - Owerload comprassor 3 M Stop compr.3 Circ.2 No
AL2TB Circuit 2 - Pump-Down end for max time A Stop circuit 2 Parametar BO35
AL270 Circuit 2 Imverier - Unexpecied restart (38) R Stop circuit 2 BLDC No
AL332 Circuit 2 - Alarm Safe 101 A Stop dircuit 2 BLDG ho
AL333 Circuit 2 - Alarm Safe 102 A Stop circuit 2 BLDG No
ALI34 Circuit 2 - Alarm Safe 103 A Stop circuit 2 BLDGC Mo
ALI3E Circasit 2 - Alarm Sale 104 A Stop circuit 2 BLDC Mo
AL336 Circuit 2 - Alarm Safe 105 A Stop dircuit 2 BLDGC Mo
ALZIT Circasit 2 - Alarm Sale 106 A Stop circuit 2 BLDC Mo
AL33B Circuit 2 - Alarm Safs 107 A Stop circuit 2 BLDC No
AL338 Circuit 2 - Alarm Safe 108 A Stop circuit 2 BLDG No
AL340 Circuit 2 - Alarm Safe 109 A Stop dircuit 2 BLDGC Mo
AL3N Circust 2 - Alarm Sale 110 A Stop circuit 2 BLDC No
AL342 Circuit 2 - Alarm Safe 111 A Stop dircuit 2 BLDGC Mo
AL343 Circuit 2 - Alarm Safe 112 A Stop dircuit 2 BLDGC Mo
AL344 Circuit 2 - Alarm Safe 113 A Stop dircuit 2 BLDG No
AL345 Circuit 2 - Alarm Sae 114 A Stop circuit 2 BLDGC No
AL34E Circast 2 - Alarm Safe 115 A Stop circuit 2 BLDGC Mo
AL34T Circait 2 - Alarm Safe 116 A Stop circuit 2 BLDGC Mo
AL34B Circuit 2 - Alarm Safe 201 A Stop dircuit 2 BLDGC Mo
AL348 Circuit 2 - Alarm Safe 202 A Stop dircuit 2 BLDGC Mo
AL3ED Circuwit 2 - Alarm Safs 203 A Stop circuit 2 BLDG No
AL Circuit 2 - Alarm Safe 204 A Stop circuit 2 BLDG Mo
AL3E2 Circuit 2 - Alarm Safe 205 A Stop circuit 2 BLDC No
AL353 Circuit 2 - Alarm Safe 206 A Stop dircuit 2 BLDGC Mo
ALZL4 Circasit 2 - Alarm Sale 207 A Stop circuit 2 BLDC Mo
AL3EE Circait 2 - Alarm Saie 208 A Stop circuit 2 BLDG No
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ALIEE | Circut 2 - Alarm Safz 209 A Stop circuit 2 BLDC No
ALET | Circut 2 - Alarm Safs 210 A Stop dircuit 2 BLDC No
AL3ER | Circuit 2 - Alarm Saie 211 A Stop circuit 2 BLDC No
ALED [ Circut 2 - Alarm Safe 212 A Stop circuit 2 BLDC No
AL%0 | Circut 2 - Alarm Sais 213 A Stop dircuit 2 BLDC No
AL31 | Circut 2 - Alarm Sals 214 A Stop dircuit 2 BLDC No
AL3E2 | Circuit 2 - Alarm Saie 215 A Siop dircuit 2 BLDG Mo
AL33 | Circut 2 - Alarm Saiz 216 A Stop dircuit 2 BLDC No

AL365 | Circuit 1-Overload fans M Stop circuit 1 No

AL366 | Circuit 2 - Overload fans M Stop circuit 2 No

" In case of single evaporator/condenser pump, also the “"alarm evaporator/condenser pumps “ (ALO16/017) is activated. In case of double
evaporator/condenser pump, the latter is activated only when both "overload pump alarm” (ALO0S-009/AL010-011) are simultaneously active.
# In the case of sensor NTC-HT, the alarm probe disconnecied or below the value 0.0 *C (-32F) is given 60s after switching on the compressor.

Reset:

A: automatic reset

M: manual reset

R: Automatic reset with retries
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8 CONTROLADOR UCHILLER (CAREL)

KChiller

i

|

" rn-B 1

(=3
”“",@

8.1 Introduccidn

HChiller es la solucién Carel para la gestion completa de unidades enfriadoras, bombas de calor
aire/aguay agua/agua y unidades moto condensadoras. Ademas, esta solucién permite la
sustitucion en campo de pchiller2 y pchiller2 SE con el nuevo producto (en adelante
denominado modelo Legacy). La configuracion maxima gestiona 2 compresores por circuito (*)
y hasta un maximo de 2 circuitos (gracias al uso de una tarjeta de expansion para el circuito 2).
El elemento distintivo de pChiller es el control completo de unidades de alta eficiencia gracias
a la gestion integrada de la valvula electrdnica (ExV) y los compresores sin escobillas BLDC,
garantizando una mayor proteccion y fiabilidad del compresor y una elevada eficiencia de la
unidad. El terminal de usuario permite la conectividad inaldmbrica con dispositivos méviles y
viene integrado en los modelos para montaje en panel, y se adquiere por separado en los
modelos para montaje en carril DIN. La aplicacién CAREL “APPLICA”, disponible en Google Play
para el sistema operativo Android, facilita las operaciones de configuracién de los parametros y
de puesta en servicio de la unidad en campo.
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8.1.1 Funciones principales

Referencia

Descripcion

Caracteristicas
principales

-Hasta dos circuitos y 2 + 2 compresores

-Compresores en configuracion tdndem con posible compresor
BLDC (*)

-Chiller o bomba de calor Aire/Agua (A/W)

-Chiller o bomba de calor Agua/Agua (W/W)

-Unidad moto condensadora solo frio

-Unidad moto condensadora reversible

-Unidad aire/aire solo frio (solo modelos Legacy)

-Unidad aire/aire reversible (solo modelos Legacy)

-1 evaporador por unidad

-Condensador de aire con circuito de aire separado/compartido
para circuito A/W

-Condensador de agua con circuito Unico para unidades W/W

Hardware

-Modelo para montaje en panel: gestién de compresores ON-
OFF

-Modelo para montaje en carril DIN: gestion de compresores
ON-OFF

-Modelo para montaje en carril DIN, enhanced: gestién de
compresores ON-OFF

-Modelo para montaje en carril DIN, high efficiency: gestidon de
compresores BLDC

Interfaz de usuario

Display LED 7 - segmentos, 2 lineas, display grafico PGDx
opcional, comunicacion con la app APPLICA (compatible con NFC
y BTLE) para dispositivo movil.

Termorregulacién

-PID de arranque

-PID de régimen

-Compensacion del punto de consigna sobre temperatura
externa

Rotacién de compresores

FIFO o por tiempo

Gestién de compresores

-Compresores BLDC especificos (ver listado en KSA - seccion
uChiller)
-Compresores scroll genéricos.

Gestion del aceite con
BLDC

-Funcién de recuperacidon de aceite (funcionamiento prolongado
a carga parcial)
-Ecualizacion de aceite (tdndem con compresor BLDC)

Desestabilizador del
circuito

Forzado de rotacidon de compresores (funcionamiento
prolongado a carga parcial)

ExV driver

Driver de valvula integrado en modelos enhanced y high
efficiency

Gestidn de driver externo en puerto FieldBus (todas las
versiones)

Programacion con franja
horaria

-ON-OFF unidad o 2° punto de consigna seleccionable (1 franja
horaria diaria)
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-Funcién “reduccién de ruido” para ventiladores de
condensacion (1 franja horaria diaria)

Bombas de suministro

-1/2 bombas (2 bombas solo con 2 circuitos)
-Rotacidén por tiempo o por alarma de sobrecarga de bomba
-Activacidn ciclica durante el standby

Condensacién por agua

1 bomba comun a los 2 circuitos

Condensacién por aire

-Ventilacidn independiente para cada circuito o comun a los
circuitos

-Modulacién de ventiladores sobre temperatura de
condensacion

-(control de ventiladores On/Off a través del médulo
CONVONOFFO Carel)

-Arranque optimizado para acelerar el compresor de forma
rapida

-Proteccidon bloqueo de ventiladores (clima frio)

Desescarche

-Simultaneo

-Separado

-Independiente

-Solo con el uso de los ventiladores

-Gestion del intervalo de desescarche en funcién de la
temperatura externa (“Desescarche fluido”)

Prevencion

-Prevencién de los limites de funcionamiento del compresor
scroll por temperatura de condensacion y de evaporacidn
-Prevencién antihielo del evaporador

-Gestidn total de los limites de la envolvente del compresor
BLDC

Alarmas

-Gestidn de las restauraciones automatica y manual segun la
gravedad de la alarma (ver capitulo “Alarmas”)

-Registro de alarmas (hasta 20 eventos): almacenamiento de
datos y de la hora de la alarma y de la restauracién

Conectividad/supervision

Puerto serie RS485

Modbus RTU

-Velocidad de hasta 115200 bit/s
-Marco configurable en Paridad (Ninguna, Par, Impar) y Bits de
parada (1 o 2). Bits de datos fijo en 8 bits.
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8.1.2 Accesorios

8.1.2.1 Terminal del usuario de pChiller

Para modelos montados en carril DIN (integrado en el modelo en panel). El terminal del usuario
comprende el display y el teclado, constituido por 4 teclas que, pulsadas individualmente o
combinadas, permiten efectuar las operaciones reservadas a los perfiles de “Usuario” y
“Asistencia” (ver apartado “Puesta en servicio”). La conectividad, NFC o NFC + Bluetooth (BLE)
dependiendo del modelo, permite la interaccion con dispositivos moviles y facilita la puesta en
servicio de la unidad (instalar previamente la aplicacién CAREL “Applica” para el sistema operativo
Android, ver los capitulos “Configuracion inicial” e “Interfaz del usuario”). Para el montaje,
consultar la hoja de instrucciones con céd. +0500146IE.

FI " '_' a !

£ -"-

8.1.2.2 Terminal del usuario pGDx Touch

El terminal grafico pGDx de 4,3 pulgadas pertenece a la familia de terminales de pantalla tctil
concebida para hacer que la interfaz del usuario sea mas sencilla e intuitiva. La tecnologia
electrdnica utilizada y el display de 65K colores permiten gestionar imdagenes de alta calidad y de
funcionalidad avanzada para conseguir un alto estandar estético. Ademas, la pantalla tactil facilita
la interaccion entre humano y maquina, haciendo que la navegacion entre las diferentes pantallas
sea mas sencilla. Consultar la hoja de instrucciones de céd. +050001895.

nadx
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8.1.2.3 Driver para valvula EVD Evolution/ EVD Evolution twin

Los modelos Enhanced y High Efficiency tienen el driver integrado en el control. El driver puede
manejar valvulas unipolares (hasta el modelo Carel E3V, con capacidad de refrigeracion inferior a
90-100kW). En todas las versiones se puede conectar el driver EVD Evolution externo para manejar
vélvulas bipolares (con capacidad de refrigeracion superior).

SO NIIRY

8.2 Instalacion eléctrica

Atencidn: antes de realizar cualquier intervencién de mantenimiento, desconectar el control de la
red de alimentacion eléctrica posicionando el interruptor general de la instalacién en “apagado”.

8.2.1 Descripcién de los terminales
Modelo del panel
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=
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Modelos para carril DIN

Basico
=z8zz1" 3
e
_rmm E;“a
anm [o o]
=
e
og
4]0 o4
LR [FET
LO IIESJLO IIEU —_jp3——j2—
J5 FBu 14 BMS

REF. DESCRIPCION

J1 G- Alimentacion

GO- Alimentacion: referencia
J2 5V - Alimentacién de sondas
proporcionales

S3 - Entrada analdgica 3

S1 - Entrada analdgica 1

Y1 - Salida analdgica 1

ID1- Entrada digital 1

O - GND: referencia sondas,
entradas digitales y salidas
analdgicas

S5 - Entrada analdgica 5

S2 - Entrada analdgica 2

Y2 - Salida analdgica 2

ID2 - Entrada digital 2

3 ID3- Entrada digital 3

ID5- Entrada digital 5

+V- Alimentaciéon de sondas activas
4..20 mA

S6- Entrada analégica 6

VL- No utilizado

ID4 - Entrada digital 4

O - GND: referencia entradas
analdgicas y digitales

S4 - Entradas digitales 4
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J4 (-)- Puerto serie BMS (RS485): Rx/Tx

+ - Puerto serie BMS (RS485): Rx/Tx
+

O - Puerto serie BMS (RS485): GND

Enhanced/ High Efficiency
’—16 _l 7

anpanjany

_|—J‘I Im IEJJ1 a1

jmlrml [0 o]

J9

1O j.-l nafg 1803
r 71— o e

[EEees] ==
o l“_ﬂ K JEE

:|O
5|8

®nie

) - D3 ||D1 HBEE]

ui@p-a | B
J5 FBus— )4 BMS

+V I

REF. DESCRIPCION

J5 -Puerto serie Fieldbus (RS485):
Rx/Tx -

+ Puerto serie Fieldbus (RS485):
Rx/Tx +

O Puerto serie Fieldbus (RS485):
GND

J6 C-Comunrelés 1,2,3,4

NO1- Salida digital (relé) 1

NO2- Salida digital (relé) 2

NO3- Salida digital (relé) 3

NOA4- Salida digital (relé) 4

17 C-Comunrelé5

NO5- Salida digital (relé) 5

J8 Conector terminal unidad (AX5* o
PGRO4¥)

J9 S7 - Entrada analdgica 7

ID6 - Entrada digital 6

O - Referencia entradas

O - Referencia entradas
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J10 | G- Alimentacién del mdédulo
Ultracap (uso futuro)

GO

Vbat Alim. de emergencia por
modulo Ultracap (uso futuro)
J11 | - No utilizado

C-Comunrelé 6

NO6- Salida digital (relé) 6

J14 | Conector de valvula Carel ExV
unipolar

.
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8.2.2 Conexion alos terminales del usuario

8.2.2.1 Modelo de panel

PGDx
8.2.2.2 Modelo para carril DIN
User terminal PGDx User terminal

Y | o -

TR LR ELLLER L

@ oL = pohiller

= ~

feiunna e e wral J r:'%'j n"m“nwlilm PGOx \%4)
BT e =

8.2.3 Instalacion eléctrica

Atencion: En la ejecucion de los cableados, separar “fisicamente” la parte de potencia de la de
maniobra. La cercania de estos dos cableados conlleva, en la mayor parte de casos, problemas de
alteraciones inducidas, o con el tiempo, averias o dafios en el control. La condicién ideal se obtiene
predisponiendo el lugar de estos dos circuitos en dos armarios diferentes. En ocasiones no es
posible realizar la instalacion eléctrica de esta forma, y es necesario situar en zonas diferentes del
interior del mismo cuadro la parte de potencia y la parte de maniobra. Para las sefiales de
maniobra, se aconseja utilizar cables apantallados con conductores trenzados. En caso de que los
cables de maniobra se deban cruzar con los de potencia, el cruce debe estar previsto con dngulos
lo mas cerca posible a 90 grados, evitando por completo posar cables de maniobra paralelos a los
de potencia.

8.2.4 Conexion de puertos serie con dos circuitos

Para las conexiones en serie (puerto FBus y BMS), es indispensable utilizar cables adecuados para
el estandar RS485 (cable apantallado de par trenzado, ver caracteristicas en la siguiente tabla). La

.
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conexién a tierra de la pantalla se hace utilizando la conexidn mas corta posible en el panel
metdlico del fondo del cuadro eléctrico.

Dispositivo Puerto Lmax Capacidad Resistencia Maxn°de Velocidad
serie (m) hilo/hilo enel dispositivos de datos
(pf/m) primery conectados (bit/s)
ultimo
dispositivo
Uchiller FBus 10 <90 120Homs 16 19200
PC BMS 500 <90 120Homs 16 115200
(supervisor

Nota: las resistencias de terminacién de 120 Q, 1/4 W en el primer y el tltimo dispositivo de la red
se colocan si la longitud de la misma supera los 100 m.

En el caso de unidades de circuito doble, es necesario respetar la conexion de la alimentacién en
fase entre los dos controles (GO del control del circuito 1 y GO del control del circuito 2 conectados
al mismo cable de la alimentacidn). La conexidn en serie entre los dos controles (entre J5 FBus del
circuito 1y J4 BMS del circuito 2) se realiza como se muestra en la figura (+ con + e - con -).

Slave
I_°‘ _I L,?J

Q)

i
Master I T 1
w —c-: G .~ . )10.1 . r]ld'l, —| r]sl;q-l
_- l—ﬂ EID wcluton ATAVATATATATATATS 1NN -'
_ o [TE e |

\ —p %]

8.2.5 Configuracion de entradas y salidas

A continuacién, se muestra la informacién sobre el modo de configurar las entradas y salidas de
pChiller.
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Modelo para montaje de panel
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8.2.5.1 Entradas analdgicas
Las entradas analdgicas de pChiller Legacy estan divididas en cuatro grupos segun el tipo de sensor
a conectar. A continuacién, se muestra la division en grupos y el listado de los pardmetros que se

utilizan para configurar las diferentes entradas analdgicas:

GRUPO

GRP 1

GRP 2

GRP3
GRP 4

SENSOR PARAMETRO

S1
S2
S3
sS4
S5
S6
S7

CONFIGURAC. CIRCUITO 1
HC31
HC32
HCOO0
HC34
HC35
HCO3
HCo4

(*) solo disponible en la versién DIN

Modelo para montaje en carril DIN (Bésico)

Lzzzall 8l

zzzzz

T

flonnon)anmn
S O

ann

|

-

,EG“G—I_

FrEer (s

\J5 FBus™ "J4 BMS

l.D [+ = JLC “EU —p = '—12—‘

>

PARAMETRO

CONFIGURAC. CIRCUITO 2

HC41
HC42
HC43
HC44
HC45
HCO5
HC47

El significado asignado a las entradas analdgicas en funcién de los diferentes grupos para el control
del circuito 1 es el siguiente:

.
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No utilizado
Temperatura de No utilizado
impulsion agua fuente

Temperatura externa

agua fuente

Temperatura de impulsion
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3 Temperatura de
circuito 1

4 Temperatura de
condensacion circuito
1

5 Temperatura de
aspiracion circuito 1

6 Temperatura de
evaporacioén circuito 1

7 Temperatura de
retorno agua del
sistema

8 Temperatura de
impulsiéon agua del
sistema

9

10

11

Temperatura externa

Temperatura de descarga circ.
1

Temperatura de condensacién
circ.1

Temperatura de aspiracion
circ.1

Temperatura de evaporacion
circ.1

Presion de condensacion circ.1

Presion de evaporacién circ.1

Temperatura de retorno agua
del sistema

Temperatura externa

Punto de consigna remoto

Temperatura de descarga
circuito 1

Temperatura de
condensacion circ.1
Temperatura de aspiracion
circ.1

Temperatura de evaporacion
circ.1

Presidon de condensacion
circ.1
Presion de evaporacion circ.1

Temperatura de retorno agua
del sistema

El significado asignado a las entradas analdgicas en funcién de los diferentes grupos para el control

del circuito 2 es el siguiente:

0 No utilizado
1 No utilizado
2 Temperatura de

impulsion agua fuente

3 Temperatura externa

4 Temperatura de
descarga circ. 2

5 Temperatura de
condensacion circ. 2

6 Temperatura de
aspiracion circ. 2

7 Temperatura de
evaporacioén circ. 2

8 Temperatura comun
agua de impulsidn

9

10

.
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No utilizado

Temperatura de impulsion
agua fuente

Temperatura externa
Temperatura de descarga circ.
2

Temperatura de condensacién
circ. 2

Temperatura de aspiracién
circ. 2

Temperatura de evaporacion
circ. 2

Presion de condensaciodn circ.
2

Presién de evaporacién circ. 2

Temperatura comun agua de
impulsiéon
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Temperatura de impulsion
agua fuente

Temperatura externa
Punto de consigna remoto

Temperatura de descarga
circuito 1

Temperatura de
condensacion circ.1
Temperatura de aspiraciéon
circ.l

Temperatura de evaporacion
circ.1

Presién de condensacién circ.
2

Presién de evaporacion circ.
2
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11

8.2.5.2

Entradas digitales

Temperatura comun agua de
impulsiéon

A continuacidn, se muestra el listado de los parametros que se utilizan para configurar las
diferentes entradas digitales:

Entrada digital

ID1
ID2
ID3
ID4
ID5
ID6*

Parametro configuracion circuito 1

Parametro configuracion circuito 2

HC14 HC16
HC15 HC17
Presostato de alta presion circ.1 Presostato de alta presidn circ. 2
HCO06 HCO09
HCO7 HC10
HC08* HC11

Los parametros de configuracion de las entradas digitales pueden asumir el siguiente significado:

Valor
0

1

2 *

3 *

8.25.3

Descripciodn circuito 1

No utilizado

Flujostato de la bomba de suministro
Térmico del compresor 1 circ.1
Térmico del compresor 2 circ.1
On/off remoto
Refrigeracién/Calefaccidn

2° Punto de consigna

Alarma remota

Térmico de la bomba de suministro 1
Presostato de baja presidn circ. 1
Térmico de la bomba de suministro 2
Demanda compr. 1 circ.1

Demanda compr. 2 circ.1

Salidas analdgicas

Descripcion circuito 2

No utilizado

Flujostato de la bomba de suministro
Térmico del compresor 1 circ. 2
Térmico del compresor 2 circ. 2
On/off remoto
Refrigeracidn/Calefaccion

2° Punto de consigna

Alarma remota

Térmico de la bomba de suministro 1
Presostato de baja presion circ. 2
Térmico de la bomba de suministro 2
Demanda compr. 1 circ. 2

Demanda compr. 2 circ. 2

A continuacién, se muestra el listado de los pardmetros que se utilizan para configurar las salidas
analdgicas:

Salida de analdgica

Y1
Y2

.
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circuito 1
HC71
HC72

Parametro de configuracion

Parametro de configuracion
circuito 2

HC81

HC82
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Los parametros de configuracion de las salidas analdgicas pueden asumir el siguiente significado:

Valor
0

1
2
3

Descripciodn circuito 1

No utilizado

Ventilador/bomba fuente on-off circ.1
Ventilador fuente modulante circ.1
Free cooling

8.2.5.4 Salidas digitales

A continuacion, se muestra el listado de los pardmetros que se utilizan para configurar las
diferentes salidas digitales:

Salida
digital
NO1
NO2
NO3
NO4
NO5
NO6*

Parametros de configuracion
circuito 1

HC51 HC61
HC52 HC62
HC53 HC63
HC54 HC64
HC55 HC65
HC56 HC66

(*) solo disponible en la versién DIN

Descripcion circuito 2

No utilizado

Ventilador/bomba fuente on-off circ. 2
Ventilador fuente modulante circ. 2
Free cooling

Parametros de configuracion circuito 2

Los pardmetros de configuracion de las salidas digitales pueden asumir el siguiente significado:

Valor

H W NP O

00 N O WU

10
11
12

.
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Descripcidn circuito 1

No utilizado

Compresor 1 circuito 1

Compresor 2 circuito 1

Resistencia de suministro 1

Bomba de suministro 1 / ventilador de
suministro

Bomba/ventilador fuente

Resistencia antihielo evaporador 1
Valvula de 4 vias circuito 1

Valvula de ecualizacion de aceite circuito
1

Valvula de free cooling

Alarma general

Bomba de suministro 2

Resistencia de suministro 2

Descripcién circuito 2

No utilizado

Compresor 1 circuito 2
Compresor 2 circuito 2
Resistencia de suministro 2
Bomba de suministro 2

Bomba/ventilador fuente

Resistencia antihielo evaporador 2

Valvula de 4 vias circuito 2

Valvula de ecualizacidn de aceite circuito 2
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8.3 INTERFAZ DEL USUARIO

8.3.1 Introduccion

pChiller utiliza el terminal del usuario para visualizar las alarmas, las variables principales y para
configurar el punto de consigna de la unidad (nivel Usuario) y los comandos manuales (nivel
Asistencia). El terminal tiene un display LED de siete segmentos en dos lineas: la linea superior es
de 3 cifras + signo con punto decimal; la inferior de 4 cifras con signo (puede mostrar también
formato de hora -hh:mm y fecha - MM:DD). También tiene zumbador, 14 iconos de
funcionamiento y 4 teclas para la navegacién y configuracion de parametros. El terminal dispone
de conectividad NFC (Near Field Communication) y Bluetooth (seglin el modelo) para interactuar
con dispositivos moéviles (en los que se haya instalado la app de Carel “Applica” disponible en
Google Play para sistemas operativos Android).

La informacién y los parametros a los que se puede acceder desde el terminal y desde la app
Applica dependen del nivel de acceso y de los pardmetros de configuracion de la unidad.

8.3.2 Terminal del usuario

\%} M leyenda
|
. ’ ¢ 1-teclado
' I7 E 2 . |
3 — campo principal
;_ u _
II U _' 3 —iconos de estado de los dispositivos y modo de

funcionamiento

Nota: el terminal del usuario solo permite el acceso a algunos parametros de nivel Usuario y
Asistencia: para acceder a todos los parametros de Asistencia y Fabricante es necesario utilizar la
app Carel Applica o la herramienta de configuracion y puesta en marcha.

8.3.2.1 Teclado

Tecla Descripcién = Funcién

Q Arriba ¢ En navegacion: acceso al pardmetro precedente
* En programacion: incremento del valor
* Abajo ¢ En navegacién: acceso al siguiente parametro

® En programacion: reduccién del valor
Menu principal:
e presidn breve: visualizacidn de la pantalla principal de la unidad
e presidn prolongada (3 s): acceso a los parametros del nivel Usuario
(punto de consigna, unidad on-off...)
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A

©

Alarma
zumbador.

* Presidn breve: visualizacidn de las alarmas activas y silenciamiento del

® Presién prolongada (3 s): reseteo de alarmas.

PRG. ¢ En navegacién: acceso a la programacion de los parametros.
Durante la programacion:
e presidn breve: confirmacién del valor
e presidn prolongada (3s): regreso al menu principal

8.3.2.2 Iconos

Los iconos indican el estado operativo de los dispositivos y el modo de funcionamiento, como se
indica en la siguiente tabla.

Icono

®
38

=

L

3

CNSE R X

Funcion
Bomba del sistema

Estado Dispositivos Fuente
(bomba / ventilador)
Estado de los Compresores

Resistencia Antihielo
Modo de funcionamiento

Asistencia

Encendido
Activa

Activo
Activo

Activa
Calefaccion

Refrigeracion
Desescarche
Free cooling

Demanda por superacién
del umbral

8.3.3 Visualizacion estandar del display
Al iniciarse, el terminal del usuario muestra durante unos instantes el texto “NFC”, que indica la
presencia en el terminal del usuario de la interfaz NFC para la comunicacion con los dispositivos
moviles, y después, la visualizacion estandar. La visualizacién estandar del display muestra:

e en la fila superior: la temperatura de impulsién del agua;

Parpadeante
En funcionamiento manual

En funcionamiento manual

En funcionamiento manual
(con ExV)

Alta temperatura del agua
Goteo tras el desescarche

Alarma grave, solicitud de
intervencién de personal
cualificado

e en la fila inferior, con la unidad encendida, la temperatura de retorno del agua. Con la unidad

apagada, el estado “OFF”.

Nota: durante la comunicacion “Bluetooth”, en el display parpadea el texto “bLE”".
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8.3.3.1 Pantalla principal

Desde el menu principal, pulsar ABAJO para acceder a la informacidn sobre el estado de los
dispositivos y sobre los valores de temperatura, sobrecalentamiento, etc. de los dos circuitos:

¢ unidad “OFF” y causa del apagado:

— “diSP” por teclado;

— “dI” por contacto remoto (via entrada digital);

—“Schd” por franja horaria (planificador);

— “bMS” por BMS;

—“ChnG” por cambio de modo de funcionamiento (calefaccion/refrigeracidn);
— “AlrM” por alarma.

e “CMP” compresores;

* “AFC1” temperatura del agua de impulsion fuente circuito 1;

* “AFC2” temperatura del agua de impulsion fuente circuito 2;

e “EUP1” temperatura de evaporacién circuito 1;

e “SSH1” sobrecalentamiento circuito 1;

* “Cnd1” temperatura de condensacion circuito 1;

* “dSt1” temperatura de descarga del compresor BLDC circuito 1;
e “EuP2” temperatura de evaporacién circuito 2;

e “SSH2” sobrecalentamiento circuito 2;

¢ “Cnd2” temperatura de condensacion circuito 2;

e “dSt2” temperatura de descarga del compresor BLDC circuito 2;
y si el nivel de acceso es “Asistencia”:

* “Hd00” direccion de supervisién (BMS);

¢ “Hd01” velocidad de transmisién del BMS;

e “Hd02” parametros de comunicacién del BMS;

e “ESC” para salir de la pantalla principal.
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Ejemplo de una interfaz:

().

Pulsar ABAJO: EuPlindica la temperatura de evaporacién del circuito 1 (3,8°C).
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Pulsar ABAJO durante 3 s para acceder a las funciones de acceso directo:

8.3.3.2 Funciones de acceso directo

A través del terminal del usuario solo se accede a los parametros de configuracién basicos, como
los comandos directos y las alarmas activas sin contrasefia, o con contrasefia a aquellos dedicados
a la configuracién de la unidad y a su optimizacién.

Pulsar ABAJO durante 3 s para acceder a las funciones de acceso directo:
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¢ punto de consigna;

¢ encendido y apagado de la unidad;

e cambio del modo de funcionamiento (refrigeracion/calefaccién, solo en unidades reversibles);
e seleccién de las unidades de medida.

En modo de programacidn, la linea inferior indica el cddigo del parametro y la linea superior el
valor.

Procedimiento

Pulsar:

e ABAJO durante 3 s para acceder a los parametros (a nivel usuario, sin contraseia);
* ARRIBA y ABAJO para navegar y configurar los parametros;

* PRG para cambiar el valor del parametro y guardar las medicaciones;

® PRG (3s) o ESC para regresar a la visualizacién estandar del display.

i
r

7
A

1. Iralavisualizacién estandar del display.

3. Pulsar ABAJO: aparece el punto de consigna de refrigeracion (SEtC)
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4. Pulsar PRG: el valor parpadea, pulsar ARRIBA/ABAJO para modificar el valor; PRG para
confirmar.

5. Pulsar ABAJO: aparece el punto de consigna de calefaccién (SEtH) - solo para
unidades en bomba de calor.

P
F

]
~

7. Pulsar ABAJO: aparece el comando para cambio de modo refrigeracion (C) / calefaccion
(H) (ModE) - solo para unidades en bomba de calor.

8. Pulsar ABAJO: aparece el comando de desescarche manual (dFr) - solo a nivel de Asistencia
y para unidades reversibles A/W.
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-'\,_

/-

9. Pulsar ABAJO: aparece el comando para cancelar el registro de alarmas (CIrH) — solo nivel
de Asistencia.

11. Terminadas las modificaciones, para salir se puede operar de dos modos: a nivel de
categoria seleccionar ESC y pulsar PRG; — pulsar PRG durante 3 s.

8.3.3.3 Modo de programacion

Ir a la visualizacidn estandar del display y pulsar PRG para acceder al modo de programacion.
Procedimiento

Pulsar:

* PRG para acceder a los pardmetros con contraseiia;

* ARRIBA y ABAJO para navegar y configurar los pardmetros;

® PRG para cambiar el valor del pardmetro y guardar las modificaciones;

® PRG (3s) o ESC para regresar a la visualizacion estandar del display.

Ejemplo:
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3. Pulsar PRG: el primer digito de la contrasefia parpadea. Establecer el valor, pulsar PRG.
Ahora parpadea el segundo. Repetir el proceso para cada digito para completar la
contrasefia solicitada.

4. Pulsar PRG: si contrasefia correcta, aparece la primera categoria de parametros: PLt
(=instalacidn).

5. Pulsar PRG: aparece el primer parametro: U002 (Comando manual bomba 1).
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N, y
e, o

6. Pulsar PRG: el valor parpadea. Pulsar ARRIBA/ABAJO para modificar el valor; PRG para
confirmar.

8. Pulsar PRG durante 3 s o, de forma alternativa, en el nivel de parametros seleccionar
ESCy pulsar PRG para regresar a las categorias de pardmetros.
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8.4 FUNCIONES

uChiller dispone de regulacidn sobre la temperatura de entrada o de salida de agua de la unidad.
Se pueden instalar las sondas de temperatura del agua de retorno (desde suministro) y de
impulsion (hacia el suministro) en todos los canales. Ver el capitulo de Instalacidn.

8.4.1 Regulacion PID

Estan disponibles dos tipos de regulacion PID:

Regulacién PID de arranque;

¢ Regulacién PID de régimen de funcionamiento.

Para cada regulacién PID se pueden configurar los siguientes parametros:
¢ Sonda de regulacion (retorno o impulsién);

¢ Ganancia proporcional (Kp);

e Tiempo integral (Ti, accidon deshabilitada con tiempo a 0);

e Tiempo derivado (Td, accidn deshabilitada con tiempo a 0).

El punto de consigna de regulacion y el modo de funcionamiento (calefaccion/refrigeracién) son
los mismos para ambas regulaciones:

e la regulacion de arranque debe impedir un exceso de demanda de potencia. Dado que al
arrancar no se conoce el estado de los suministros (= carga), sino solo el valor de temperatura, es
necesario aumentar de forma gradual la potencia suministrada, en espera de la reaccién del
sistema. Se puede regular sobre el valor de la temperatura del agua de entrada, usando una
ganancia reducida y un tiempo integral suficiente mente grande, mayor que la constante de
tiempo del sistema (120-180 s, considerando una constante de tiempo del sistema de al menos 60
s, correspondiente a un contenido de agua minimo equivalente a 2,5 L/kW).

e la regulacion a régimen debe ser rdpida, para controlar las posibles variaciones de carga y
mantener la temperatura del agua de salida lo mds cercana posible al punto de consigna. En este
caso, la constante de tiempo viene dada por la reaccién del sistema compresor—evaporadory es
del orden de algunas decenas de segundos (mas lenta con evaporadores tubulares, mas rapida con
evaporadores de placas). En la siguiente tabla se muestran los valores recomendados (a calibrar, si
fuera necesario, durante la puesta en servicio del sistema), segun el tipo de evaporador utilizado.

Evaporador

Cod. Regulacion Tubular Placas
U036  Sonda de regulacion en arranque - 0O=Retorno 1=Impulsidn Retorno Retorno
U039 PID de arranque: Kp 6,0 6,0

U040 PID de arranque: Ti - 0: accidn integral deshabilitada 180s 180s
uo41 PID de arranque: Td - 0: accién derivada deshabilitada Os Os

U038  Sonda de regulacion de régimen - 0=Retorno 1=Impulsion Impulsiéon  Impulsidn
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uo42 PID de régimen: Kp 10,0 10,0
uo43 PID de régimen: Ti - 0: accion integral deshabilitada 120s 120s
U044  PID de régimen: Td - 0: accidn derivada deshabilitada 3s 3s

El funcionamiento de la regulacidn es el siguiente:
1. Con la unidad apagada, las dos regulaciones PID estan deshabilitadas.

2. Al encender la unidad, pasado el retardo de activacién del compresor después de la bomba de
suministro, la regulacién PID en el arranque se habilita y genera una demanda porcentual,
procesada para la activacion de los compresores.

3. Si esta demanda es suficiente, se enciende un compresor.

4. Una vez encendido el compresor, después de un retardo configurable, se produce el cambio a la
regulacidn PID en régimen.

5. Cuando la regulacion requiere que se apaguen los compresores, se pueden apagar.
6. Después de apagar el Ultimo compresor, se produce el reinicio con regulacién PID de arranque.

Si el retardo entre las regulaciones PID de arranque/régimen esta configurado en 0, el regulador
activo serd siempre el PID de régimen.

8.4.1.1 Compensacion del punto de consigna
pChiller permite la compensacién del punto de consigna en funcidn de la temperatura externa.
Nota: la funcidn solo puede ser habilitada si estd presente la sonda de temperatura externa. La
compensacion (positiva o negativa) viene especificada por:

1. umbral de inicio de compensacidn (en refrigeracién/calefaccion);
2. umbral de fin de compensacion (en refrigeracion/calefaccion);

3. valor maximo de compensacion (en refrigeracidn/calefaccidn).

Usuario Cod. Descripcién Pred. Min. Max. u.m.

S U010 Habilitacién de la compensacién del 0 0 1 -
punto de consignha 0/1=no/si

V) SEtC Punto de consigna de refrigeracion 7,0 uoo6 uoo7 °C/°F

S U011 Compensacién en refrigeracion: inicio 25,0 -99,9 999,9 °C

S U012 Compensacidn en refrigeracion: fin 35,0 -99,9 999,9 °C

S U013 Compensacion en refrigeracion: valor 5,0 -99,9 9999 K
maximo

V) SEtH Punto de consigna de calefaccidn 40,0 U008 U009 °C/°F

S U014 Compensacion en calefaccion: inicio 5,0 -99,9 999,9 °C

S U015 Compensacion en calefaccion: fin -10 -99,9 999,9 °C
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S U016 Compensacidn en calefaccién: valor

maximo
Compensacion estival:

Set point

DT

Std set

Ext. temp.

compensacion invernal:

Set point

Std set

-
Ext. temp.

T T

8.4.1.2 Demanda por BMS

5,0 -99,9 9999 K

leyenda

Ext. Temp. — temperatura extra

Std set — punto de consigha de
regulacion

T1 -—temperatura externa de inicio de
compensacion en refrigeracién

T2 —temperatura externa de fin de
re refrigeracion

compensacion

DT — valor maximo de compensacion
en refrigeraciéon

leyenda

Ext. Temp. —temperatura extra

Std set — punto de consigha de
regulacion

T1 — temperatura externa de inicio de
compensacion en refrigeracion

T2 — temperatura externa de fin de
compensaciéon ___ re refrigeracion

DT — valor maximo de compensacion
en refrigeracién

Se puede gestionar la regulacion por BMS, evitando la regulacién de la temperatura interna y
controlando directamente la demanda de potencia asignando un valor porcentual (0- 100,0%) a la
variable en serie Modbus especifica (BMS_PwrReq, HR 331). La habilitacion se realiza a través de

otra variable en serie (En_BMS_PwrReq, CS 22).

Nota: si el supervisor estd desconectado, la unidad continua regulando de forma auténoma, sin

considerar la demanda que proviene del BMS.
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8.4.1.3 Alarma de alta temperatura en la salida del evaporador

pChiller activa una alarma cuando la temperatura del agua en la salida del evaporador supera el
umbral establecido por el usuario (mediante la compensacion relativa al punto de consigna de
regulacidn). Cuando la temperatura de salida supera el umbral, se inicia un contador de horas y,
después de un retardo (configurable), se activa la alarma. Existe un retardo en el inicio que inhibe
la alarma en el periodo transitorio inicial de encendido.

Notas:
e Esta alarma solo existe en las unidades Chiller.

¢ Se puede utilizar la alarma de alta temperatura para activar una unidad de respaldo en caso de
aplicaciones criticas.

Usuario CAd. Descripcion Pred. Min. Max. U.M.

U SetA  Punto de consigna actual - -999,9 999,9 °C

S U031 Alarma de alta temperatura del agua: 10,0 0,0 99,9 K
compensacién

S U032 Alarma de alta temperatura del agua: 15 0 99 min
retardo en el arranque

S U033 Alarma de alta temperatura del agua: 180 0 999 s

retardo en régimen de funcionamiento

Leyenda

/\\. /\ Set point - Punto de consigna actual
EI \_/ DT - Compensacién

Set point o1 t D1 - Retardo en el arranque

L |

02 0 D2 —‘Retard'o en régimen de
- -~ funcionamiento

AL AL - Alarma
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8.4.2 Bombas de suministro

pChiller puede gestionar hasta dos bombas del lado de suministro (dependiendo del hardware
utilizado y de la configuracién necesaria). Se puede establecer un retardo entre el encendido de la
bomba y el encendido del compresor (habilitacidn de la termorregulacion). Asi mismo, se puede
establecer un retardo entre el apagado del ultimo compresor y el apagado de la bomba. Si, en el
momento del apagado de la unidad, los compresores estan apagados desde, por lo menos, el
tiempo de “retardo de apagado de la bomba de suministro después del compresor”, la bomba se
apaga inmediatamente.

Usuario Coéd. Descripcidn Pred. Min Max U.M.
S U047 Retardo de activacion del compresor después de 30 0 999 s

la bomba de suministro
S U048 Retardo de apagado de la bomba de suministro 180 O 999 s

después del compresor

Pagina 167 de 295

.

isTeo'

Intertek
5028820



- ®
Ecochillers

Leyenda
[
On/Off
C
P
D2 D1 D2
Notel / - T TN Note2
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Unit - On-Off unidad (control local o remoto)

C—Compresor

P - Bomba de suministro

D1 - Retardo de activacidon del compresor después de la bomba de suministro

D2 - Retardo de apagado de la bomba de suministro después del compresor

Note 1 - La regulacion no esta activa: los compresores se apagan considerando sus propios plazos
de seguridad

Note 2 - En este caso, la bomba puede apagarse inmediatamente
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A continuacién, se muestra el esquema que representa el funcionamiento en configuracién con una tnica bomba:



Ecochillers

-

Mot OK

Thermoregulation
| Pump ON Enable Delay

OK

Flow alarm
delay from
pump start

Not OK

0K

Flowe status check,
Pump status

Mot OK
Flow alarm I{
)
Ok
(w0
5
possible
CoOmpressor
star up

Solo se habilita la termorregulacién pasada el retardo de alarma de flujo de puesta en marcha de la bomba, para impedir

el encendido de los compresores en ausencia de flujo de agua. En funcién de la configuracidn, se pueden habilitar hasta
dos bombas de suministro. pChiller incluye las siguientes funciones:

¢ con dos bombas, rotacién automatica para asegurarse la circulacion del fluido y la ecualizacion de las horas de
funcionamiento. La rotacion se produce:

—al final de un periodo configurable en horas;
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— por la intervencién de la alarma de sobrecarga de la bomba activa.

e gestion de la alarma de sobrecarga de la bomba (si estd disponible, en funcién del control y de la configuracion).
Sefalizacidn de la anomalia y cierre inmediato de la bomba.

¢ gestién del flujostato que controla la circulacién del fluido en el sistema.

¢ antihielo con unidad apagada: se enciende la bomba para activar la circulacién del fluido (con unidad encendida, la
funcion se deshabilita).

¢ antibloqueo de bomba: la bomba parada durante mds de una semana se acciona durante 3 s.

8.4.3 Control antihielo

Se puede realizar el control antihielo a través de la sonda de presion de evaporacion, que monitoriza directamente las
condiciones del evaporador, o a través de la sonda de temperatura del agua. En este Ultimo caso, se utiliza la
temperatura de impulsidn del agua o la temperatura del agua fuente en unidades agua/agua en modo calefaccidn.

Usuario  Cod. Descripcion pred. Min. Max. U.M.
S U082 Tipo de control antihielo O=Temperatura 0 0 1 -
de evaporacion 1= Temperatura del agua
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8.5 TABLA DE PARAMETROS
Notas:

¢ Niveles: U=Usuario; S=Asistencia; M=Fabricante; Display: la x indica que se accede al pardametro desde el terminal del
usuario.

¢ L/E=parametros de lectura/escritura; E=parametros de solo lectura.

8.5.1 Sistema

Usuario Display COD. Descripcion Pred. Min. Max. U.M. L/E Modbus

S U000 Bomba suministro 1: 99 0 99 h L/E HRO002
umbral horas
mantenimiento (x100)

S U001 Bomba suministro 1: 0 0 1 L/E CS000
reseteo del contador de
horas

S X U002 Bomba suministro 1: 0 0 2 L/E HROO3
modo de funcionamiento
0=AUTO
1=0OFF
2=0ON

S U003 Bomba suministro 2: 99 0 99 h L/E HROO4
umbral horas
mantenimiento (x100)

S U004 Bomba suministro 2: 0 0 1 L/E (CS001
reseteo del contador de
horas

S X U005 Bomba suministro 2: 0 0 2 L/E HROO5
modo de funcionamiento
0=AUTO
1=0FF
2=0ON

S U008 Punto de consigna de 30,0 0,0 999,9 °C/°F L/E HRO1(2R)
calefaccion: limite
minimo

S U009 Punto de consigna de 45,0 0,0 999,9 °C/°F L/E HRO11
calefaccion: limite (2R)
maximo

S U010 Habilitacion de 0 0 1 - L/E CS002
compensacioén del punto
de consigna
0/1=no/si
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S U011 Compensacion de 25,0 -99,9 999,9 °C/°F L/E HRO15
refrigeracién: inicio (2R)

S U012 Compensacion de 350 -99,9 999,9 °C/°F L/E HRO17
refrigeracién: final (2R)

S U013 Compensacion de 5,0 -99,9 999,9 K/R L/E HRO19
refrigeracién: valor (2R)
maximo

S U014 Compensacion de 5,0 -99,9 999,9 °C/°F L/E HRO021
calefaccion: inicio (2R)

S U015 Compensacion de -10 -99,9 999,9 °C/°F L/E HRO023
calefaccion: final (2R)

S U016 Compensacion de 5,0 -99,9 999,9 K/R L/E HRO25
calefaccion: valor (2R)
maximo

S U017 Habilitacion de franja 0 0 1 - L/E  CS003
horaria 0/1=No/Si

S U018 Franja horaria: hora de 17 0 23 h L/E HR027
inicio

S U019 Franja horaria: minutos 30 0 59 min L/E HRO28
de inicio

S U020 Franja horaria: hora de 7 0 23 h L/E HRO29
fin

) U022 Tipo de conmutacién en 0 0 1 - L/E CS004
franja horaria
0= Off
1= 2°punto de consigna

u X U023 2° puntodeconsignade 10,0 U006 U007 °C/°F L/E HRO031(2R)
refrigeracién

U X U024 2° punto de consignade 35,0 U008 U009 °C/°F L/E HRO33(2R)
calefaccion

S U025 Punto de consigna 0 0 0 - L/E HRO35
remoto: entrada
analdgica
0=0..5V
1=0...10V
2=4...20 mV

S U026 Punto de consigna 5,0 -99,9 999,9 °C/°F L/E HRO37(2R)
remoto: valor minimo

S U027 Punto de consigna 350 -99,9 99,9 °C/°F L/E HRO39(2R)
remoto: valor maximo

S U028 Punto de consigna 0,0 -99.9 99,9 K/R L/E HRO43(2R)
remoto: compensacion

S U034 Conmutacién del modo 0 0 1 - L/E CS005
de funcionamiento
0=Teclado

1=Entrada digital
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uo35

uo37

uo45

uo47

uo48

uo49

uos0

U052

U053

U054

U055

U056

uos57

U058

U059

U062

uo63

conmutacion
refrigeracidon/calefaccion:
retardo

Retardo de regulacién
PID de arranque/régimen
Alarma de flujo bomba
de suministro: retardo
arranque

Retardo de activacion del
compresor después de
bomba de suministro
Retardo de apagado de la
bomba de suministro
después del compresor
Tiempo de rotacion
bombas de suministro
Antihielo lado de
suministro: umbral de
alarma

Antihielo lado de
suministro: tiempo de
retardo a 1K

Unidad apagada: punto
de consigna del antihielo
Unidad apagada:
diferencial del antihielo
Sonda temp. de retorno
suministro:
compensacién

Sonda temp. de
impulsion suministro:
compensacion

Alarma remota: légica de
entrada 0/1=NC/NA
Entrada de
refrigeracién/calefaccion:
|6gica 0/1=NA/NC
ON/OFF remoto: ldgica
de entrada 0/1=NA/NC
2° punto de consigna:
Iégica de entrada
0/1=NA/NC

Bomba de suministro:
l6gica de salida
0/1=NC/NA
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15

180

10

30

180

30

4,0

2,0

0,0

0,0

-99,9

-99,9

0,0

-99,9

sS99I

999

999

999

999

999

999

999,9

999

999,9

99,9

99,9

99,9

min

oc/oF

oc/oF
K/R

K/R

K/R

L/E

L/E

L/E

L/E

L/E

L/E

L/E

L/E

L/E
L/E

L/E

L/E

L/E

L/E

L/E

L/E

L/E

HRO53

HRO54

HRO63

HRO65

HRO66

HRO67

HRO68
(2R)

HRO72
HRO73
(2R)
HRO75
(2R)
HRO79
(2R)

HRO83
(2R)

CS008

CS009

Cso10

CS013

CS014
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uoe4

U065

U066

uo67

U068

uoe69

uo70

uo71

uo72

uo73

uo74

uo75

U076

uo78

uo79

uo8o

Relé de alarma global:
l6gica de salida
0/1=NC/NA

Valvula de free cooling:
l6gica de salida
0/1=NA/NC

Resistencia antihielo:
l6gica de salida
0/1=NA/NC
Configuracién del relé de
alarma 0/1=Alarmas de
regulacién/Todas

Free cooling: habilitacién
0/1=no/si

Free cooling: diferencial
de activacion

Free cooling: histéresis

Delta T free cooling de
disefo

Free cooling por agua:
umbral de cierre de
valvula

Free cooling por agua:
diferencial de cierre de
valvula

Tipo de free cooling
O=Aire

1=Bateria remota
2=Agua

Tipo de antihielo
O=Resistencia

1=Bomba
2=Resistencia/Bomba
Numero de bombas de
suministro

Bomba de suministro en
standby:

habilitacion de ciclos On-
Off 0/1=No/Si

Bomba de suministro en
standby: tiempo On
Bomba de suministro en
standby: tiempo Off
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3,0

1,5

8,0

5,0

3,0

15

0,0

0,0

0,0

999,9

0,0

99,9

99,9

99,9

999,9

99,9

15

99

K/R
K/R
K/R

“C/°F

K/R

min

min

L/E

L/E

L/E

L/E

L/E
L/E
L/E
L/E

L/E

L/E

L/E

L/E

L/E

L/E

L/E

L/E

CS015

CS016

CS017

CS018

Cs019
HRO85
(2R)
HRO87
(2R)
HRO89
(2R)
HRO91
(2R)

HR093
(2R)

HRO95

HR0O96

HRO97

CS080

HR709

HR710
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S U081 Configuracion del 7 0 7 - L/E HR239
reseteo de alarmas de
presion

8.5.2 Compresor

Usuario Display Cod. Descripcion Pred. Min Max u.m. L/E Modbus
S C000 Compr.1lcircuitol: 99 0 999 h L/E HR153
umbral horas
mantenimiento
(x100)
) C001 Compr.lcircuitol: O 0 - L/E  CS023
reseteo del 1
contador de horas
S X C002 Compr.lcircuitol: O 0 p - L/E HR154
modo de
funcionamiento
0=AUTO
1=0OFF
2=0ON
S C003 Compr.2circuitol: 99 0 999 h L/E  HR155
umbral horas
mantenimiento
(x100)
S C004 Compr.2circuitol: O 0 1 - L/E CS024
reseteo del
contador de horas
S X C005 Compr.2circuitol: O 0 2 - L/E HR156
modo de
funcionamiento
0=AUTO
1=0FF
2=0ON
S C006 Compr.1lcircuito2: 99 0 999 h L/E HR157
umbral horas
mantenimiento
(x200)
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S C007 Compr.lcircuito2: 0 0 1 - L/E CS025
reseteo del
contador de horas

) X C008 Compr.lcircuito2: 0 0 2 - L/E HR158
modo de
funcionamiento
0=AUTO
1=0OFF
2=0ON

S C009 Compr.2 circuito 2: 99 0 999 h L/E HR159
umbral horas
mantenimiento
(x100)

S C010 Compr.2circuito2: O 0 1 - L/E CS026
reseteo del
contador de horas

S X C011 Compr.2circuito2: O 0 2 - L/E HR160
modo de
funcionamiento
0=AUTO
1=0FF
2=0ON

M C017 Umbral maximode 65,0 0,0 999,9 °C/°F L/E  HR324
alta presion (HP) (2R)

M C020 Tiempo maximode 240 5 999 min L/E  HR168
desestabilizacién
del circuito

M C021 Distribucion dela 0 0 1 - L/E HR169
alimentacién del
circuito
(0 =ecualizado, 1 =
agrupado)

) C022 Circuito 1: 0,0 -99,9 99,9 K/R L/E  HR170
compensacién de (2R)
temperatura de
descarga

S C023 Circuito 1: 0,0 -99,9 99,9 K/R L/E HR172
compensacién de (2R)
temperatura de
aspiracion

S C024  Circuito 2: 0,0 -99,9 99,9 K/R L/E HR174
compensacién de (2R)
temperatura de
descarga

S C025  Circuito 2: 0,0 -99,9 99,9 K/R L/E HR176
compensacién de (2R)
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temperatura de
aspiracion

S C026  Circuito 1: 0,0 -99,9 99,9 bar/psi L/E HR178
compensacién de (2R)
presion de
condensacion

S C027  Circuito 1: 0,0 -99,9 99,9 bar/psi L/E HR180
compensacion de (2R)
presion de
evaporacién

) C028 Circuito 1: 0,0 -99,9 99,9 K/R L/E  HR182
compensacién de (2R)
temp. de
condensacion

S C029 Circuito 1: 0,0 -99,9 99,9 K/R L/E HR184
compensacién de (2R)
temp. de
evaporacion

S C030 | Circuito 2: 0,0 -99,9 99,9 bar/psi L/E HR186
compensacién de (2R)
presion de
condensacion

S C031 Circuito 2: 0,0 -99,9 99,9 bar/psi L/E HR188
compensacién de (2R)
presién de
evaporacion

S C032  Circuito 2: 0,0 -99,9 99,9 K/R L/E  HR190
compensacién de (2R)
temp. de
condensacioén

S C033  Circuito 2: 0,0 -99,9 99,9 K/R L/E  HR192
compensacién de (2R)
temp. de
evaporacién

M C034 | Presostato de HP: 0 0 1 - L/E  CS027
l6gica de entrada
0/1=NC/NA

M C035 Sobrecarga del 0 0 1 - L/E CS028
compresor: logica
de entrada
0/1=NC/NA

M C036 | Compresor: logica 0 0 1 - L/E  CS029
de salida
0/1=NA/NC
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M C038 Sonda de presion 0,0 -1,0 99,9 bar/psi L/E HR195
de evaporacion: (2R)
valor minimo

M C039 Sonda de presion 17,3 0,0 99,9 bar/psi L/E HR197
de evaporacién: (2R)
valor maximo

M C041 Sonda de presidn 0,0 -1,0 99,9 bar/psi L/E HR200
de condensacién: (2R)
valor minimo

M C042 Sonda de presion 45,0 0,0 99,9 bar/psi L/E  HR202
de condensacién: (2R)
valor maximo

M C043 Temperatura de 1 0 1 - L/E 204

descarga Tipo de
sonda (0=NTC,
1=NTC-HT)

M C044  Habilitacion de 1 0 1 - L/E  CS030
desestabilizacion
0/1=No/Si

S C045 | Refrigerante 4 0 99 - L/E  IR0O38
3=R407C 4=R410a
6=R290
10=R744 22=R32

M CO50 Presostato BP: 15 0 999 - L/E  HR269
retardo alarma en
régimen

M C051  Presostato BP: 0 0 1 - L/E CS76
I6gica de entrada
0=N.C.
1=N.A.

8.5.3 Fuente

Usuario Display Cod. Descripcion Pred. Min Max U.M. L/E Modb
us

S S000 Bomba fuente 1: umbral 99 0 999 h L/E HR209
horas de mantenimiento
(x100)

S S001 Bomba fuente 1: reseteo 0 0 1 - L/E CS031
del contador de horas

S X S002 Bomba fuente 1: modo 0 0 2 - L/E  HR210
de funcionamiento
0=AUTO
1=0FF
2=0ON
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S008

S009

S010

S011

S012

S013

S014

S015

S016

S017

Ventilador fuente 1
circuito 1: umbral de
horas de mantenimiento
(X100)

Ventilador fuente 1
circuito 1: reseteo
contador de horas
Ventilador ON/OFF
fuente 1 circuito 1:
modo de
funcionamiento 0=AUTO
1=0FF

2=0ON

Ventilador modulante
fuente circuito 1: modo
de funcionamiento
0=AUTO

1=0%

2=1%, ... 101=100%
Ventilador fuente 1
circuito 2: umbral de
horas de mantenimiento
(X100)

Ventilador fuente 1
circuito 2: reseteo
contador de horas
Ventilador ON/OFF
fuente circuito 2: modo
de

funcionamiento 0=AUTO
1=0FF

2=0ON

Ventilador modulante
fuente circuito 2: modo
de funcionamiento
0=AUTO

1=0%

2=1%, ...

101=100%

Ventilador fuente:
umbral de temperatura
clima frio

Ventilador fuente:
velocidad minima clima
frio
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L/E

L/E

L/E
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L/E
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CS033
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HR216
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CS034
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HR222
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S018

S019

S020

S021

5022

S023

S024

S026

S027

S029

S035

S039

5S040

S041

5042

S043

Ventilador fuente:
velocidad de arranque
clima frio

Ventilador fuente:
duracién velocidad de
arranque clima frio
Habilitacidn de
reduccion de ruido
0/1=No/Si

Franja horaria de
reduccion de ruido: hora
de inicio

Franja horaria de
reduccion de ruido:
minutos de inicio

Franja horaria de
reduccion de ruido: hora
defin

Franja horaria de
reduccion de ruido:
minutos de fin

Retardo de arranque
compresor tras arranque
de bomba

Retardo de apagado de
bomba (fuente) después
de

apagado del compresor
Ventilador fuente en
calefaccion: punto de
consigna

Ventilador fuente:
diferencial en
calefaccion
Desescarche:
temperatura de inicio
Desescarche: umbral de
reseteo retardo inicio
desescarche
Desescarche: retardo de
inicio

Desescarche:
temperatura de
finalizacion

Habilitacidn desescarche
fluido 0/1=No/Si
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30
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0

0,0
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0,0

-99,9

S039

-999,9

100,

300

23

59

23

59

999

999

99,9

99,9

99,9

99,9

999

999,

%

min

min

“C/°F

oc/oF

oc/oF

min

oc/oF

L/E

L/E

L/E

L/E

L/E

L/E

L/E

L/E

L/E

L/E

L/E

L/E

L/E

L/E

L/E

L/E

HR224
(2R)

HR226

CS035

HR167

HR212

HRO41

HRO42

HR233

HR234

HR237
(2R)

HR248
(2R)

HR254
(2R)
HR256
(2R)
HR258

HR259
(2R)

CS037
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S S044 Tiempo de 20 0 999 S L/E HR261
funcionamiento a
minima potencia antes
de la inversién del ciclo

S S045 Tiempo de 30 0 999 S L/E HR262
funcionamiento a
minima potencia
después de la inversion

del ciclo

S S046 Desescarche: duracion 1 0 99 min L/E HR263
minima

S S047 Desescarche: duracion 5 0 99 min L/E HR264
maxima

S S048 Goteo: duracién 0 = 90 0 999 s L/E  HR265
Goteo no realizado

S S049 Post-goteo: duracion 0= 30 0 999 s L/E HR266
Post-goteo no realizado

S S050 Tiempo minimo entre 20 0 999 min L/E HR267
desescarches
consecutivos

S S051 Velocidad de compresor 80,0 0,0 999, rps L/E HR382
BLDC en desescarche 9 (2R)

S S052 Velocidad de compresor 40,0 0,0 999, | rps L/E HR384
BLDC para inversion del 9 (2R)
ciclo en desescarche

S S053  Sincronizacion de 0 0 2 - L/E HR272
desescarches

O=Independientes
1=Separados
2=Simultaneos

M S054  Valvula de 4 vias: 3,0 0,0 999, | bar/ L/E HR274
diferencia de presion 9 psi (2R)
para inversion

M S055 Compresor después de 0 0 1 - L/E CS038
desescarche
0/1=Encendido/Apagado

S S056 Arranque inteligente 20 0 999 s L/E  HR278
BLDC: duracion (*)

S S057 Antihielo fuente; umbral -0,8 -999,9 999, K/R L/E  HR279
de alarma 9 (2R)

S S058  Antihielo fuente: 30,0 0,0 999, K/R L/E HR281
diferencial de alarma 9 (2R)

S S059 Retardo de alarma 30 0 999 s L/E HR283

antihielo a umbral -1K
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S S060 Fuente: compensacion 0,0 -99,9 99,9 K/R L/E HR284
sonda temperatura aire (2R)
externo

M S061 Ventilador fuente: légica O 0 1 - L/E  CS039
de salida 0/1=NA/NC

M S062 Bomba fuente: |6gicade 0 0 1 - L/E €S040
salida 0/1=NA/NC

S S063 Valvula de inversion: 0 0 1 - L/E CS041
l6gica de salida
0/1=NA/NC

S S068 Tipo de unidad 0 0 1 - L/E  CS046
O=Aire
1=Agua

S S069 Desescarche con 0,0 0,0 99,9 - L/E HR736
ventiladores: umbral de
temperatura
externa - 0,0°C/32,0 -
°F=Funcidén
deshabilitada

S S072  Activacion de la bomba 0 0 2 - L/E  HR213
fuente
0= encendida con
unidad encendida
1= encendida con
compresor encendido
2=modulante on/off con
temperatura de
condensacion

S S073 Estado del compresoren 0 0 1 - L/E  CS92
entrada en desescarche
0= Encendido minima
velocidad
1= Apagado

8.5.4 Configuracion de entradas y salidas

Usuario Cod. Descripcion Pred. Min Max U.M. L/E Modbus
S Hc31 Configuracion de S1 7 0 8 - L/E  HR752
S Hc32 Configuracion de S2 8 0 8 - L/E  HR753
S HcO0 Configuracion de S3 0 0 8 - L/E HR286
M S008 Ventilador fuente 1 circuito 1: 99 0 999 h L/E | HR214

umbral de horas de
mantenimiento (X100)
M HcO1 Configuracion de S4y S5 0 0 1 - L/E  HR287
0=Presién
1=Temperatura
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S Hc02 Habilitacidon de S4 1 0 1 - L/E | CS048
0/1=No/Si
S Hc34 Configuracion de S4 7 0 10 - L/E  HR754
S Hc35 Configuracion de S5 8 0 10 - L/E  HR755
S Hc03 Configuracién de S6 0 0 11 - L/E HR288
S Hc04 Configuracion de S7 (DIN) 6 0 8 - L/E  HR289
S Hc41l Configuracion de S1 (Circuito 2) 0 0 8 - L/E  HR756
S Hc42 Configuracion de S2 (Circuito 2) 0 0 8 - L/E | HR757
S Hc43 Configuracion de S3 (Circuito 2) 0 0 8 - L/E  HR758
S Hc44  Configuracion de S4 (Circuito 2) 7 0 10 - L/E | HR759
S Hc45 Configuracion de S5 (Circuito 2) 8 0 10 - L/E  HR760
S HcO5 Configuracion de S6 (Circuito 2) 0 0 11 - L/E | HR290
S Hc47 Configuracion de S7 (Circuito 2) 6 0 8 - L/E  HR761
S Hcl4 Configuracién de ID1 1 0 10 - L/E  HR297
S Hc07 Configuracion de ID5 7 0 10 - L/E  HR292
S Hc08 Configuracion de ID6 6 0 10 - L/E  HR293
S Hcl6 Configuracidn de ID1 (Circuito 2) 10 0 10 - L/E  HR299
S Hcl7 Configuracion de ID2 (Circuito 2) 2 0 10 - L/E | HR300
S Hc09 Configuracion de ID4 (Circuito 2) 0 0 10 - L/E  HR294
S Hc10 Configuracion de ID5 (Circuito 2) 0 0 10 - L/E | HR295
S Hcll Configuracidn de ID6 (Circuito 2) 0 0 10 - L/E  HR296
S Hc51 Configuracion de NO1 1 0 11 - L/E | HR740
S Hc52 Configuracidon de NO2 2 0 11 - L/E  HR741
S Hc53 | Configuracidon de NO3 4 0 11 - L/E  HR742
S Hc55 Configuracion de NO5 7 0 11 - L/E  HR744
S Hc56 Configuracion de NO6 0 0 11 - L/E  HR745
S Hc61 Configuracion de NO1 (Circuito 2) 1 0 8 - L/E  HR746
S Hc62 Configuracidon de NO2 (Circuito 2) 2 0 8 - L/E | HR747
S Hc63 Configuracion de NO3 (Circuito 2) 4 0 8 - L/E  HR748
S Hc64 Configuracion de NO4 (Circuito 2) 7 0 8 - L/E | HR749
S Hc65 Configuracion de NOS5 (Circuito 2) 0 0 8 - L/E  HR750
S Hc66 Configuracion de NO6 (Circuito 2) 0 0 8 - L/E | HR751
S Hc71 Configuracion de Y1 1 0 3 - L/E  HR240
S Hc81 Configuracion de Y1 (Circuito 2) 1 0 2 - L/E | HR244
S Hc82 Configuracion de Y2 (Circuito 2) 0 0 2 - L/E  HR276
S Hcl3 Zumbador 0 0 1 - L/E  CS050
0/1=No/Si
8.5.5 Parametros mCH2 (solo modelos Legacy)
Usuario Display Cod. Descripcion Pred. Min Max U.M. L/E Modbus
M X FOO3 Numero de 0 0 1 - - -
evaporadores (0=1; 1=2)
M X FOO7 Sensor S4 instalado en 0 0 1 - - -

intercambiador fuente
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(0= NO, 1=Si: en CH lee
condensacioén, en HP lee
evaporacion)

M X FOO8 Retardo de alarma 10 0 999
antihielo

M X FO09 Umbral de temperatura | 14,0 0,0 99,9
limite de impulsién de
aire

M X FO10 Diferencial de 4,0 0,0 20,0

temperatura limite
impulsion de aire
M X FO11 Légica de salida digital 0 0 1
resistencia (0=N.A;
1=N.C.)
M X F012 Compensacion sobre el 1,0 0,0 99,9
punto de consigna en
modo de
funcionamiento estival
para las resistencias
M X FO13 Diferencial sobre el 0,5 0,2 99,9
punto de consigna en
modo de
funcionamiento estival
para las resistencias
M X FO14 Compensacion sobre el 3,0 0,0 99,9
punto de consigna en
modo de
funcionamiento invernal
para las resistencias
M X FO15 Diferencial sobre el 1,0 0,2 99,9
punto de consigna en
modo de
funcionamiento
invernal para las
resistencias

M X FO16 Resistencias activas 0 0 1
durante el desescarche
(0= No, 1=Si)

M X FO17 Modo de 0 0 1

funcionamiento de

ventiladores impulsién
(0=Siempre ON; 1=ON
por termorregulacién)

M X FO18 Punto de consigna de 40,0 0,0 99,9
hot-start
M X FO19 Diferencial de hot-keep 5,0 0,0 99,9
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M

X

FO20

FO21

F022

FO23

F024

FO25

FO26

FO28

Légica de demanda del
compresor desde
entrada digital
(0=N.C.; 1=N.A.)
Calibracién de la sonda

de temperatura del agua

de salida mezcla (S1
expansion)

Calibracion de la sonda
de temperatura de
salida del agua del
evaporador 2 (S2
expansion)

Relacidn directa entre
entradas digitales y
salidas digitales para
unidad moto
condensadora (0=No;
1=Si)

Gestion manual de
resistencia 1 (0=AUTO;
1= OFF; 2=0ON)
Gestidn manual de
resistencia 2 (0=AUTO;
1= OFF; 2=0ON)
Desactivacion de
compresores por baja
temperatura externa
Aire/Aire)

Calentamiento del aire:

sonda de regulacién de
la temperatura de las
resistencias de
suministro

0 =AMBIENTE

1 =IMPULSION

8.6 Pardmetros con valor asighado
-Esto depende del tipo de unidad que se necesite-
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Ecochillers
8.6.1 Sistema

Codigo  Descripcion Def. MAP. Min. Max. uom L/E Modbus

U006 Punto de 5.0 7.0 -99.9 999.9 °C/°F L/E HROO7(2R)
consigna de
refrigeracion:
limite minimo

uoo7 Punto de 20.0 30.0 -99.9 999.9 °C/°F L/E HROO9(2R)
consigna de
refrigeracion:
limite maximo

uo21 Franja horaria: 0 30 0 59 min L/E HRO30
minutos de fin

uo31 Alarmadealta 10,0 30.0 0,0 99,9 K/R L/E HRO49(2R)
temp. del agua:
compensacién

U032 Alarma de alta 15 5 0 99 min L/E HRO51
temp. del agua:
retardo de
arranque

uo33 Alarmadealta 180 12 0 999 S L/E HR052
temp. del agua:
retardo de
régimen

U036 Sonda de 0 1 0 1 - L/E CS006
regulacién en
el arranque
O=Retorno
1=Impulsidn

U038 Sonda de 1 1 0 1 - L/E Cso07
regulacién en
funcionamiento
O=Retorno
1=Impulsidn

U039 PID de 6,0 34.0 0,0 999,9 | - L/E HRO55(2R)
arranque: Kp

uo40 PID de 180 0 0 999 S L/E HRO57
arranque: Ti O:
accion integral
deshabilitada

uo41 PID de 10,0 0 0,0 999,9 | - L/E HRO59(2R)
régimen: Kp

uo42 PID de 10,0 34.0 0,0 999,9 - L/E HRO59(2R)
régimen: Kp

uo43 PID de 120 0 0 999 5 L/E HRO61
régimen: Ti O:
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accién integral
deshabilitada
uo44 PID de régimen 3 0 0 99 s L/E HR062
Td 0: accién
derivada
deshabilitada
uo46 Alarma de flujo 3 10 0 99 S L/E HRO64
bomba de
suministro:
retardo
régimen
U050 Antihielo lado -0,8 4 -99,9 999,9 °C/°F L/E HR0O68
de suministro: (2R)
umbral de
alarma
U051 Antihielo lado 30,0 2.0 0,0 999,9 K/R L/E HRO70
de suministro: (2R)
diferencial
U060 Flujostato 0 1 0 1 - L/E CS011
bomba de
suministro:
l6gica de
entrada
0/1=NC/NA
uo61 Sobrecargade O 1 0 1 - L/E CS012
bomba de
suministro:
l6gica de
entrada
0/1=NC/NA
uo77 Tipo deunidad 0 0 4 - L/E HR098
0=CH
1=HP
2=CH/HP
3=Unidad moto
condensadora
CH
4=Unidad moto
condensadora
CHHP
U082 Tipo de control 0 1 0 1 - L/E CS093
antihielo
0=
Temperatura
de evaporacion
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1=
Temperatura
de agua de
impulsiéon

8.6.2 Compresor

Caodigo
C012

Co13

co14

Cco18

Cco37
€040
C046

coaz

Cco49

.
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Descripcion
Tiempo minimo de
encendido del
compresor
Tiempo minimo de
apagado del
compresor
Tiempo min. entre
encendidos
consecutivos
compresor

Umbral minimo de
baja presion (LP)
Presidn de
evaporacion:

tipo de sonda 0=0...

V 1=4...20 mA
Presiéon de
condensacion:

tipo de sonda 0=0...

V1=4...20 mA

Def. MAP. Min.
180 60 30 999

60 120 30 999

360 300 300 999

0,2 35 -99,9 99,9
5

5

Nudmero de circuitos 1 1 2

en la unidad

Tipo de compresores 0 0 3

utilizados

0=1 On/Off

1=2 On/Off

2=1 BLDC
3=1BLDC+On/Off

Presostato BP: retardo 90 60 0 999

de alarma desde
arranque del
compresor

Si C049 =0 la alarma

salta incluso si los
compresores
estan apagados.

Si C049>0, la alarma

solo salta con los
compresores
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L/E
L/E

L/E

L/E

L/E

L/E

L/E

L/E

L/E

L/E

Modbus
HR162

HR163

HR164

HR326
(2R)
HR194

HR199

HR206

HR207

HR269
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encendidos
8.6.3 Fuente

Cdodigo  Descripcidn Def. MAP. Min. Max. U.M. L/E Modbus

S025 Ventilador fuente: puntode 45,0 150 0,0 999,9 °C/°F L/E HR231
consigna reduccion ruido (2R)

S028 Ventilador fuente en 30,0 29 -999,9 999,9 °C/°F L/E HR235
refrigeracion: punto de (2R)
consigna

S031 Ventilador fuente en 45,0 29 0,0 999,9 °C/°F L/E HR241
refrigeraciéon: punto de (2R)
consigna en el arranque

S032 Ventilador fuente: retardo 240 5 0 999 S L/E HR243
de arranque en
refrigeracion

S034 Ventilador fuente: 150 5 0,0 99,9 K L/E HR246
diferencial en refrigeracion (2R)

S036 Ventilador fuente 2000 O 0,0 100,0 % L/E  HR250
modulante: valor min de (2R)
velocidad

S037 Ventilador fuente 80,0 100 0,0 100,0 % L/E HR252
modulante: valor max de (2R)
velocidad

S064 Tipo de circuito de aire de 0 0 1 - L/E CS042
la fuente
O=Independiente
1=Comun

S065 Tipo de ventilador fuente 0 0 1 - L/E CS044

0/1=Modulante/ON/OFF

8.6.4 Configuracion de entradas/salidas
Codigo Descripcion Def. MAP. Min. Max. UM. L/E Modbus

HC15 Configuracién de ID2 2 9 0 10 - L/E HR298
HCO06 Configuracién de ID4 0 4 0 10 - L/E HR291
HC54 Configuracion de NO4 7 5 0 11 - L/E HR743
HC72 Configuracién de Y2 3 0 0 3 - L/E HR245

8.6.5 Parametros mCH2 (solo modelos Legacy)
Cdédigo  Descripcion  Def. MAP. Min. Max. U.M. L/E Modbus
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F027 Compresores 0 1 0 1 - L/E -
parcializados
(0=NO
1=Si)
F027 Habilitacion 0 1 0 1 - L/E CS49
de
compresor
parcializado
0/1=No/Si

8.7 ALARMAS Y SENALIZACIONES

8.7.1 Tipos de alarmas
Las alarmas gestionadas por el control son de tres tipos, en funcién del modo de restauracién:

¢ A - automatico: la alarma se resetea y el dispositivo interesado se reinicia automaticamente cuando cesa la condicién
de alarma.

* R - semiautomatico: si la condicion de alarma se produce varias veces, la alarma pasa a restauracion manual y es
necesaria la intervencién de un operario para reiniciar el dispositivo.

* M - manual: es necesaria la intervencién de un operario para reiniciar el dispositivo.

Las alarmas que requieren una intervencion de la asistencia técnica indican la solicitud en el display mediante el
encendido parpadeante del icono de la llave. El icono de la llave encendido indica que un dispositivo ha alcanzado el
umbral programado del nimero de horas de funcionamiento, y es necesario una intervencién de mantenimiento (el
codigo de alarma indica cudl es el dispositivo interesado).

La restauracién de algunas alarmas se puede configurar a través de un parametro. Las alarmas configurables son:
* Presostato de alta presién
* Presostato de baja presion

e Alarma antihielo

Usuario | COD. Descripcion P | Min. | Max. | U.M.
M uos1 Configuracién del reseteo de las alarmas de presién- | re | O 7 -
antihielo d.
0 = presostato de alta presion, presostato de baja 7

presion, antihielo: todas en reinicio manual.

1 = presostato de alta presion, presostato de baja
presidn, antihielo: todas en reinicio automatico.

2 = presostato de alta presién y antihielo en reinicio
manual, presostato de baja presidn en reinicio
automatico.

3 = presostato de alta presidn en reinicio manual,
presostato de baja presidn y antihielo en reinicio
automatico.

Pagina 192 de 295

.

"LisTED

Intertek
5028820




Ecochillers

4 = presostato de alta presién y presostato de baja
presién en reinicio manual, antihielo en reinicio
automatico.

5 = presostato de alta presién y presostato de baja
presion en reinicio semiautomatico, antihielo en
reinicio automatico.

6 = presostato de alta presidn y presostato de baja
presidn en reinicio semiautomatico, antihielo en
reinicio manual.

7 = presostato de alta presidn y antihielo en
Reinicio manual, presostato de baja presién en
reinicio semiautomatico.
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8.7.1.1 Presencia de alarmas

Nota: a través del terminal de usuario se accede solo a las alarmas activas sin contrasefia o, con contrasefia, a las
dedicadas a la inicializacién de la unidad y a su optimizacion. Se sefala la presencia de una alarma mediante la activacién
del zumbador y el encendido del icono de la alarma parpadeante. Pulsando Alarma, se silencia el zumbador y se muestra
el cddigo de la alarma (en la linea superior) y la posible informacién adicional (en la linea inferior). La activacién de la
alarma queda registrada en el registro de alarmas. Si la alarma se restaura automaticamente, se apaga la tecla de
alarma, el cddigo de alarma desaparece del listado y el evento de finalizacién de la alarma se transcribe en el registro de
alarmas.

Procedimiento (reconocimiento de alarmas):
1. pulsar Alarma: el zumbador se silencia, aparece en el display el cédigo de alarma;
2. pulsar ARRIBA/ABAJO para desplazarse por el listado de alarmas;

3. una vez terminada la visualizacidn, seleccionar Esc y pulsar PRG para salir.

Procedimiento

N

Pulsando la tecla Alarma se silencia el zumbador y se muestra el cédigo de alarma. Pulsando ARRIBA/ABAJO se desplaza
por el listado del resto de posibles alarmas.
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Pulsando la tecla Alarm durante mas de 3 s se resetean las alarmas: el texto noAL indica que no existen mds alarmas
activas. Pulsando la tecla PRG se sale del listado de alarmas.

Se puede realizar el reseteo de una alarma pulsando Alarma durante mas de 3 s. Si todavia existe la condicidn que ha
generado la alarma, esta se reactiva. Se puede cancelar el registro de alarmas mediante el parametro ClrH, al que se
puede acceder desde el nivel Servicio desde el terminal o desde APPLICA via smartphone, con conexién BLE, a través del
comando especifico en la pagina de alarmas (es necesario acceder al nivel de “Asistencia”). Se pueden realizar las
mismas operaciones actuando desde APPLICA a través de smartphone mediante los comandos especificos en la pagina
de alarmas (es necesaria la conexion BLE accediendo al nivel de “Asistencia”).

Notas:
¢ La operacién de cancelacidn del registro de alarmas es irreversible.

¢ Ver el capitulo de Funciones para los pardmetros de alarma: temperatura de salida del evaporador, antihielo,
compresor.

¢ El zumbador se activa con todas las alarmas.
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8.7.2 Listado de alarmas

Cod.

A01

A02

AO03

AO4

A05

A06

A08

A09

Al10

All

Al12

Al3

Al4

Descripcion

Unidad: n2
escrituras en
memoria
permanente
Unidad: escrituras
en memoria
permanente
Unidad: alarma
remota por
entrada digital
Unidad: sonda
punto de
consigna remoto

Unidad: sonda
temperatura agua
retorno sumin.
Unidad: sonda
temperatura agua
impulsién sumin.
Unidad:
sobrecarga
bomba suministro
1

Unidad:
sobrecarga
bomba suministro
2

Unidad: flujostato
(con bomba
sumin. 1 activa)
Unidad: flujostato
(con bomba
sumin. 2 activa)
Unidad: grupo de
bombas de
suministro
Unidad:
mantenimiento
de bomba
suministro 1
Unidad:
mantenimiento
de bomba
suministro 2

Reseteo

M

M

M

Efecto

Apagal la
unidad

Usa
punto de
consigna
estandar
Apaga la
unidad

Apaga la
unidad

Apaga la
unidad

Apaga la
unidad

Apaga la
unidad

Anomalia

Prioridad

Anomalia

Anomalia

Grave

unidad

Anomalia

Grave
unidad

Grave
unidad

Anomalia

Anomalia

Grave
unidad

Grave
unidad

Grave
unidad

Param.

Anomalia

Retardo

No

No

No

10s

10s

10s

No

No

Param.
uo45/u
046
Param.
uo45/u
046

No

uooo0

Param.
uoo3

N° de
intentos

Period
o eval.

(s)
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Al15  Unidad: alta A - Anomalia Param. - -
temperatura del uo32/uU
agua enfriada 033

Al16  Unidad:sondade A Deshabilit Anomalia 10s - -
temperatura de aFCy
retorno fuente Compens
agua/aire acion

(Unidad
A/W)

Al17  Unidad: A - Grave Pardm. - -
mantenimiento unidad S000
de bomba fuente
1

A18  Unidad: M Deshabilit Anomalia Pardm. - -
Advertencia del aFC U032/1
free cooling 80s

A19  Circuito 1l:sonda A Apaga el Grave 10s - -
de presién de circuitol  circuito 1
condensacion

A20  Circuito 1:sonda A Apaga el Grave 10s - -
de temperatura circuitol  circuito 1
de condensacion

A21  Circuito 1l:sonda A Apaga el Grave 10s - -
de presion de circuitol | circuito 1
evaporaciéon

A22  Circuitol:sonda A Apaga el Grave 10s - -
de temperatura circuitol circuito 1
de evaporacion

A23  Circuitol:sonda A Apaga el Grave 10s - -
de temperatura circuitol  circuito 1
de descarga

A24  Circuitol:sonda A Apaga el Grave 10s - -
de temperatura circuitol circuito 1
de aspiracion

A25 Circuito 1: Param. Apaga el Grave No - -
presostato de uo81. circuitol | circuito 1
baja presion

A26  Circuito 1: M Apaga el Grave No - -
transductor de circuitol @ circuito 1

alta presidn/alta
temperatura de
condensacién
A27  Circuito 1: A (R) Apaga el Grave No 3 3600
transductor de circuitol | circuito 1
baja presion
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A28

A29

A30

A31

A32

A33

A34

A35

A36

A37

A38

A39

A40

A4l

A42

A43

Circuito 1:
antihielo
temperatura
Circuito 1:
presostato de
baja presion
Circuito 1:
sobrecarga
compresora 1
Circuito 1:
sobrecarga
compresora 2
Circuito 1:
mantenimiento
de compresor 1
Circuito 1:
mantenimiento
de compresor 2
Circuito 1:
mantenimiento
de ventilador
fuente

EVD circuito 1:
LowSH

EVD circuito 1:
LOP

EVD circuito 1:
MOP

EVD circuito 1:
error motor
EVD circuito 1:
cierre de
emergencia
EVD circuito 1:
cierre de valvula
incompleto
EVD circuito 1:
desconexion

Circuito 1: alarma
de envolvente +
zona de alarma
BLDC circuito 1:
alta diferencia de
presién en
arranque

Param. Apaga el
U081 circuito 1

Param. Apaga el
uos1 circuito 1

M Detiene
compr. 1
Circ. 1

M Detiene
compr.2
Circ.1

A -

A -

A -

M Apaga el
circuito 1

A -

A Apaga el
circuito 1

M Apaga el
circuito 1

A -

A -

A Apaga
circuitosl
y2

A (R) Apaga el
circuito 1

A No
permite
arranque
BLDC 1
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Grave
circuito 1

Grave
circuito 1

Anomalia
circuito 1

Anomalia
circuito 1

Anomalia
circuito 1

Anomalia
circuito 1

Anomalia
circuito 1

Grave

circuito 1
Anomalia
circuito 1
Grave

circuito 1
Grave

circuito 1
Anomalia
circuito 1

Anomalia
circuito 1

Grave
circuitoly
2

Grave
circuito 1

Grave
circuito 1

Param.

U052

Param.

C049,
C050
No

No

Param.

C000

Param.

€003

Param.

S008

Param.

E024

Param.

EO025

Param.

E026

No

No

No

30s

Param.

PO0O3

5 min

3600

3600



Ecochillers

A44  BLDC circuito 1: A (R) - Grave 45s 5 3600
arranque fallido circuito 1

A45 BLDC circuito 1: A Apaga el Grave Param. - -
baja diferencia de circuitol  circuito 1 P0O04
presion

A46  BLDCcircuito 1: M Apaga el Grave No - -
alta temp. gas circuitol circuito 1
descarga

A47  Speed drive 1: A Apaga el Grave 30s - -
desconexion circuitol | circuito 1

/BLDC1

A48  Speed drive 1: A (R) Apaga el Grave No 3 3600
alarma + cddigo circuitol  circuito 1
de error /BLDC 1

A49  Unidad: circuito2 A - Grave 30s - -
desconectado circuito 2

A50 Unidad circuito2: M - Anomalia No - -
n2 escrituras
memoria
permanente

A51  Unidadcircuito2: M - Anomalia No - -
escrituras
memoria
permanente

A52  Circuito 2:sonda A Apaga el Grave 10s - -
de presién de circuito2  circuito 2
condensacién

A53  Circuito 2:sonda A Apaga el Grave 10s - -
de temperatura circuito2  circuito 2
de condensacién

A54  Circuito 2:sonda A Apaga el Grave 10s - -
de presion de circuito2  circuito 2
evaporacion

A55  Circuito 2:sonda A Apaga el Grave 10s - -
de temperatura circuito 2 | circuito 2
de evaporacion

A56  Circuito2:sonda A Apaga el Grave 10s - -
de temperatura circuito 2  circuito 2
de descarga

A57  Circuito2:sonda A Apaga el Grave 10s - -
de temperatura circuito 2 | circuito 2
de aspiracion

A58  Circuito 2: Param. Apaga el Grave No - -
presostato de alta UO081. circuito2  circuito 2
presion
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A59

A60

A61

A62

A63

A64

A65

A66

A67

A68

A69

A70

A71

A72

A73

A74

Circuito 2:
transductor de
alta presién/
alta temperatura
de condensacién
Circuito 2:
transductor de
baja presion
Circuito 2:
antihielo
temperatura
Circuito 2:
presostato de
baja presion
Circuito 2:
sobrecarga
compresora 1
Circuito 2:
sobrecarga
compresora 2
Circuito 2:
mantenimiento
de compresor 1
Circuito 2:
mantenimiento
de compresor 2
Circuito 2:
mantenimiento
de ventilador
fuente

EVD circuito 2:
LowSH

EVD circuito 2:
LOP

EVD circuito 2:
MOP

EVD circuito 2:
error motor
EVD circuito 2:
cierre de
emergencia
EVD circuito 2:
cierre de valvula
incompleto
EVD circuito 2:
desconexion

M Apaga el
circuito 2
A (R) Apaga el
circuito 2

Param. | Apagael
uo81 circuito 2

Param.  Apagael
uo81 circuito 2

M Detiene
compr.1
Circ.2

M Detiene
compr.2
Circ.2

A -

A -

A -

M Apaga el
circuito 2

A Apaga el
circuito 2

A Apaga el
circuito 2

M Apaga el
circuito 2

A Apaga el
circuito 2

A Apaga el
circuito 2

A Apaga el
circuito 2
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Grave
circuito 2

Grave
circuito 2

Grave
circuito 2

Grave
circuito 2

Anomalia
circuito 2

Anomalia
circuito 2

Anomalia

Anomalia

Anomalia

Grave
circuito 2
Grave
circuito 2
Grave
circuito 2
Grave
circuito 2
Grave
circuito 2

Grave
circuito 2

Grave
circuito 2

No

No

Param.

U052

Param.

C049,
C050
No

No

Param.

C006

Param.

C003

Param.

S012

Param.

E024

Param.

EO025

Param.

E026

No

No

No

30s

3600

3600
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A75  Circuito 2: alarma A (R) Apaga el Grave Param. 3 3600
de envolvente + circuito2  circuito 2 P0O03
zona de alarma

A76 BLDC circuito 2: A No Grave 5 min - -
elevada permite circuito 2
diferencia de arranque
presion en BLDC 2
arranque

A77  BLDC circuito 2: A (R) - Grave 45 5 3600
arranque fallido circuito 2

A78 BLDC circuito 2: A Apaga el Grave P004 - -
baja diferencia de circuito2  circuito 2
presion

A79 BLDC circuito 2: M Apaga el Grave No - -
alta temp. gas circuito 2 | circuito 2
descarga

A80  Speed drive A Apaga el Grave 30s - -
circuito 2: circuito 2  circuito 2
desconexion / BLDC 2

A81  Speed drive A (R) Apaga el Grave No 3 3600
circuito 2: alarma circuito 2 | circuito 2
+ codigo de error / BLDC 2

A87  Unidad: EVD A Apaga la Grave No - -
Evolution no unidad unidad
compatible
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9 DRIVE PARA VALVULA DE EXPANSION ELECTRONICA

9.1 INTRODUCCION

Los drivers de la serie EVDRIVEO4 son dispositivos estudiados para la gestion de vélvulas de expansion electrénicas paso a
paso bipolares.

Estan disponibles en version empotrada y ciega (segin modelo).

La interfaz de usuario de las versiones empotradas consta de una pantalla grafica LCD, de seis botones y garantiza un indice
de proteccion IP40.

Las versiones ciegas deben utilizarse con una interfaz de usuario remota.

Pueden ser alimentados tanto en corriente alterna como en corriente continua (24 VAC/DC).

Los drivers pueden trabajar con las sondas de temperatura mas habituales (NTC y Pt 1000) y con los transductores de
presién mas habituales (0-20 mA, 4-20 mA, 0-5 V ratiométrico y 0-10 V).

Disponen de entradas digitales configurables (habilitacién del funcionamiento, cambio de pardmetros configurados,
estado del médulo de respaldo, etc.). Una salida digital @ 250 VAC (relé electromecanico) configurable como salida de
alarma, electrovalvula o valvula de resincronizacién.

A través del puerto USB es posible realizar la carga y descarga de los pardmetros de configuracion (utilizando una unidad
flash USB comun); a través de este puerto (o del RS-485), también es posible conectar los dispositivos al administrador de
parametros del sistema de software de configuracion (a través de una interfaz serial).

Através del puerto de comunicacién CAN (o el RS-485) es posible conectar los dispositivos a un controlador o a una interfaz
de usuario remota.
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A través del médulo de respaldo EPS4B finalmente es posible cerrar la vélvula en caso de falta de alimentacion de los
controladores.

La instalacidn es en carril DIN.

Entre las diversas funciones se destaca la posibilidad de trabajar tanto en modo auténomo como bajo la supervisidn de un
controlador, la gestion tanto de valvulas de expansidn electrénicas genéricas como de las valvulas mas comunes Sporlan,
Alco, Danfoss, Sanhua, Castel y la gestidn de las sondas de respaldo.

9.2 DESCRIPCION
El siguiente dibujo muestra el aspecto del EVDRIVEO4.
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La siguiente tabla muestra el significado de las partes de EVDRIVEQ4

Part Meaning
1 digital output
iy analog inputs and free of voltage digital inputs
3 CAM port (not available in model EFD4BX4)
4 CAM port line termination (not available in model EFD4EBX4)
5 display and keyvboard (not available in models EFD4BX4, EFD4BC4 and EFD4BF4)
& reserved
7 bipolar stepper motor cutput
8 USE port
Q power supply
10 R5-485 port (not available in models EPD4BX4 and EFD4BC4)
11 R5-485 port line termination (not available in models EFD4BX4 and EPD4BC4)
12 signalling LEDs
13 high voltage digital input (not available in model EPD4BX4)

.
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9.3 CONEXION ELECTRICA

El siguiente dibujo muestra los conectores de EVDRIVEOA4.

150
posare nupplly pors 2iznlmr elmpper e uipus
M T 1
Vet | ew |J .-url«,r--la:ul-;;-rl-;-ml,:,-l
RE=AES pam
Inekarmm, RS-4A5 port PAEPa
I 11 1
[]
n
MO P | DWTHR | G | YD |
k.
EVCD
tvpry Cantral drsop
]
n
}.‘m- CAN-| Gl | .'.'\.l'.l KT |
| I L1 1 1
frigh solags: CAN porL CAN port
dhgital input Fre: T nation
Wl
|:11| Ha |.-.--\.- sovw | dwin | i | i3 || A | & |.m:| &l | wia |
L 1 L ]
digital gutput analeg inputs ard fres of vollage digital inputs

Las siguientes tablas muestran el significado de los conectores;

9.4 Salidadigital

Relé electromecanico.

Terminal Meaning
Co1 common digital output
MO normally open contact digital cutput

.
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9.5 Entradas anal6gicas y entradas digitales libres de tension

Part Meaning

+12W power supply 0-20 mas4-20 mASD-10 V transducers (12 VDC £10%, 60 mA& max.)

+5Y power supply 0-5 WV ratiometric transducers (5 VDC £5%, 40 mA max.)

GMND ground analog inputs and free of voltage digital inputs

DIl digital input 1 (non optoisclated free of voltage contact; 5 v when not loaded, 3.3 ma when loaded)

D1z digital input Z (non optoisclated free of voltage contact; 5 v when not loaded, 3.3 mA when loaded)

GMND common analog inputs and free of voltage digital inputs

i analog input 1 (which can be set wia configuration parameter for NTC/Pt 1000 probes and for
0-20 mA/4-20 mA)

1 analog input 2 (which can be set via configuration parameter for NTC/Pt 1000 probes and for
0-20 mAS4-20 maS0-5 V ratiometric transducers)

GMD common analog inputs and free of voltage digital inputs

AIS analog input 3 {(which can be set via configuration parameter for NTC/Pt 1000 probes)

s analog input 4 (which can be set via configuration parameter for 0-20 masf4-20 maf0-5 W

.
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9.6 Puerto CAN no optoaislado, con protocolo de comunicacién CANBUS.

Terminal | Meaning
CAN+ signal +
CAN- signal -
GMND ground
VDT power supply remote user interface (22... 35 VDC, 100 mA max.)

El nimero maximo de dispositivos que pueden hacer una red CAN (32) depende de la carga del bus; la carga del
bus depende de la tasa de baudios de la comunicacién CANBUS y del tipo de dispositivo en la red (por ejemplo:
una red CAN puede estar compuesta por un controlador programable, cuatro expansiones de E/S y cuatro

interfaces de usuario con tasa 500,000 baudios).
- Conecte el puerto CAN usando un par trenzado.
- No conecte mas de cuatro expansiones de E/S.

9.7 Terminacion de linea del puerto CAN (no disponible en el modelo EPD4BX4)
Colocar el microinterruptor 2 en posicion on (120 W, 0,25 W) para enchufar la terminacion de linea del puerto CAN

(enchufar la terminacion del primer y del ultimo elemento de la red).
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9.8 Salida de motor paso a paso bipolar

Terminal | Meaning
v BATT backup power supply input
SHIELD commaon bipolar stepper motor shielded cable
S0 1A bipolar stepper motor coil 1
S0 1B bipolar stepper motor coil 1
S0 ZA bipolar stepper motor coil 2
S0 2B bipolar stepper motor coil 2

Con referencia a la tabla anterior, la siguiente muestra cdmo conectar a EVDRIVEO4 las véalvulas de expansién electrénica
mds comunes Sporlan y Alco.

Wire (color)

Terminal
Sporlan SER, SEI, Alco EX4, EX5, EX6,
Alco EXM/EXL-246 Danfoss ETS
SEH and ESX EX7 and EX8
SO 14 green wire blue wire blue wire green wire
SO 1B red wire vellow wire brown wire red wire
SO 24 black wire white wire white wire white wire
S0 2B white wire orange wire black wire black wire

.
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9.9 Fuente de Poder

Terminal Meaning

power supply device (not isclated; 24 VAC +10% -15%, 50/60 Hz £3 Hz, 40 VA max. or

24... 37 VDC, 22 W max.)

V=4

power supply device (not isolated; 24 VAC +10% -15%, 50/60 Hz %3 Hz, 40 VA max. or

24... 37 VDC, 22 W max.)

- proteja la fuente de alimentacidn con un fusible de 2 A-T 250 V

- siel dispositivo se alimenta en corriente continua, es necesario respetar la polaridad de la tensién de
alimentacién.

9.10 Puerto RS-485 (no disponible en los modelos EPD4BX4 y EPD4BC4)
Puerto RS-485 no optoaislado, con protocolo de comunicacion MODBUS.

Terminal | Meaning

GMND ground
RE485+ 01 = & = + (terminal 1 of the transceiver)
RS4585- 00 = B = - (terminal 0 of the transceiver)

- conecte el puerto RS-485 MODBUS usando un par trenzado.

9.11 Terminacion de linea de puerto RS-485 (no disponible en los modelos EPD4BX4 y
EPD4BC4)

Colocar el microinterruptor 1 en posicion on (120 W, 0,25 W) para enchufar la terminacién de linea del puerto RS-485
(enchufar la terminacion del primero y del Ultimo elemento de la red).

n 2
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9.12 Entrada digital de alto voltaje
Entrada digital de alto voltaje (si esta presente).

Part Meaning
DIHV1 high woltage digital input (optoisolated contact; 115 VAC -10%... 230 VAC +10%:)
DIHV1 high woltage digital input (optoisolated contact; 115 VAC -10%... 230 VAC +10%)

.
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9.13 Ejemplo de conexion eléctrica
El siguiente dibujo muestra un ejemplo de conexién eléctrica de EVDRIVEOA4.
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cablear correctamente los dispositivos como se indica en el dibujo.
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9.14 Informacion adicional para la conexién eléctrica
- No operar en los bloques de terminales del dispositivo con atornilladores eléctricos o neumaticos.

- Si el dispositivo ha sido trasladado de un lugar frio a uno cdlido, la humedad podria condensarse en el interior; esperar
alrededor de una hora antes de suministrarlo.

- Asegurese de que la tensidon de alimentacidn, la frecuencia eléctrica y la potencia eléctrica del dispositivo correspondan
a las de la alimentacién local.

- Desconecte la fuente de alimentacion del dispositivo antes de repararlo.
- No utilice el dispositivo como dispositivo de seguridad.

- Para las reparaciones y para obtener informacion sobre el dispositivo, pdngase en contacto con la red de ventas de
EVCO.

9.15 INTERFAZ DE USUARIO

9.15.1 Informacion preliminar

EVDRIVEO4 esta disponible en versidon empotrada y ciega (segiin modelo). Las versiones incorporadas se pueden
programar a través de la interfaz de usuario, las ciegas deben usarse con una interfaz de usuario remota (por ejemplo,
EPJgraph): ambas versiones se pueden programar a través del administrador de parametros del sistema de software de
configuracién. Utilizando una llave flash USB comun también es posible realizar la carga y descarga de los pardametros de
configuracion.

9.15.2 Teclado (no disponible en las versiones ciegas)
La siguiente tabla muestra el significado del teclado.
Button Preset function

- cancel, hereinafter alsc called "button ESC”

< move to left, hereinafter also called "button LEFT”

fal increase, hereinafter also called "button UP”

i decrease, hersinafter also called "button DOWN”

T move to right, hereinafter also called "button RIGHT”

. confirmation, hersinafter also called "button ENTER"
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9.15.3

LED de sefalizaciéon

La siguiente tabla muestra el significado de los LED en la parte frontal del dispositivo.

LED Meaning
LED power supply
ON if it is lit, the device will be powerasd
if it is out, the device will not be powered
LED stepper output 1
if itis lit, the valve will be stopped and completely closed
STEP 1 if it flashes slowly, the valve will be stopped and completely open

.
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if it flashes guickly, the valve will be moving

if it is out, the valve will be stopped and open in an intermediary position
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LED auxiliary
if parameter Ph80 = 0, LED status
if it is lit, the device will be working in superheating algorithm modality
if it flashes slowly, the device will be working in manual or in debugger modality
if it flashes quickly, the device will be working in analog positioner modality
if it iz Off, the device will be in a different status
= !

STEP 2 . . . ;
if it flashes quickly, the MOP alarm will be running
if it flashes slowly, the LOP alarm will be running
if it is out, no MOB/LOF alarm will be running
if parameter PhE0 = 2, LED high superheating/low superheating alarm
if it flashes quickly, the high superheating alarm will be running
if it flashes slowly, the low superheating alarm will be running
if it is out, no high superheating/low superheating alarm will be running
LED alarm
if it is On, an alarm will b2 running
if it flashes slowly, it is necessary to disable the device so that the modification of the configuration

iy parameters has effect
if it flashes quickly, it is necessary to switch off/fon the power supply of the device so that the
modification of the configuration parameters has effect
if it is Off, no alarm will be runming
LED communication
if it is OM, a device-controller communication alarm will be running and the valve is halted or if there
is activity on the USB port
cOM if it flashes slowly, the device-controller communication will be in the warning status

if it flashes quickly, a device-controller communication alarm will be running and the device will be
working in stand alone modality
if it is OFF, the device will be working in stand alene modality or no device-controller communication
alarm will be running

9.16 OPERACION

9.16.1 Encendido y resincronizacion

En el encendido y después de una resincronizacién, se adquieren los parametros fundamentales para el movimiento del
motor.

Los parametros de las unidades de medida de presidon y temperatura se cargan en el encendido y, si es necesario, se
realiza la conversidn de todos los pardmetros de presién y temperatura.
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Los parametros que se cargan solo durante la fase de inicializacién y, por lo tanto, requieren un reinicio para cargarse, se
denominan parametros de fabricante (menu Fabricante) y solo se pueden modificar en el estado de espera.

9.16.2 Seleccidon de Refrigerante
El Tipo de parametro del refrigerante (Pi00) permite seleccionar el gas adecuado para la aplicacion.

Pi00 Gas Min. pressure Min. temperature Max. pressure Max. temperature

[BarA] [°C] [BarA] [°C]
0 R22 0.00 -75.9 49.58 96.1
1 R134A 0.00 -98.0 40.57 101.0
2 R402A 0.00 -80.8 40.66 74.1
3 R404A 0.00 -79.4 36.81 71.4
4 R407A 0.00 -72.0 43.59 81.1
5 R407C 0.00 70.4 45.30 85.5
6 R410A 0.00 -70.5 48.91 71.2
7 R417A 0.00 -68.5 37.91 84.4
8 R422A 0.00 -77.3 31.15 63.5
9 9R422D 0.00 -72.0 37.23 77.6
10 R507A 0.00 -80.8 36.88 70.4
11 R744 0.00 -56.5 73.75 30.9
12 R438A 0.00 -70.1 40.43 82.8
13 R401B 0.00 -64.9 46.01 105.0
14 R290 0.50 -56.9 42.00 96.0
15 R717 1.00 -33.5 112.77 131.9
16 R1270 0.00 -121.8 46.50 92.2
17 R32 0.00 -119.9 57.50 77.8
18 R407F 1.00 -39.7 32.00 65.5
19 R1234ZE 0.27 -45.6 17.57 73.9
20 R1234YF 0.32 -52.8 33.82 94.6
21 R723 0.10 -73.8 39.99 76.9
22 R452A 0.22 -70.0 35.40 70.0
23 R513A 0.20 -60.0 33.04 90.0
24 R454B 1.00 -50.2 42.63 68.3
25 R448A 0.17 -70.0 32.52 70.0
26 R449A 0.16 -70.0 31.59 70.0
27 R23 1.14 -80.0 46.99 25.0

9.16.3 Seleccion de la Véalvula

Para seleccionar la valvula deseada, es necesario configurar el valor correcto en Seleccion de valvula (parametro Pi07).
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Ajustar este parametro a valor 0 (valvula genérica) implica configurar los parametros Pr50 a Pr55, con los que es posible
especificar el valor de cada parametro de la vélvula.

Con la funcién “Copiar seleccionada a vélvula genérica” es posible copiar los valores por defecto de la vélvula
seleccionada a los de la valvula genérica, con el fin de utilizarlos como referencia para posibles modificaciones.

Si se selecciona una valvula predefinida (parametro Pi07 > 0), todos los pardmetros relevantes especificos de esa valvula
se cargan automaticamente desde la memoria flash, de acuerdo con la siguiente tabla:
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(= (=1
2 " 7
= - - q Sz | 82| %
g c 8 £l g% B 2E | BE | B
z Sh SES zH =] =g = | E
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5 2 7 i35 =s g2 st | 2t | g%
s = B =25 &% e &3 T3 | ==
0 Generic valve 0 0 0 0 0 0 Full step 2ph
i Sporlan ©02 0 2500 3125 400 275 [1] Full step 2ph
2 Sporlan SER AA 0 2500 3500 400 120 0 Full step 2ph
Sporlan SER A
Sporlan SER B
Sporlan SER C
Sporlan SER D
3 Sporlan SERI F 0 2500 2500 400 120 0 Full step 2ph
Sporlan SERI G
Sporlan SERI ]
Sporlan SERI K
Sporlan SERI L
4 Sporlan SER 1.5 to 20 0 1596 3500 400 160 0 Full step 2ph
5 Sporlan SEI 0.5 toll 0 1596 3500 400 160 0 Full step 2ph
3 Sporlan SEI 20 0 3193 6500 400 160 0 Full step 2ph
7 Sporlan SEI 50 0 6386 7500 400 160 0 Full step 2ph
] Sporlan SEH 100 il 6386 7500 400 160 o Full step 2ph
a9 Sporlan SEHI 175 0 6386 6300 400 160 0 Full step 2ph
Sporlan SEHI 400
i Sporlan SDR-3 0 3193 3512 200 160 [1] Full step 2ph
11 Sporlan SDR-4 0 6386 7025 200 160 1] Full step 2ph
12 Sporlan ESY unipolar 24 224 300 40 260 [1] Full step 2ph
13 Spaorlan EDEV B unipolar 0 800 1250 200 120 0 Half step
Sporlan EDEV € unipelar
20 Castel 261 il 415 315 33 200 o Full step 2ph
21 Castel 262 0 195 255 23 200 50 Full step 2ph
Castel 263
22 Castel 264 0 985 1135 70 360 30 Full step 2ph
30 Alco EXM unipolar 16 250 350 45 130 0 Half step
Alco EXL unipolar
Xl Alco EX4 ] 730 1000 500 500 100 Full step 2ph
Alco EX5
Alco EX6
32 Alco EX7 il 1600 2000 500 730 250 Full step 2ph
33 Alco EXB 0 2600 3230 300 B0O 00 Full step 2ph
40 Danfoss ETS 12C 30 600 628 240 500 160 Full step 2ph
Danfoss ETS 24C
Danfoss ETS 25C
Danfoss ETS 50C
Danfoss ETS 100C
41 Danfoss ETS 12.5 0 2625 3150 300 100 73 Full step 2ph
Danfoss ETS 25
Danfoss ETS 50
42 Danfoss ETS 100 0 3330 42350 300 100 73 Full step 2ph
43 Danfoss ETS 250 0 3810 4550 300 100 73 Full step 2ph
Danfoss ETS 400
44 Danfoss ETS & unipolar 0 240 260 25 260 1] Half step
50 Sanhua WPF 12.5 0 2600 3000 300 140 0 Full step 2ph
Sanhua VPF 25
Sanhua VPF 50
31 Sanhua WPF 100 il 3300 4400 300 140 o Full step 2ph
32 Sanhua WPF 150 0 3800 4400 300 140 0 Full step 2ph
Sanhua WPF 250
Sanhuz VPF £00
53 Carel ExV 50 480 500 50 430 100 Full step 2ph

El modo de conduccién se puede seleccionar a través del parametro Seleccidon del modo de conduccidn (Pi01). Si se
selecciona el valor 0 (Pi01=0) el modo de conduccién se calcula automaticamente para asegurar la maxima velocidad
segln el paso de la valvula seleccionada.
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Significa que si la tasa de paso nominal de la vélvula es superior a 625 pasos/s, se utilizaran 8 micropasos/s; mientras que
si la tasa de paso nominal es inferior a 625 pasos/s, se utilizaran 16 micropasos/s.

Se recomienda utilizar el tipo de conduccion de acuerdo con las caracteristicas de la vélvula.

El ciclo de trabajo de la valvula (parametro Pr45) representa el limite de funcionamiento continuo de la valvula: limitar la
actividad continua de la valvula reduce el calentamiento de la misma.

Por ejemplo: configurar Pr45 = 70% significa que por cada 70 ms en los que se utiliza la corriente operativa, habra 30 ms
en los que se aplicara la corriente de mantenimiento a la vdlvula.

Si el parametro se establece al 100%, este algoritmo se desactiva.

Ademas, este procedimiento se aplica solo al funcionamiento normal de la valvula: todos los movimientos forzados (por
ejemplo, cierre de sincronizacién, posicionamiento causado por errores de sonda o errores de comunicacion) son
continuos hasta que se alcanza la posicidn de destino.

9.16.4 Operacion

Durante la fase de resincronizacién (Synchro wait (1)) la valvula estd completamente cerrada. Cuando el instrumento esta
encendido, para asegurar el cierre completo, la valvula se cierra mediante pasos de Overdrive. En cambio, durante el
funcionamiento normal, para garantizar el cierre completo, la valvula se cierra en 0 pasos y luego se cierra otro 10%
*Pasos maximos de regulacion.

La valvula se re-sincroniza automaticamente en cada encendido.

Durante el funcionamiento normal de la valvula, se asume que la posicion 0% corresponde a la posicién fisica definida
por los pasos de regulacién Minima, y que la posicién 100% corresponde a la posicion fisica definida por los pasos de
regulacién Maxima.

Una solicitud de resincronizacién se puede sefialar utilizando varios métodos:

- flanco ascendente en la entrada digital DI2 (si DI2 esta configurado como “comando de resincronizacion” y el Modo
Habilitacion (parametro Pr06) esta configurado como “auténomo”.

- flanco ascendente en la solicitud de resincronizacion (ResR) si el modo Habilitacidn (pardmetro Pr06) estd configurado
como "red".

- peticion interna del algoritmo.

- al alcanzar el limite maximo de horas de funcionamiento (Horario de trabajo, parametro Pr40), Intervalo de
resincronizacion (pardmetro Pr41), si esta configurado.

Una solicitud de resincronizacién se realiza solo cuando es seguro hacerlo, por lo que cuando el estado es En espera
(Stand-by): esto significa que una solicitud de resincronizacion realizada cuando la valvula esta habilitada se realiza
automaticamente solo cuando esta deshabilitada.

Actualmente no es posible cancelar una solicitud.

La vélvula se mueve con una velocidad maxima definida por el pardmetro Stepping rate.
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La velocidad de posicionamiento depende del modo de funcionamiento:

- durante la resincronizacion se utiliza la velocidad maxima, pero hacia el final del posicionamiento se realiza una rampa
de desaceleracion.

- en el modo de depuracion se utiliza la velocidad del paso de depuracion (pardametro Prd0).
- en modo manual y para todos los demas posicionamientos se utiliza la velocidad maxima.
Usando el limite de apertura de la valvula (pardmetro Pr30) es posible adaptar la valvula a la aplicacion.

Por ejemplo, para una vélvula con una potencia nominal maxima de 10 kW instalada en una maquina con 7,5 kW, Pr30 se
estableceria en 75 %.

Asi, si la posicién objetivo solicitada es del 90%, la posicidn real final de la valvula puede ser del 67,5% = 90 x 75% de los
pasos maximos de regulacion.

Las variables visualizables para la posicion actual y el punto de ajuste en % estan todas referenciadas al rango real de uso
de la valvula (0 - Pr30%), mientras que la posicion en pasos es la posicion real.

Si se realiza una seleccion no valida (pasos max. = 0), se muestra un error de configuracion 23.
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9.17 MODO DE OPERACION

9.17.1 Informacion preliminar

EVDRIVEQ4 implementa un control de motor paso a paso de acuerdo con la maquina de estados presentada en la tabla a
continuacidn (en adelante, el documento hara referencia a estos estados).

El estado en el que se encuentra el algoritmo puede ser legible en el estado FSM (Finite State Machine, parametro Stat).
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FSM Meaning

o - Valve parameters acquisition
0 initialization o
- Reguest valve synchronization

o ) - Awaiting completion of synchronization
1 synchronization wait o
- Request positioning to 0%

- Awaiting end of positioning

]

positioning wait .
- Positioming to Pr20

- Awaiting resolution of probe alarm

3 probe alarm o
- Positioning to Pros
- Awaiting resclution of power supply alarm
4 grid alarm - Safe shutdown requested if backup battery is
operative
o - Awaiting positioning to communication alarm
5 communication alarm o
- Positioning to Prds
- Evaluating resynchronization request flag
10 stand-by off - Acquisition of relevant parameters
- Verifying consistency of parameters
- Evaluating Pr01 parameter to start the night
11 stand-by on
valve control
N - Analog positioner control in according to Prol
30 analog positioner )
selection
o - Positioning at stabilization position
40 stabilization

- Wait stabilization delay

4 start- - Positio ing a start-1 p osit
Stal up POSITIg
vwa __ntalt-up dEla,"

) ) - Confrel algerithm selection
42 algorithm selection o
- Set PID initializing request

- Valve controlled in manual mode
50 manual

- Debugging function active
51 debugger

] - Valve parameters acquisition
&1 SH or HGE algorithm

- Reguest valve synchronization

9.17.2 Seleccién del modo de espera (Stand-by) y funcionamiento

Al final de las operaciones de resincronizacion, la maquina entrara en estado de espera, durante el cual se cargan los
parametros del instalador y se verifican las configuraciones.
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En este estado se pueden modificar los parametros del instalador, que tienen efecto inmediato, y también los
parametros del fabricante, que requieren un reset.

Si no hay errores de configuracién, representados en Estado de Alarma (parametro AlSt) y Advertencia de Configuracion
(pardmetro CoWa), la valvula puede ser habilitada.

El modo de operacidn se configura utilizando el tipo de control principal (Pr01), y cuando la valvula esta habilitada:

siPRO1=0 el sistema permanece en Stand-by el (11)

siPRO1=6u8 inicia el modo algoritmo SH o HGB o manual, segun el modo de funcionamiento
(Pr02)

de lo contrario inicia el modo de operacidon del posicionador analdgico (30).

Tenga en cuenta que, independientemente del estado de la valvula habilitada, su deshabilitacion provocara un
procedimiento de posicionamiento utilizando el valor especificado en la posicidén de espera (parametro Pr20), después
de lo cual el estado cambia a Stand-by off (10).

9.18 Habilitacion de EVDRIVE0O4
Excluyendo los movimientos automaticos, es necesario habilitar el médulo de valvulas EVDRIVEO4 antes de moverlo.

El modo de habilitacién (parametro Pr06) configura las funciones habilitadas para ser aceptadas.

Cuando el mdédulo de valvulas se va a utilizar en modo independiente, se debe elegir una habilitacién desde el modo de
entrada digital (parametro PrO6 =0 o Pr06 = 1).

La seleccidn debe hacerse en base al tipo de entrada a utilizar.

Una aplicacién tipica del modo DIHV (parametro Pr06 = 1) es conectarlo en paralelo al compresor, de forma que la
vélvula se habilite junto con él.

Para habilitar la valvula mediante entradas digitales es necesario que estas estén correctamente configuradas, de lo
contrario se generard una alarma de configuracion.

En particular:
Si Pr06 = 0: la entrada DI1 o D12 debe configurarse como habilitada > Ph1l1=10Ph21=17??
Si Pro6 = 1: la entrada DIHV debe configurarse como habilitada >Ph31=1

Seleccionando los valores de 2 a 9, la valvula se puede habilitar a través del puerto serie usando los protocolos de
comunicaciéon MODBUS o CAN: esta seleccion debe realizarse si un controlador gestiona el EVDRIVEOA4.

Seleccionando valores de 6 a 9, es posible operar el EVDRIVEO4 en modo auténomo si ocurre una falla de comunicacioén,
en este caso las entradas DI1 o DI2 deben configurarse como habilitadas (parametro Ph11l =1 0 Ph21 =1).

La habilitaciéon de la valvula mediante una red de comunicacion requiere un sistema que asegure que la EVDRIVEO4
pueda determinar si el controlador todavia esta en linea: especificamente, el médulo espera que el controlador actualice
la variable.
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Habilite el comando de vélvula (parametro EnaV) periédicamente. Ver el parrafo “Error de comunicacién”
El comando Habilitar valvula (pardmetro EnaV) tiene diferentes direcciones segun el sistema de comunicacién elegido:

- PUEDE (Pr06 = 2 o Pr06 = 6)
- MODBUS RS-485 (Pr06 = 4 o Pr06 = 8): EnaV direccion = 1281

9.19 Entradas analdgicas

La configuracién de cada entrada analdgica se logra configurando el parametro relacionado: el tipo de sonda Aix (Piax)
determina el tipo de sonda conectada a la entrada analdgica y el uso de la sonda Aix (Piux) determina el uso de la
entrada analdgica, donde "x" es el nimero de entrada.

Las entradas analdgicas Al3 y Al4 estan dedicadas a la medida de la temperatura de aspiracion Ts y la presion del
evaporador Pe. Las entradas All y Al2 pueden utilizarse como sonda de respaldo o dejarse libres.

Durante el Stand-by off (10) se verifica la correccidn y consistencia de estos pardmetros: un error de configuracién
impedira salir de este estado. En este caso se genera una alarma (bit 1 de Estado de alarma (AlSt)), y se puede leer un
codigo de error en Advertencia de configuracién (CoWa).

El tipo de entrada se configura mediante el pardmetro Tipo de sonda Aix (Piax). Las entradas analdgicas deben
configurarse segln la sonda conectada:

- Al1 y AI3 pueden configurarse como NTC, Pt1000 o 0/4+20 mA.
- Al2 puede configurarse como NTC, Pt1000, 0/4+20 mA o radiométrico 0+5V.
- Al4 puede configurarse como 0/4+20 mA, 0+10V o ratiométrico 0+5V.

Por tanto, la sonda de temperatura que mide la temperatura de aspiracién (Ts), necesaria para el calculo del
Sobrecalentamiento, debe conectarse a una de las tres entradas analdgicas All, Al2 o Al3, mientras que la sonda de
presion para medir la presidn de evaporacion puede conectarse a cualquiera de las cuatro entradas analdgicas. Si la
entrada analdgica se utiliza para medir la presién, este pardmetro también define el rango de conversién.

El pardmetro de uso de la sonda Aix (Piux) define el uso de la entrada analégica: sonda primaria o de respaldo para medir
la temperatura o la presion.

Por ejemplo:

si Piad = 11 la entrada se configurard como 4+20 mA la lectura de presién se transformara en 0,5+8 Barg

Pe [BarA] A

R e et

400 20.00
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Cada una de las entradas analdgicas se puede configurar como “escalado” (Piax = 30), esto significa que su configuracion
estara determinada por pardmetros:

PxXty: tipo de entrada (0+20 mA, 4+20 mA para All, Al2 y Al3, 0+20mA, 4+20 mA, 05V o 0+10V para Al4)
PxYty: tipo de salida (BarA o Barg)

PxXM: valor maximo de entrada (por ejemplo, 15 mA, 20 mA, 5V, 100V, ...)

PxXm: valor de entrada minimo (por ejemplo, 0 mA, ..., 10mA,0V, 3V, ...)

PxYM: valor maximo de conversion de salida

PxXm: valor minimo de conversién de salida

Los parametros PxXYM y PxXm se expresan en las unidades de medida elegidas. Por ejemplo, si la entrada esta
configurada como sonda de presidn y la unidad de medida es Bar, estos parametros deben contener los valores minimo y
maximo centésimas de BarA o Barg segun PxYty.

En este ejemplo, se han aplicado los siguientes valores a la sonda Al4:
PH60 = 0 (unidad de medida de presion = Bar)

P4Xty = 1 (0+20mA)

PxYty = 1 (BarA)

P4XM = 2000 (expresado en centésimas)

P4Xm =400 (expresado en centésimas)

P4YM = 2500 (expresado en centésimas)

P4Ym = 1000 (expresado en centésimas)

9.20 Control de posicionador analdgico

El modo de posicionador analdgico permite mover la posicidén de la valvula linealmente con respecto al valor aplicado a
la entrada analégica activa.

Para entrar en el modo de posicionador analégico, desde Stand-by off (10), ajuste el tipo de control Principal (parametro
Pr01) al deseado y habilite la valvula; si toda la configuracidn es correcta entrar en Stand-by en (11), y luego en el
Posicionador Analdgico (30). Para salir del modo de posicionador analégico, es necesario deshabilitar la valvula, lo que
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provocara un movimiento de posicionamiento al valor especificado en la posicién de Stand-by (parametro Pr20), antes
de entrar en Stand-by off (10).

Pr01 = 01 -> posicionador analégico en All (0+20mA) ??

Pr01 = 02 -> posicionador analégico en Al2 (0+5V) ??

Pr01 = 03 -> posicionador analégico en Al3 (4+20mA)

Pr01 = 04 -> posicionador analdgico en Al4 (0+=10V) ??

Pr01 = 05 -> posicionador analégico en Al4 (usando el pardmetro Pia4 para seleccionar el tipo de sonda)

Pr01 = 07 -> posicionador analégico en AI3 (4+20 mA) y Al4 (0+10V): el posicionamiento se calcula utilizando el maximo
de los dos. La solicitud de resincronizacién se realiza solo si el posicionamiento resultante es <=1

Las entradas analdgicas no utilizadas se configuran de acuerdo con su respectivo uso de sonda Ai (pardmetro Pia).

Posthon g
- -===========-=
i
]
|
|
"
i
| Analog Input
0% . >
i] 20ma
4 0 ma
0 5V
1] v

9.21 ALGORITMO START-UP

Para ingresar al modo de algoritmo, desde Stand-by off (10), configure el parametro de tipo de control principal Pr01 =6
para realizar el control de sobrecalentamiento (SH) o PrO1 = 8 para realizar el control de derivacidén de gas caliente. Si
toda la configuracion es correcta entrar en Stand-by on (11) y luego en Estabilizacién (40), en el que se realiza un
posicionamiento a la posicidn de Estabilizacién (parametro Pr09) y esperar el retardo de Estabilizacidén (parametro Pr08).

Luego ingrese en Arranque (41), en el cual se realiza un posicionamiento a la posicién de Arranque (parametros Pc21 o
Pp21) y espere Retardo de Arranque (parametros Pc20 o Pp20).

Finalmente ingrese en la seleccién de Algoritmo (42) en el cual evalua el Tipo de control principal (parametro Pr01) y el
Modo de funcionamiento (pardmetro Pr02).
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100% A
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Pros : Pc20/Pp20 : Regolazione

Este estado también habilita el modo manual, el modo depurador o uno de los algoritmos-SH disponibles.

El modo de funcionamiento (Pr02) define el modo de operacién del algoritmo, mientras que el tipo de control principal
(Pr01) define qué algoritmo se puede utilizar.

Especificamente:

- Pr02 = 0: habilita el algoritmo-SH de control definido por el tipo de control principal (Pr01)

- Pr02 = 1: habilita el algoritmo manual, que permite el movimiento de la vélvula a la posicion especificada por la
posicion de set-point manual (Pr03).

- Pr02 = 2: activa un algoritmo especifico que mueve la valvula linealmente hacia arriba y hacia abajo, a la velocidad de
paso deseada, entre dos posiciones especificadas.

La carga del modo de funcionamiento (Pr02) se produce en cada ciclo principal y, por lo tanto, el cambio entre los tres
modos de funcionamiento del algoritmo se produce sin movimientos forzados de posicionamiento intermedio.

Tenga en cuenta que el modo de funcionamiento (parametro Pr02) y la posicién de consigna manual (parametro Pr03)
no se guardan en la memoria, esto significa que desde el restablecimiento, la valvula arranca siempre en modo
automatico con el modo de funcionamiento Pr02 =0y la posicién de consigna manual Pr03 = 0.

9.22 MODO MANUAL

En modo manual (pardmetro Pr02 = 1), permite mover la véalvula y llevarla al valor porcentual almacenado en la posicion
de set-point Manual (pardmetro Pr03) utilizando el paso maximo.

9.23 MODO DE DEPURACION

La funcién de depuracion esta habilitada cuando Pr02 = 2: la valvula se movera desde una posicion minima de
depuracién (parametro Prd1) a una posicion maxima de depuracidn (parametro Prd2) con la velocidad de paso definida
por la velocidad de paso de depuracion (parametro Prd0).

Internamente, el valor de la tasa de paso actuada se sujeta a la tasa de paso maxima de la valvula seleccionada.
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Pusition g

1007

%=

11 Step Rate = Prdl steps
-

9.24 ALGORITMO DE CONTROL

Al configurar el tipo de control principal (pardmetro Pr01), se selecciona el algoritmo para habilitar:

- Pr01 = 6: Algoritmo de control de sobrecalentamiento (SH)
- Pr01 = 8: Algoritmo de control de bypass de gas caliente

9.24.1 Algoritmo de control de sobrecalentamiento

El propdsito de este control es mantener el Sobrecalentamiento (SH) en su valor de Set-point, para maximizar la
eficiencia del sistema y asegurar que el compresor esté protegido por la entrada de liquido.

El SH suele estar controlado por un PID.
Después de seleccionar el algoritmo de control, es necesario configurar los diferentes pardametros de regulacién:

- Set-Point SH (Pc01, Pp01)

- Set-Point LoSH (Pc02, Pp02)

- Set-Point HiSH (Pc03, Pp03)

- Temperatura LOP (Pc04, Pp04)

- Temperatura MOP (Pc05, Pp05)

- Banda proporcional PID (Pc13, Pp13)

- Tiempo integral PID (Pc14, Pp14)

- Tiempo derivado de PID (Pc15, Pp15)

- Retardo de arranque (Pc20, Pp20)

- Posicion de arranque (Pc21, Pp21)

- Accidn rapida (Pr12)

- Umbral alto zona neutra (Pr10)

- Umbral de zona de banda inteligente (Pri1)
- Constante de tiempo del filtro SH (Pr14)
- Umbral de accidn rapida (Pr13)

La seleccidn del conjunto de parametros SH (SetP) admite la seleccidn de uno de dos conjuntos diferentes de parametros
de regulacion. Cada conjunto incluye el Set-Point SH, parametros PID y Set-Point de alarma LoSH, HiSH, MOP y LOP,
posicion de inicio y retardo.

Los usos de ejemplo son: usar los parametros setl para un enfriador, set2 para una bomba de calor.
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La seleccidn de conjuntos de parametros SH (SetP) admite el cambio de un conjunto de parametros de control a otro de
manera simple y rapida.

Es posible cambiar los juegos de parametros de regulacién directamente modificando la seleccién del juego de
parametros SH (Pr04), si hay una interfaz serial presente, o mediante entradas digitales configuradas correctamente en la
version independiente. Si una de las entradas digitales (DI1 o DI2 o DIHV) esta configurada como "Change SetP" (funcion
DI1 (Ph11) o funciéon DI2 (Ph21) o DIHV funcién (Ph31) configurada en 2), los conjuntos de parametros para el control PID
estan determinados por el estado de la entrada digital: el conjunto 1 se selecciona si la entrada es baja, el conjunto 2 se
selecciona si la entrada es alta. Si no se configura DI para la modificacién del conjunto de parametros, los datos se toman
directamente de la seleccién del conjunto de parametros SH (Pr04).

Con el modo de operacién seleccionado, el regulador utiliza el pardmetro de Set-Point SH relacionado. Este es un
parametro fundamental para el buen funcionamiento del algoritmo de control. Un Set-Point bajo asegura un mayor
rendimiento del evaporador, temperaturas mas bajas y variaciones minimas, pero tiene la desventaja de que el liquido
puede llegar al compresor.

El algoritmo utiliza diferentes parametros de regulacién, dependiendo del 4rea de trabajo:

- si el error medido es inferior a 0 se realiza un control normal agresivo.

- de lo contrario, si el error medido esta en la banda muerta (error inferior al umbral de la banda muerta (parametro
Pr10)), no hay cambio en la apertura de la véalvula.

- de lo contrario, si el error medido esta en la banda inteligente (error inferior al umbral de la banda inteligente
(parametro Pr11)), se utiliza un algoritmo inteligente.

- en caso contrario se realiza un control PID normal.

Si el error medido es inferior al umbral de accién rapida (parametro Pri3) en la operacidn anterior, se agrega el algoritmo
de "accion rapida" que fortalece auin mas la respuesta del algoritmo.

Error =
"“ 100% : "‘
Band_. . e e e ¢ e |« <5EEPOINE + Band
Mormal conkrol
L N — = -l b
smart band
[ [+ I P — | T-: ool o i U valve is opening
Dead band
0 SerPoins
Mormal agressive control
Pr--Eh_ LR BNN____NER____JRE§__ _NENR___JRE§N____} l-EhE:PIJIr:-i—FI-l3 U'alllle I.ﬁ ':Icﬁlng
Fast action contral
L)

Band = Pc13 or Ppl3
SetPoint = Pcll or Ppdl
Errar = 5H - SetPaint
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Todos los pardmetros de entrada, a excepcidn del tipo de control Principal (PrO1), se adquieren en cada ciclo principal.

9.24.2 Algoritmo de derivacion de gas caliente
El propdsito de este control es mantener la temperatura en su valor de referencia.

Después de seleccionar el algoritmo de control, es necesario configurar los diferentes pardametros de regulacién:

Punto de consigna de temperatura (Pc06, Pp06)
Banda proporcional PID (Pc13, Pp13)

Tiempo integral PID (Pc14, Pp14)

Tiempo derivado PID (Pc15, Pp15)

Retardo de arranque (Pc20, Pp20)

Posicidn de arranque (Pc21, Pp21)

Umbral alto zona neutra (Pr10)

Umbral de zona de banda inteligente (Pr11)

La seleccidn del conjunto de parametros SH (Pr04) funciona de la misma manera que en el algoritmo de control SH.

El algoritmo utiliza diferentes parametros de regulacién, dependiendo del drea de trabajo:

Si el error medido estd en la banda muerta, no se realiza ninguna regulacion. Si el error medido estd en el umbral de la
banda inteligente, se utiliza un algoritmo inteligente.
Fuera de estas bandas se realiza el algoritmo normal.
ETF TTD ‘
Normal contral

prll_ll—ll—ll—ll—ll—ll— ._{_:E'tl:'ﬂi'-lt-l-pr-_l

Smart band Valve is closing
Pl e s h et r e b+ e+ s e | SSEfPDINE + Pri0
Dead band
] Sotfoint
Cead band

POl e ¢t —r r — ¢ [ =0 @EPDINE - PP1O
Smart band Valve is opening
-prll_ll—ll—ll—ll—ll—ll— l-{—:;gtljl}ii-lt'I:Ir:l-1

Normal contral

Y

Band = Pc13 or Ppl3
SetPoint = P06 or Pp0E&
Error = T - SetPoint

Pagina 230 de 295

.

"LisTED

Intertek
5028820



Ecochillers
9.24.3 Relé de alarma

El relé de alarma es gestionado directamente por la aplicacién. Es posible configurar la funcidn de relé (pardmetro Ph01)
y la légica de relé (pardametro Ph02).

El relé de alarma se puede operar si hay una situacidn de alarma dependiendo de la eleccién (PhO1 = 1+5): cualquier
alarma, solo alarma de sonda, solo alarma LoSH, solo para alarma MOP, solo para alarma de valvula.

Si Ph01 = 6, el relé se usa para controlar una vélvula solenoide que interviene para bloquear el flujo de refrigerante en
caso de corte de energia o valvula deshabilitada. El comportamiento es el siguiente: el relé permanece en estado
excitado (valvula solenoide abierta) mientras la valvula esta habilitada, y no estd excitado (valvula solenoide cerrada) si la
vélvula estd desactivada o se detecta un corte de energia.

El Ph01 =7 combina la configuraciéon 1y 6.

Si Ph01 = 8, el relé se activara si se solicita la resincronizacion. Para realizar una operacidn de resincronizacion,

la valvula debe estar desactivada.

Si Ph01 =0, la aplicacién interna no utiliza el relé y puede ser operado por un controlador.

El relé permanece en estado OFF, definido por el valor del parametro Légica de relé (pardametro Ph02), hasta que se

modificado por la condicion definida en el parametro Funcion de relé (parametro Ph01). Por ejemplo: si Ph02 =0
(normalmente no

excitado) y Ph01 =1, el relé se excitard cuando se establezca cualquier alarma.
9.25 CONFIGURACION

9.25.1 UNIDADES DE MEDIDA

Las unidades de medida utilizadas en el algoritmo interno son grados Celsius (2C) y Kelvin (K) en décimas para
temperaturas y barG en centenas para presion.

Para comodidad del usuario, es posible configurar los parametros de temperatura y presion en la unidad de medida
preferida, especificando la unidad en los parametros Unidad de medida de presion (pardmetro Ph60) y Unidad de
medida de temperatura (parametro Ph61).

Estos parametros se adquieren solo durante la fase de inicializacion (0) en el reinicio, por lo que cualquier cambio en
estos parametros tendrd efecto solo después de un reinicio.

La configuracién de los pardmetros Ph60 y Ph61 afecta:

- los limites de ciertos pardmetros
- la medida leida de las variables de estado
- los parametros de temperatura y presion

La modificacion de los parametros de la unidad de medida activara la conversién automatica de los parametros de
temperatura y presion existentes: la conversion automatica de todos los pardmetros de presion y temperatura se realiza
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en la Inicializacidn (0) en el arranque, y luego se necesita reiniciar la placa después de que cambien los pardmetros de la
unidad de medida.
El procedimiento correcto debe realizarse en este orden:
- desactivar la valvula
- cambiar los parametros Ph60 y/o Ph61
- restablecer el tablero
- verificar el bit de alarma de Parametros en el estado de Alarma (AISt)
- si la alarma de parametros esta activa, controlar y corregir todos los pardmetros de temperatura y presion,
cancelar la alarma que lleva a 1 bit 0 de la variable Comando (Cmd), y luego resetear el EVDRIVEO4
- si la alarma de parametros se borra, controlar la variable ParS y, si es necesario, restablecer la tarjeta
nuevamente.

Se recomienda no abusar de la conversién automatica de los pardmetros: es una funcién delicada ya que su interrupcion
puede llevar a la invalidacién de todos los parametros de la memoria.
Ademas, las conversiones repetitivas conducen a una posterior pérdida de precisidn en los valores.
La Unidad de medida interna (pardmetro UdM) indica qué unidades de medida se utilizan realmente, ya que los
parametros Ph60 y Ph61 pueden haber sido modificados. Después del reinicio y la conversidon automatica, la unidad de
medida interna (parametro UdM) refleja los pardmetros.
Dado que, como se dijo anteriormente, el algoritmo interno trabaja en Kelvin, Celsius y BarA, si las unidades de medida
elegidas coinciden con estas, no se realizan conversiones. Si las unidades de medida del usuario estan en Fahrenheit y/o
Psi, se aplican las siguientes conversiones:

Parametro en °F/R/Psi - val. en °C/K/Bar - algoritmo - val. salida °C/K/Bar - var. salida °F/R/Psi

9.25.2 Configuracion de una version integrada
Para modificar un pardmetro operar de la siguiente manera:

. Presione y suelte el botdn ARRIBA o el botén ABAJO para seleccionar un submenu.
. Presione y suelte el botédn ENTER.

. Presione y suelte el botén ARRIBA o el botén ABAJO para seleccionar el pardmetro.
. Presione y suelte el botén ENTER.

. Presione y suelte el botdn ARRIBA o el botén ABAJO para modificar el valor.

. Presione y suelte el botén ENTER para confirmar el valor.

. Presione y suelte el botén ESC una y otra vez para volver a las paginas anteriores.

N o o WN R

9.25.3 Menu del Usuario

Asegurese de que la fuente de alimentacion esté encendida.

Muévase entre las paginas usando los botones como se muestra en el ejemplo a continuacidn, usando los botones o
para desplazarse por las paginas del menu:
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Page User.1

Page User.2

Page User.3

Page User.4

Page User.5

Page User.6

LN
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Las primeras paginas estan dedicadas al usuario final y permiten mostrar las funciones principales del EVDRIVEOQ4,
cualquier mensaje de alarma o si es necesario resincronizar o restablecer la maquina después de cambiar los
pardmetros. En PageUser2, la cuarta linea es visible y parpadea solo si hay una solicitud de resincronizacién; la ultima
linea sefala una solicitud de deshabilitacion (intermitente "solicitud de deshabilitacién") o una solicitud de reinicio de la
placa (negativo parpadeante "solicitud de reinicio").

En las paginas de "Configuracion de usuario”, también estan disponibles algunas funciones de modo manual y de
depuracidn, incluida la configuracién directa del punto de ajuste SH para pasar al algoritmo.

En la pagina “Estado de alarmas” se muestran todas las advertencias y alarmas.

9.25.4 Menu del instalador

Ingrese al menu Instalador presionando ' en Pagina Usuario 1 o presionando en Pagina Usuario.6

La contrasefia de nivel 1 predeterminada es "10".

aln parameters
Hlarm garameters 2

Simulation 2
Manuf acturer menu

Page Installer.1 &£

Mailn param. settings | Main param. settings
Main control tupe Value position on
control|| —Stand bu ks
Stabiliz. delay S:|| -Stabiliz. 1@@%
Days to resynchro 1| —Erobe alarm Bé
Eackup battery absent|| —Comm. error  @%
Page Installer.1.a >3 KL

Page Installer.1.b

W Communication T Fouwer supply
le OFF
Set-point 4 BoBar Soias” os Foiae” -
delay 1gas Backue batter
'653'555 Bigggar ensble OFF
K< " sslpe sylge  delaw 35
!naE!!E
BI 10FF LI 20FF
I Z0FF
AI 18 Al 48
Page Installer.1.c  RI 38 AL 2@

Estos menus permiten la modificacion de la mayoria de los parametros del controlador.

En el “Pardmetro principal ajustes” el usuario puede cambiar el tipo de control (posicionador analégico o algoritmo SH),
el tiempo de muestreo del algoritmo, los parametros del algoritmo configurados a utilizar y los pardmetros para cada
conjunto, la posicidn de arranque de la valvula, la posicidn de la valvula en caso de sonda o comunicacidn error, posicién
de espera de la valvula, etc.
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El “Parametro de alarma settings” permite habilitar o deshabilitar cada alarma y configurar los parametros.
9.25.5 Menu del fabricante

Ingrese al menu Fabricante seleccionando “Men Fabricante” usando ~——— o ~—  y — para ingresar;

La contrasefia predeterminada de nivel 2 es "20".

To make operative
the manufacturer
parameters is
necessary to reset
the dewvice

Page Manufacturer 0
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Page Manufacturer 1

.
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LAM baud rat
CAM timeout

M3

—

=
L

ddress 1
sud Eate DEEE
ar:LE_ e
Stop Bit 1 bit

Replication param.

ey mEmorg
Drivers param.
kew MEmMory

Page Manufacturer 1.f BStatus:0K

E= 1§ .:rm:-‘t-:-r“:. | =y =
Feplication param.
key MmEmory
Drivers param.

=18 | MEmorg
Status: 0K

Page Manufacturer 1.f Load default para.

Las funcionalidades de copia de seguridad y restauracion estdn activas solo en Stand-by off (10). Estan protegidos por la
contrasefia de Nivel 5 y permiten descargar una copia de los pardmetros de la aplicacion EVDRIVEO4 y/o los parametros
del controlador (ajustes de comunicacién, etc.) en la memoria o en la clave de parametros.

El usuario puede restaurar los pardmetros con la copia en la memoria o en la clave de parametros.

9.25.6 Configuracion de una version ciega
Los siguientes procedimientos muestran un ejemplo de configuracion de una version ciega a través de una interfaz de
usuario (en el ejemplo EPJgraph) y a través de su interfaz de usuario.

Para obtener mas informacién, consulte el manual de hardware de la interfaz de usuario.
Operar de la siguiente manera:

1. Apague la fuente de alimentacidn del dispositivo y de la interfaz.

2. Conecte el dispositivo a la interfaz a través del puerto CAN.

3. Encienda la fuente de alimentacién del dispositivo y de la interfaz.

4. Mantenga presionados 2seg los botones OK y LEFT.

5. Cuando la pantalla de la interfaz muestre el siguiente menu, suelte los botones OK y LEFT.
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EPJgraph

Parameters
Contrast
CAN Network
Modbus
Info

Real date and time

6. Presione y suelte el botén ARRIBA o el botén ABAJO para seleccionar "Red CAN".

7. Presione y suelte el botén ENTER.

8. Presione y suelte el botén ENTER nuevamente para establecer el valor de la contrasefa.

9. Presione y suelte el botén ABAJO una y otra vez para configurar “-19”.

10. Presione y suelte el botéon ENTER nuevamente.

11. Configure el pardmetro NW Node usando el botén UP o el botén DOWN para seleccionar el pardmetro y usando el
botdn ENTER para modificar y confirmar el valor.

De acuerdo con la configuracién de fabrica, la direcciéon del nodo CAN de un controlador de valvula de expansién
electrdnica tiene el valor 11 (por lo tanto, opere en la interfaz para configurar el parametro Nodo NWen [ 1] 11).
12. Apague la fuente de alimentacion de la interfaz.

13. Encienda la fuente de alimentacion de la interfaz.

9.25.7 Menu principal

Los siguientes procedimientos muestran cémo obtener acceso al menu principal. El menu principal proporciona
informacidn sobre el proyecto, sobre el estado de las entradas, permite establecer las contrasefas de los niveles, etc.

Para acceder al procedimiento operar de la siguiente manera:

1. Asegurese de que la fuente de alimentacidn esté encendida

2. Si estd utilizando una versién incorporada, mantenga presionados 2seg los botones ARRIBA y ABAJO: la pantalla
mostrard el menu. Si estd utilizando una versidn ciega a través de una interfaz de usuario remota (por ejemplo EPJgraph),
mantenga presionado 2 seg los Botones ESC y DERECHA: |a pantalla mostrara el menu interno.

- El acceso a algunos submenus esta protegido por contrasefia.
Para acceder a un submenu no protegido operar de la siguiente manera:
3. Presione y suelte el boton ARRIBA o el botdn ABAJO para seleccionar el submena.

4. Presione y suelte el botédn ENTER.

Para acceder a un submenu protegido, opere de la siguiente manera:
5. Desde el paso 2, presione y suelte el boton ARRIBA o el botdn ABAJO para seleccionar el submend.
6. Presione y suelte el botén ENTER.
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7. Presione y suelte el botén ENTER nuevamente para establecer el valor de la contrasefa.

8. Presione y suelte el botén ABAJO una y otra vez para configurar “-19”.

9. Presione y suelte el botén ENTER nuevamente.

Para modificar un pardmetro operar de la siguiente manera:

10. Desde el paso 4 o el paso 9, presione y suelte el botdn ARRIBA o el botdn ABAJO para seleccionar el parametro.
11. Presione y suelte el botén ENTER.

12. Presione y suelte el botdn ARRIBA o el botdn ABAJO para modificar el valor.

13. Presione y suelte el boton ENTER para confirmar el valor.

14. Presione y suelte el boton ESC una y otra vez para volver a las paginas anteriores.

Para salir del procedimiento operar de la siguiente manera:
15. Pulse y suelte el botdn ESC una y otra vez: las posibles modificaciones no se guardaran.

it o
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CAM Bus
LART 1
USE

CAN network configuration and status pages

MyMode Mz Master MO TSEG] 5] Bus Status Ok
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ST a Crt Ouf 5]

Metwor kModel @81 @3> Crht Paszive 5]
£ *Cht. Bus OfFf 5]

USB status page

LSE Status i
Init. Device

Device Status
Spead

Idle
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Password setting page

12U Measure ok
ath ok
Key Par ok

Internal status

. free stack 96
55U probe o,
121 prabe %)

R5485 status

Comm . State Disab
%] 1288 none 1 bit

9.25.8 Conexion del dispositivo a través del sistema de software de configuracion
Administrador de parametros

El siguiente procedimiento muestra cémo conectar el dispositivo al administrador de parametros del sistema de software

de configuracion.

Para mas informacién consulte el manual de aplicacion del Administrador de Parametros.
Operar de la siguiente manera:

1. Para conectar el dispositivo al administrador de parametros del sistema de software de configuracién a través del
puerto USB, asegurese de tener un cable USB; para conectar el dispositivo al software de configuracién del sistema
Parameters Manager a través del puerto RS-485, asegurese de disponer de la interfaz serie RS-485/USB no optoaislada
EVIF20SUXI.
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2. Apague la fuente de alimentacidn del dispositivo.

3. Conecte el kit (o la interfaz) a la computadora personal.

4. Encienda la fuente de alimentacion del dispositivo.

5. Opere como se relaciona en el Manual del usuario del Administrador de parametros.

9.25.9 Copia de seguridad y restaurar

Si se muestra la versién del controlador EVDRIVEO4 (utilizando la pantalla integrada u otra pantalla conectada a través
del puerto CAN), puede ver las paginas de copia de seguridad/restauracion que permiten guardar una copia de las areas
de memoria de los pardmetros. La copia se puede hacer en otra drea de la memoria o en una memoria externa (llave de
parametros) conectada al puerto de programacion de comunicacion.

Es posible guardar tanto los pardmetros de la aplicacidn (pardmetros EVDRIVEO4) como los parametros del controlador
(ajustes de red de calibracidn, ...).

Es posible restaurar los pardmetros a partir de copias en la memoria (restaurar los parametros de la aplicacion o del
controlador) o cargar los parametros predeterminados (cargar la configuracion predeterminada desde la memoria flash).

Las funcionalidades de copia de seguridad y restauracion estan activas solo en Stand-by off (10).

9.26 Reprogramacion

Es posible reprogramar el dispositivo mediante una unidad flash USB en la que se hayan copiado los archivos work.ucjb y
work.ucje. Una vez que se inserta la unidad flash USB, los archivos se copian en el dispositivo, que se reinicia: si el
programa descargado es adecuado, el dispositivo se reprograma con la nueva version.

Puede reprogramar el Dispositivo usando el programa Download Manager, conectando la PC al dispositivo usando el
puerto USB.

9.27 COMUNICACION SERIAL

9.27.1 Informacion Preliminar
Es posible controlar el controlador EVDRIVEO4 conectandolo a un controlador.

El controlador envia al driver informacidn necesaria para su correcto funcionamiento, y el driver responde con sus
estados internos, como (por ejemplo) las medidas de presidn y temperatura, alarmas, determinados parametros, etc.

Los métodos de conexién disponibles en el EVDRIVEO4 son CANBUS, MODBUS RS-485 y MODBUS USB, segun el modelo.

El protocolo que se utilizard para la comunicacién con el controlador debe seleccionarse a través del pardmetro Modo de
Habilitacion (Pr06).

Ver la seccion “Habilitar EVDRIVEO4”.

El EVDRIVEO4 se comporta como una expansion para leer las entradas analdgicas All y Al2, leer las entradas digitales y
escribir el relé.

(Tenga en cuenta que la conduccién del relé por parte del controlador omite completamente su funcidn establecida por
parametro).
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9.28 COMUNICACION SERIE CANBUS

Los controladores EVCO utilizan principalmente un protocolo basado en CANbus para la comunicacién con los sistemas
controlables.

9.28.1 HERRAMIENTA MAESTRA CAN

El intercambio de datos se basa en una lista de variables o parametros que el controlador puede enviar al controlador y
una lista de variables que el controlador envia al controlador para proporcionar sus datos de estado, utilizando la
herramienta CAN Master.

Las variables y parametros a monitorear deben ser seleccionados de listas propuestas por el desarrollo de SW de
acuerdo a sus propias necesidades.

El protocolo realiza una solicitud de envio cada segundo y una solicitud de recepcidn cada segundo, lo que no ocurre
simultaneamente. Cada solicitud de envio/recepcidn se realiza en un nodo diferente, a través de los nodos de la red.

Puede dar un tiempo diferente de las entidades individuales. Los niveles seleccionados son:

- Nivel INIT: el valor se escribe (o lee) una sola vez cuando el controlador detecta un nuevo nodo en la red. Si el nodo se
desconecta y luego se vuelve a conectar, la inicializacidn se realiza nuevamente.

- Nivel LO: cada 10 segundos se escribe (o lee) una de las entidades con esta prioridad.
- Nivel HI: cada 1 segundo se escribe (o lee) una de las entidades con esta prioridad.

Cuando conecta un dispositivo a la red, el controlador lee y escribe todas las entidades sin diferenciar las prioridades.
Una vez completado este paso para cada nodo, ya no se solicitaran entidades con prioridad INIT.

El tiempo de refresco de la entidad individual depende, por tanto, tanto de su nivel como del nimero de entidades del
mismo nivel y tipo (lectura/escritura).

9.28.1.1 VARIABLES DE ESTADO

Tipo Al1 (AILT utilizado si Piul = 0) Temperatura del evaporador calculada (Te)
Tipo Al2 (AI2T utilizado si Piul = 0) Unidad uf de medida en uso (UdM)
Tiempo de espera de error de Ai Hora de trabajo (Pr40)

Estado de FSM (estado) Estado del algoritmo de control (AlgS)
Conjunto de parametros de control SH usados (SetS) Estado de alarma (AlSt)

SH medido (SH) Advertencia de configuracion (CoWa)
Set-Point de SH utilizado (SpSH) Habilitar estado de valvulas (Ena$)
Temperatura de aspiracion medida (Ts) Solicitar un estado de reinicio (ParS)
Presidn del evaporador medida (Pe) Estado de solicitud de resincronizacion (ResS)
Posicidn de destino (Psp) proyecto FW

Posicion actual de la valvula % (PAtt) Variacion de FW
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Estado de habilitacion de alarma de comunicacién (Pa01)

FW version

Retardo de alarma de comunicacion (Pa02)

Revision de firmware

9.28.1.2 VARIABLES DE CONTROL

Tipo Al1 (AI1T utilizado si Piul = 0)

DI1 function selection (Ph11)

Tipo Al2 (AI2T utilizado si Piul = 0) Dl1polarity (Ph10)

Tiempo de espera de error de Ai DI2 function selection (Ph21)
Habilitar comando de valvula (EnaV) DI2polarity (Ph20)

Command (Cmd) DI1HV function selection (Ph31)
Resynchronization request (ResR) DI1HVpolarity (Ph30)

Functioning mode (Pr02)

All probe usage (Plul)

Manual valve position set-point (Pr03)

Al2 probe usage (Plu2)

Debug valve step rate (Prd0) Al1 probe type (PIA1)
Debug minimum opening (Prd1) Al2 probe type (PIA2)
Debug maximum opening (Prd2) Al3 probe type (PIA3)
Stabilization delay (Pr08) Al4 probe type (PIA4)

Stabilization position (Pr09)

Al1l scaling X type (P1Xt)

Main control type (Pr01)

Al2 scaling X type (P2Xt)

SH control parameters selection (SEtP)

Al4 scaling X type (P4Xt)

set 1: SH set-point (Pc01)

Al1 scaling X max (P1XM)

set 2: SH set-point (Pp01)

Al2 scaling X max (P2XM)

set 1: LoSH set-point (Pc02)

Al4 scaling X max (P4XM)

set 2: LoSH set-point (Pp02)

Al1 scaling X min (P1Xm)AI2 scaling X min (P2Xm)

set 1: HiSH set-point (Pc03)

Al4 scaling X min (P4Xm)

set 2: HiSH set-point (Pp03)

All scaling Y type (P1Yt)

set 1: LOP set-point (Pc04)

Al2 scaling Y type (P2Yt)

set 2: LOP set-point (Pp04)

Al4 scaling Y type (PAYt)

set 1: MOP set-point (Pc05)

All scaling Y max (P1YM)

set 2: MOP set-point (Pp05)

Al2 scaling Y max (P2YM)

set 1: PID proportional band (Pc13)

Al4 scaling Y max (P4YM)

set 2: PID proportional band (Pp13)

All scaling Y min (P1Ym)

set 1: PID integral time (Pc14)set 2: PID integral time
(Pp14)

Al2 scaling Y min (P2Ym)

set 1: PID derivative time (Pc15)

Al4 scaling Y min (P4Ym)

set 2: PID derivative time (Pp15)

Ts temperature offset (OfsTs)

set 1: start-up delay (Pc20)

Te temperature offset (OfsTe)

set 2: start-up delay (Pp20)

Type of refrigerant (Pi00)

set 1: start-up position (Pc21)

Enabling mode (Pr06)

set 2: start-up position (Pp21)

Fast action start threshold (FaTh)

Fast action (Fast)
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PID neutral zone high threshold (PNHi)

PID neutral zone low threshold (PNLO)

PID proportional constant threshold (Pcz)

PID SH filter time constant (SHFi)

Relay fuction selection (Ph01)

Relay polarity (Ph02)

9.28.2 COMANDOS

Para las variables que necesitan una actualizacién inmediata, se implementan comandos.
CommandOut permite escribir comandos en el dispositivo. El dispositivo realiza los nuevos valores lo antes posible.

El Commanlin permite leer variables del dispositivo. El dispositivo envia un CommandIn cada 5 segundos y en caso de
evento (ver tabla).

Code | UNIPRO/SoHVAC Name Sent variables Event
bit 0: Enable valve command
bit 1: Resynchronization
request
bit 2: Functioning mode
0 = algo
Controller to . 1. = manual
38 Send EVCM command o bit 3: SH controd parameters
EVDrive o
selection
0=s5et1l
1= set2
bit 4-7: reserved
bit 8-15: bit 0-7 mask
39 Send EVCM Manual Pos C,C,”t!.o”m to Manual valve posilion set-point
EVDrive
Receive EVCM Current EvVDrive to i L R ) Current position <= 5%
40 ) _ Current valve position %
Pos Controller
bit 0-7: F5M status Every change
bit &: Enable valve status
bit 9: Resynchro request
. o EVDrive to status
41 Receive EVCM Status Controller bit 10: Used SH control
pararnelers set
0==5et1l
1 = set2
42 Receive EVCM Status E"'rj”_""le 1_:': Alarm status Every change
Controller

9.28.3 Comunicacion serie MODBUS

La comunicacién serie a través del puerto RS-485 puede utilizar el protocolo ModBus. Las variables y pardmetros
accesibles son los que se muestran en las tablas del apartado “Configuracién”. Estas mismas tablas también incluyen
direcciones ModBus (base 1).

Las mismas reglas explicadas anteriormente para la gestion de alarmas de comunicacién también se aplican al comando
de valvula Habilitar valvula (EnaV) (ver “Error de comunicacién”).
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La configuracién del puerto se puede realizar utilizando paginas de configuracién dedicadas en EPJgraph o pantalla LCD.

La configuracién predeterminada para la comunicacién ModBus a través del puerto RS485 es 9600 bps, paridad
uniforme, 1 bit de parada.

9.29 ALARMAS Y ERRORES

El sistema soporta una serie de alarmas relacionadas tanto con el sistema (memoria, sondas, comunicacion,
configuracidn, etc.), como con el algoritmo de regulacién (LoSH, HiSH, LOP, MOP, Low Pressure).

Todas las alarmas, excepto la alarma de parametros (EPar), son automaticas, esto significa que se cancelaran
automaticamente una vez eliminada la causa de la alarma.

La presencia de un estado de alarma se sefaliza mediante la interfaz de LED y mediante relés, si estan configurados
adecuadamente.

El estado de alarma siempre esta disponible en Estado de alarma (AlSt), Advertencia de configuraciéon (CoWA) y Estado
de algoritmo (AlgS).

Alarm Status Short Code Alarm description Parameters

Bit 0 EHd1 Memory error --

Bit 1 EHd2 Configuration error

Bit 2,3 Ecom Communication error Pa01, Pa02, Pr48

Bit4 EPr1 Probe Ail error PrO5

Bit 5 EPr2 Probe Ai2 error PrO5

Bit 6 EPr3 Probe Ai3 error PrO5

Bit 7 EPrd Probe Ai4 error PrO5

Bit 8 PSer Power failure Pa70, Pa71, Pb0O1

Bit 9 Ebat Backup battery error Pa75, Pa76 , Pb01, Ph21, Ph20

Bit 10 Ealg Algorithm status Pall, Pal2, Pa20, Pa21, Pa22, Pa30,
Pa31,
Pa32, Pa33, Pa40, Pa41l, Pa42, Pas0,
Pa51,
Pa52

Bit 12 Epar Parameters error -

9.29.1 Error de memoria

Un error de memoria se produce cuando no es posible acceder a los datos almacenados en la memoria EEPROM: por lo
tanto, no es posible acceder a los valores de los parametros almacenados en ella, por lo que asumiran los valores
predeterminados de la memoria flash. Tampoco es posible almacenar nuevos valores de parametros.

Esta alarma puede ocurrir si se detiene el procedimiento de conversion automatica de los parametros de temperatura
y/o presion. En este caso también se establece la alarma de pardmetros y es necesario volver a cargar los pardmetros
predeterminados de la memoria flash para borrar la alarma de memoria.
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9.29.2

Error de configuraciéon

En el estado Stand-by off se comprueba la correccién y la congruencia de los pardmetros. Si la configuracién no es
correcta, se genera una alarma, sefalizada por el bit 1 de Estado de alarma (AISt). Para determinar el significado de esta
advertencia de configuracién de bit Unico (CoWA), contiene el cddigo de error generado durante el proceso de
verificacién de parametros.

CODIGO RAZON QUE HACER
0 Correct configuration (no error) -
1 Pr06 value invalid, or if PrO6 =0, Check parameters Pr06, Ph11, Ph31
Ph11 not set to enable valve, or,
if Pr06 = 1, Ph31 not set to enable valve.
2 Invalid value for parameter PIA1 Set parameter to a valid value
3 Invalid value for parameter PIA2
4 Invalid value for parameter PIA3
5 Invalid value for parameter PIA4
6 Plul configured as another Piux Parameters Piul, Piu2, Piu3 and Piu4 must each
7 Plu2 configured as another Plux have different values, or null.
8 Plu3 configured as another Plux Checked only if Pr01 2 6
9 Plu4 configured as another Piux
10 Contradiction between analog input typ Check parameters Piax and Piux.
(Pial) and its utilization (Piul)
11 Contradiction between analog input type Temperature is measured using probes of
(Pia2) and its utilization (Piu2) type NTC, pt1000, or scaling; pressure
12 Contradiction between analog input type is measured using current, tension or scaling probes.
(Pia3) and its utilization (Piu3)
13 Contradiction between analog input type Checked only if Pr01 2 6
(Pia4) and its utilization (Piu4)
14 Awaiting Al1 configuration Wait
15 Awaiting Al2 configuration Wait
16 Awaiting Al3 configuration Wait
17 Awaiting Al4 configuration Wait
18 Awaiting analog inputs configurations Wait
19 Limit error Xmax probe scaling
20 Limit error Xmax probe scaling

.
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21 No Al configured for primary temperature Check Plul, Plu2, Plu3 and Plu4 parameters or pressure
probe input and ensure one is dedicated to the primary
temperature probe, and another to the primary
pressure probe.

Checked only if Pr01 2 6

22 Error when copying the selected valve Try copyng again
parameters
to the generic valve
23 A valve with incorrect parameters was Set the valve parameters correctly and restart the
selected instrument
24 A probe is not properly configured Check PIAx prameters
9.29.3 Error de comunicacion

Un error de comunicacién se sefala solo si se selecciona un modo de comunicacién adecuado (Pr06 > 2), y la alarma de
comunicacion esta activa (Pa01 = 1). En estas condiciones, el controlador espera que el controlador actualice
periddicamente el comando Habilitar valvula (EnaV).

Si la actualizacién no ocurre durante mas de la mitad del tiempo establecido en Retardo de alarma de comunicacién
(Pa02), se emite una advertencia. Si la actualizacién no ocurre por mas tiempo que el establecido en Retardo de alarma
de comunicacién (Pa02), la comunicacién se considera perdida y se establece la alarma de comunicacién.

La gestidn de esta alarma depende del modo seleccionado. Si Pr06 = 2+5, un estado de alarma de comunicacion hara que
la vélvula sea forzada a la posicién determinada por la posicién de error de comunicacion (Pr48), y luego entrara en la

alarma de comunicacién (5) hasta que se complete el proceso de posicionamiento y comience la comunicacién de nuevo.
Si Pr06 =6+9, un estado de alarma de comunicacién colocard la valvula en modo independiente y DI1 habilitard la valvula.

Cuando se borre la alarma de comunicacion, la valvula volvera automaticamente al modo en linea.

El significado de los bits 3 y 2 de Estado de alarma (AlISt) se muestra en la siguiente tabla:

Bit3 Bit2 Significance

0 0 No communication alarm

0 1 Warning

1 0 Communication alarm in standalone
mode

1 1 Communication alarm

9.29.4 Error de la sonda

El estado de alarma de la sonda se monitorea en cada ciclo principal y se muestra en los bits 4+7 del estado de alarma
(AISt) y también lo sefiala el relé, si esta configurado.

Cada bit estd asociado a una sola entrada analdgica:

- bit 4: estado de error de la sonda conectada a la entrada analdgica All
- bit 5: estado de error de la sonda conectada a la entrada analdgica Al2
- bit 6: estado de error de la sonda conectada a la entrada analdgica Al3
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- bit 7: estado de error de la sonda conectada a la entrada analégica Al4

Un estado de error de sonda se sefiala y, si es necesario, se gestiona, solo cuando la sonda respectiva esta en uso.
Tenga en cuenta que las medidas son validas solo en los modos de funcionamiento en los que la valvula estd habilitada
(estado FSM > 30); en otros estados, es posible que las entradas analdgicas no estén configuradas correctamente.
Cuando la maquina de estado entra en Stand-by off, después de la verificacidn de los pardmetros, es posible determinar
qué sondas se utilizaran: por ejemplo, si se configura un posicionador analégico con el ajuste PrO1 = 1, solo generara un
error en la sonda 1 una alarma. Si, por el contrario, se selecciona un algoritmo (PrO1 > 6), tanto las sondas primarias
seleccionadas (y, eventualmente, las elegidas como sondas secundarias) podran configurar una alarma. La sefnalizacion
de las alarmas estd pues activa después de la primera entrada en Stand-by off.

En los estados en los que es realmente necesario que los valores de las entradas analdgicas sean fiables, es decir, en
modo posicionador analdgico y modo SHalgorithm, se activa un sistema de gestién de errores de palpador mas
completo.

Cuando se selecciona la funcién de posicionador analdgico (Posicionador analdgico (30)), un error de sonda en una
sonda actualmente en uso activarad un movimiento de posicionamiento al valor Posicién de alarma de sonda (Pr05), y el
sistema cambia a Alarma de sonda (3), donde esperara el despeje de la alarma de la sonda correspondiente.

Si un algoritmo SH esta activo, los errores de la sonda monitoreados son aquellos relacionados con las medidas de
presion y temperatura.

Cualquier error de sonda se manejara de la siguiente manera:

Si la alarma se relaciona con la sonda principal (temperatura o presion), y se ha configurado otra entrada analdgica como
sonda de respaldo (para temperatura o presion respectivamente), la medicion se lee automaticamente desde la sonda
de respaldo; el bit de estado de alarma (AlSt) correspondiente se establece para sefalar un mal funcionamiento en la
sonda principal. Una vez que se ha borrado el estado de alarma de la sonda principal, se toman las lecturas de la sonda
principal una vez mas.

Si no se define ninguna sonda de respaldo, o si también la sonda de respaldo entra en alarma, el algoritmo se
deshabilita; la vélvula se coloca en la posicion de alarma de sonda (Pr05), y el FSM entra en la alarma de sonda (3),
donde espera el despeje del estado de alarma.

En cada caso, Posicionador o Algoritmo-SH, cuando se borra la alarma de la sonda, el estado cambia automaticamente a
Stand-by off.

Si la valvula se deshabilita estando en Alarma de sonda (3), hay un posicionamiento a la posicién de Stand-by (Pr20) y
luego entra en Stand-by off.

9.29.5 Falla de energiay error de bateria de respaldo

El EVDRIVEO4 admite la conexidn a una bateria de respaldo para permitir un cierre completo de la vdlvula en caso de
falla de la fuente de alimentacion.

Hay dos alarmas: una por fallo de alimentacion (bit 8), la otra por mal funcionamiento de la bateria de respaldo (bit 9).
Claramente, ambas alarmas tienen sentido solo si hay una bateria de respaldo (parametro Bateria de respaldo (Pb01 =
1).

La alarma de bateria de respaldo también requiere la configuracion de DI2 (Iégica DI2 (PH20) y funcién DI2 (PH21)).
Tenga en cuenta que la alarma de la bateria de respaldo solo indica el mal funcionamiento de la bateria.
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Sin embargo, si ocurre la alarma de falla de energia, ademas de informar, se inicia un procedimiento de apagado de

seguridad de la vélvula.

Una vez que se borra la alarma, el sistema se reinicia.

Como alternativa a la bateria de respaldo, se puede usar una valvula solenoide conectada al relé para bloquear el flujo

del refrigerante.

9.29.6 Estado del algoritmo

El bit 10 de Estado de alarma (AISt) se activa si las medidas que necesita el algoritmo no son validas o para alarmas y

calentamientos del algoritmo SuperHeat (LOP, MOP, LoSH, HiSH, LowPressure).

Este monitoreo esta en efecto solo mientras el sistema estd trabajando en el algoritmo SH y en modo manual.

La variable de estado del algoritmo (AlgS) contiene el estado especifico que generd la alarma, de acuerdo con esta tabla:

Algorithm Status Description
Value O Value 1

Bit 0 Measures acquired Data not read (Alarm status.b10 0—1)

Bit 1 algorithm is running control algorithm halted

Bit 2 algorithm is active algorithm is skipped (manual mode is
active)

Bit 3 No LoSH algorithm is running LoSH algorithm is running

Bit 4 No LoSH alarm LoSH alarm (Alarm status.b10 0 > 1)

Bit5 No HiSH algorithm is running HiSH algorithm is running

Bit 6 No HiSH alarm HiSH alarm (Alarm status.b10 0 > 1)

Bit 7 No LOP algorithm is running LOP algorithm is running

Bit 8 No LOP alarm LOP alarm (Alarm status.b100 > 1

Bit 9 No MOP algorithm is running MOP algorithm is running

Bit 10 No MOP alarm MOP alarm (Alarm status.b10 0 > 1)

Bit 11 No LowPressure LowPressure (warning signal only)

Bit 12 No LowPressure alarm LowPressure alarm (Alarm status.b10 0 >
1)

Tenga en cuenta que si el modo manual esta activo, un error de lectura de los datos de medicidn debido a una
configuracién incorrecta de la sonda solo genera una advertencia. Mientras que, si el algoritmo de control se esta

ejecutando, la imposibilidad de leer las medidas hace que sea imposible que el algoritmo continte, por lo que se activa
una alarma de sonda.

Los bits 0, 1y 2 del estado del algoritmo (AlgS) siempre se calculan, mientras que los otros bits, dada su dependencia del
algoritmo de control activo, solo son validos mientras se ejecuta el algoritmo SH.

9.30Funciones de proteccién del algoritmo de sobrecalentamiento

9.30.1 LoSH

Cuando esta habilitada (Pal10), esta alarma se activa cuando el SH cae por debajo del umbral de calentamiento bajo
(Pc02, Pp02, Pd02).
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La condicidn se sefala en el estado del Algoritmo (AlgS) y, cuando expira el tiempo de espera (Pal2), se establece una
alarma.
La alarma y la sefial se borran automaticamente cuando el SH vuelve por encima del umbral (histéresis definida en Pall).

9.30.2 HiSH

Cuando esta habilitada (PA20), esta alarma se dispara cuando el SH supera el umbral de calentamiento alto (Pc03, Pp03,
Pd03), se establece un bit en el estado del algoritmo (AlgS) y, después de que expira el tiempo de espera (Pa22), se activa
una alarma. colocar. La alarma y la sefial se borran automaticamente cuando el SH vuelve por debajo del umbral
(histéresis definida en Pa21).

9.30.3 LOP

Cuando esta habilitada (parametro Pa40), esta alarma se dispara cuando la temperatura de evaporacion (Te) cae por
debajo del umbral de LOP (parametros PcO4, Pp04) y en el estado de Arranque (41) activa un algoritmo especifico para la
gestion de la LOP, forzando la valvula para abrir al 100%, y en caso de reingreso de alarma detenerla en la apertura
actual.

La condicién se sefala en el estado del Algoritmo (AlgS) y, cuando expira el tiempo de espera (Pa42), se establece una
alarma.

Esta proteccion es mads util durante la puesta en marcha de la maquina, cuando la temperatura de evaporacion es
efectivamente baja.

Es posible optimizar esta fase configurando un valor correcto en el parametro apertura de la valvula en el arranque
(pardmetros Pc21, Pp21). Cuando la temperatura (Te) vuelve dentro de sus limites (pardametro Pa41 define la histéresis),
la alarma vy la sefalizacion se borran y se reanuda el algoritmo de regulacién normal.

9.30.4 MOP

Cuando esta habilitada (parametro Pa50), una vez transcurrido el Retardo Bypass MOP (parametro PA56) desde la
activacion del algoritmo de regulacion, esta alarma se dispara cuando la temperatura de evaporacion (Te) supera el
umbral MOP (parametros PcO5, Pp05) y activa un algoritmo especifico para la gestion del MOP, que aumenta la consigna
de sobrecalentamiento (pardmetros PA53, PA54, Pa55).

El algoritmo de correccion MOP puede forzar la apertura de la valvula, cerrandola delta forzado MOP (parametro Pa57)
cada tiempo forzado MOP (pardmetro Pa58) segundos. Esta funcién esta deshabilitada si el delta forzado de MOP
(pardmetro Pa57) es nulo.

La condicidn es sefalada en el estado del Algoritmo (AlgS) y, cuando vence el tiempo de espera (parametro Pa52), se
configura una alarma. Cuando la temperatura Te vuelve dentro de sus limites (pardmetro Pa51 define la histéresis), la
alarmay su sefal se borran y se reanuda el algoritmo de regulaciéon normal.

9.30.5 LowPressure

Cuando esta habilitado (Pa30), y la presién de evaporacién (Pe) cae por debajo del umbral de baja presion (Pa31), se
sefiala una advertencia. Después de que expira el tiempo de espera (Pa33), se establece la alarma LP. La alarmay su
sefial se borran automaticamente cuando la presidn vuelve por encima del umbral. (Pa32 define la histéresis).

Pagina 251 de 295

.

"LisTED

Intertek
5028820



Ecochillers

9.31Error de parametros
El bit 12 de Estado de alarma (AISt) indica que hubo un problema durante la conversién automatica de los parametros de
temperatura y/o presion y es posible que no todos los pardametros hayan sido convertidos con éxito.

La conversion automatica de los pardmetros se realiza solo en el reinicio después de un cambio en los parametros Ph60
y/o Ph61.

Si esta alarma ocurre, el usuario debe verificar y corregir todos los parametros de temperatura y presion, cancelar la
alarma que lleva a 1 bit 0 de la variable Comando (Cmd), y luego reiniciar el EVDRIVEOA4.
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10 PRODUCT DATA ECT SCROLL

ECTLA006-350

UNIT ECTLA 004 006 009 010 013 015 020 025 030
Operating weight (Ib)
Al-Cu condenser coil / / / / / / 158.7 158.7 158.7
Quantity of condensers / / / / / / 1 1 1
Cu-Cu condenser coil / / / / / / 235.9 235.9 235.9
Quantity of condensers / / / / / / 1 1 1
Microchannel condenser coil | 37.48 22.05 22.05 | 44.09 | 44.09 44.09 90.39 90.39 180.78
Quantity of condensers 1 1 1 2 2 2 1 1 2
Refrigerant Type R-4102, R-32 & R-454B
Refrigerant Circuits 1 1 1 1 1 1 1 1 1
COMPRESSORS SCROLL
Weight (Lb) 63.93 74.96 88.18 143.3 143.3 141.1 284.4 302.0 282.2
Quantity 1 1 1 1 1 1 1 1 2
No. Capacity step (%) 1 1 1 1 1 1 1 1 2
EVAPORATOR SHELL AND TUBE
Quantity 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Weight (empty, Lb) 152.12 | 152.12 | 152.12 | 152.12 | 152.12 | 152.12 | 152.12 414.5 414.5
Water Connections (in) 1% 1% 1% 2 2 2 2 2% 2%
SHELL BOX
Quantity 1 1 1 1 1 1 1 1 2
Weight (empty, Lb) 63.93 63.93 63.93 99.21 99.21 99.21 | 152.12 | 152.12 | 304.24
Water Connections (in) 1% 1% 1% 2 2 2 2 2% 2%
BRAZED PLATES
Quantity 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Weight (empty, Lb) 8.82 15.43 15.43 19.84 19.84 24.25 33.07 90.39 90.39
Water Connections (in) 1% 1% 1% 2 2 2 2 2% 2%
CONDENSER FANS
Weight (Lb) 46.3 46.3 46.3 116.84 | 116.84 | 116.84 | 116.84 | 116.84 | 233.69
Fan CFM (per fan) 7500 7500 7500 13600 13600 13600 13600 13600 13600
Diameter 500mm | 500mm | 500mm | 800mm | 800mm | 800mm | 800mm | 800mm | 800mm
No. Fans Al-Cu / / / / / / 1 1 2
No. Fans Cu-Cu / / / / / / 1 1 2
No. Microchannel 1 1 1 1 1 1 1 1 2
HYDRONIC MODULE
Pump 1 (hp) 1 1 1 1.5 1.5 1.5 2 3 3
Weight (Lb) 30.86 30.86 30.86 37.48 37.48 37.48 41.89 5291 52.91
Pump 2 (hp) 1 1 1 1.5 1.5 1.5 2 3 3
Weight (Lb) 30.86 30.86 30.86 37.48 37.48 37.48 41.89 5291 5291
Water storage tank cap (Gal) 13 13 26 26 60 53 53 79 79
Weight (Lb) 97 97 112 112 132 143 143 201 201
STRUCTURE

Screws materials

Standard (galvanized) / Optional (Stainless 253teel)

.

"LisTED

Intertek
5028820

Pagina 253 de 295




Ecochillers

ECTLA006-350

UNIT ECTLA 035 040 050 060 070 105 140 175 210
Operating weight (Ib)
Al-Cu condenser coil 158.73 | 317.47 | 317.47 | 476.20 | 476.20 | 952.40 1269.86 | 1587.33 | 1904.79
Quantity of condensers 1 2 2 3 3 6 8 10 12
Cu-Cu condenser coil 235.89 | 471.79 | 471.79 | 707.68 | 707.68 | 1415.37 | 1887.16 | 2358.95 | 2830.74
Quantity of condensers 1 2 2 3 3 6 8 10 12
Microchannel condenser coil | 90.39 | 76000 | 180.78 | 180.78 | 361.56 | 271.17 361.56 451.95 542.34
Quantity of condensers 1 2 2 2 4 3 4 5 6
Refrigerant Type R-4102, R-32 & R-454B
Refrigerant Circuits 1 2 2 2 2 2 2 2 3
COMPRESSORS SCROLL
Weight (Lb) 396.83 | 568.79 | 604.07 | 1137.6 | 793.66 | 1190.5 | 1587.3 | 1984.2 2381
Quantity 1 2 2 4 2 3 4 5 6
No. Capacity step (%) 1 2 2 4 2 3 4 5 6
EVAPORATOR SHELL AND TUBE
Quantity 1 1 1 1 1 1 1 1 2
Weight (empty, Lb) 414.47 | 414.46 | 414.46 | 414.46 | 414.46 | 890.66 | 890.66 | 890.66 | 1781.3
Water Connections (in) 3 3 3 4 4 4 6 6 6
SHELL BOX
Quantity 2 2 2 4 4 6 8 10 12
Weight (empty, Lb) 304.24 | 304.24 | 304.24 | 608.48 | 608.48 | 912.71 | 1216.9 | 1521.1 | 18254
Water Connections (in) 3 3 3 4 4 4 6 6 6
BRAZED PLATES

Quantity 1 1 1 1 2 2 2 2 3
Weight (empty, Lb) 90.39 | 90.39 | 88.18 | 110.23 | 180.78 | 454.15 | 454.15 | 454.15 | 681.23
Water Connections (in) 3 3 3 4 4 4 6 6 6
CONDENSER FANS

1168.4 | 1402.1
Weight (Lb) 233.69 | 233.69 | 233.69 | 233.69 | 467.38 | 701.07 | 934.76 5 4
Fan CFM (per fan) 13600 | 13600 | 13600 | 13600 | 13600 | 13600 | 13600 | 13600 | 13600
Diameter 800mm | 800mm | 800mm | 800mm | 800mm | 800mm | 800mm | 800mm | 800mm
No. Fans Al-Cu 2 2 2 2 4 6 8 10 12
No. Fans Cu-Cu 2 2 2 2 4 6 8 10 12
No. Microchannel 2 2 2 2 4 6 8 10 12
HYDRONIC MODULE
Pump 1 (hp) 3 5 5 7.5 7.5 10 15 20 20
Weight (Lb) 52.91 114.64 | 114.64 | 152.12 | 152.12 | 187.39 | 266.76 | 352.74 | 352.74
Pump 2 (hp) 3 5 5 7.5 7.5 10 15 20 20
Weight (Lb) 52.91 114.64 | 114.64 | 152.12 | 152.12 | 187.39 | 266.76 | 352.74 | 352.74
Water storage tank cap (Gal) 132 132 132 264 264 264 528 528 528
Weight (Lb) 300 300 300 465 465 465 668 668 668
STRUCTURE

Screws materials

Standard (galvanized) / Optional (Stainless 254teel)
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ECTLA006-350

UNIT ECTLA 245 280 315 350
Operating weight (Ib)
Al-Cu condenser coil 2222.2 | 2539.7 | 2857.1 | 3174.6
Quantity of condensers 14 16 18 20
Cu-Cu condenser coil 3302.5 | 3774.3 | 4246.1 | 4717.8
Quantity of condensers 14 16 18 20
Microchannel condenser coil | 632.73 | 723.12 | 813.51 | 903.90
Quantity of condensers 7 8 9 10
Refrigerant Type R-4102, R-32 & R-454B
Refrigerant Circuits 3 3 3 4
COMPRESSORS SCROLL
Weight (Lb) 2777.8 | 3174.6 | 3571.4 | 3968.3
Quantity 7 8 9 10
No. Capacity step (%) 7 8 9 10
EVAPORATOR SHELL AND TUBE
Quantity 2 2 2 2
Weight (empty, Lb) 1781.3 | 1305.1 | 1305.1 | 1305.1
Water Connections (in) 6 6 6 6
SHELL BOX
Quantity 14 16 18 20
Weight (empty, Lb) 2129.6 | 2433.9 | 2738.1 | 3042.3
Water Connections (in) 6 6 6 6
BRAZED PLATES
Quantity 4 4 4 4
Weight (empty, Lb) 908.30 | 908.30 | 908.30 | 908.30
Water Connections (in) 6 6 6 6
CONDENSER FANS
Weight (Lb) 1635.8 | 1869.5 | 2103.2 | 2336.9
Fan CFM (per fan) 13600 | 13600 | 13600 | 13600
800 800 800 800

Diameter mm mm mm mm

No. Fans Al-Cu 14 16 18 20
No. Fans Cu-Cu 14 16 18 20
No. Microchannel 14 16 18 20
HYDRONIC MODULE
Pump 1 (hp) 20 30 30 40
Weight (Lb) 352.74 | 507.06 | 507.06 | 617.29
Pump 2 (hp) 20 30 30 40
Weight (Lb) 352.74 | 507.06 | 507.06 | 617.29
Water storage tank cap (Gal) 793 793 793 500
Weight (Lb) 884 884 884 1102
STRUCTURE
Screws materials Standard (galvanized) / Optional (Stainless steel)
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10.1 Dimensiones del Equipo

10.1.1

ECTLAOO4 - ECTLAO25

IMPORTANT :

THIS DRAWING IS ILLUSTRATIVE ONLY, CERTAIN DIMENSIONS
AND DESIGN CAN CHANGE WITHOUT NOTICE, FOR MORE
INFORMATION CONTACT YOUR SALES REPRESENTATIVE.

CLEARAMNCE :

1. PLACEMENT ON A LEVEL SURFACE FREE OF OBSTRUCTIONS (INCLUDING SNOW, FOR WINTER
OPERATION]} OR AIR RECIRCULATION ENSURES RATED PERFORMANCE, RELIAELE OPERATION
AND EASE OF MAINTENANCE. SITE RESTRICTIONS MAY COMPROMISE MINIMUM CLEARANCES
INDICATED BELOW, RESULTING IN UNPREDICTAELE AIR FLOW PATTERNS AND POSSIBLE
CIMINISHED PERFORMANCE. ECO CHILLERS WILL OPTIMIZE OPERATION WITHOUT
NUISANCE HIGH PRESSURE SAFETY CUTOUT; HOWEVER, THE SYSTEM DESIGNER MUST
CONSIDER POTENTIAL PERFORMANCE DEGRADATION. ACCESS TO THE UNIT CONTROL
CENTER ASSUMES THE UNIT IS NO HIGHER THAN ON SPRING ISOLATORS. RECOMMENDED
MINIMUM CLEARANCES: SIDETO WALL - 4 ; REAR TO WALL - 4'  ; CONTROL PANEL

END TO WALL - 4' ; TOP 120 ' - NO OBSTRUCTIONS ALLOWED; DISTANCE BETWEEN ADJACENT

UNITS - 4' . NO MORE THAN ONE ADJACENT WALL MAY BE HIGHER THAN THE UNIT.
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PHYSICAL DATA

ANVAILABLE
ON POWER
I fRARA SUPPLY
4 ) [ 272.00/544.23
4 R E 080 300.22/5681 87
4 EEE [ 230-3-50
E 0 _[s 060 380-3-50 793,12/ 646 3F
A EIE [ 480-3-50
4 5 s 080 575-3-50 437 B2/9485 22
4 20 0
= 25 060

WATER OUTLET/INLET

ECTLADC4A4IEL 25
EC kS
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CECTLADTSALATL

ECTLAQZ0A 4804
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ECTLADZSA4484

MODEL DIAMETER
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10.1.2

ECTLAO30 - ECTLAOS0

PHYSICAL DATA

IMPORTANT :

THIS DRAWING IS ILLUSTRATIVE ONLY, CERTAIN DIMENSIONS

AND DESIGN CAN CHANGE WITHOUT NOTICE, FOR MORE
INFORMATION CONTACT YOUR SALES REPRESENTATIVE.

CLEARANCE :

1. PLACEMENT ON A LEVEL SURFACE FREE OF OBSTRUCTIONS (INCLUDING SNOW, FOR WINTER
OPERATION) OR AIR RECIRCULATION ENSURES RATED PERFORMANCE, RELIABLE OFERATION
AMND EASE OF MAINTENANCE. SITE RESTRICTIONS MAY COMPROMISE MINIMUM CLEARANCES
INDICATED BELOW, RESULTING IN UNPREDICTABLE AIR FLOW PATTERNS AND POSSIBLE
DIMINISHED PERFORMANCE. ECO CHILLERS WILL OPTIMIZE OPERATION WITHOUT
NUISANCE HIGH PRESSURE SAFETY CUTOUT; HOWEVER, THE SYSTEM DESIGNER MUST
CONSIDER POTENTIAL PERFORMANCE DEGRADATION. ACCESS TO THE UNIT CONTROL
CENTER ASSUMES THE UNIT IS NO HIGHER THAN ON SPRING ISOLATORS. RECOMMEMNDED
MINIMUM CLEARANCES: SIDE TO WALL - 4 ' ; REAR TO WALL - 4° ; CONTROL PANEL

END TO WALL - 4' ; TOPF 120 ' - NO OBSTRUCTIONS ALLOWED; DISTANCE BETWEEN ADJACENT

UNITS - 4' . NO MORE THAN ONE ADJACENT WALL MAY BE HIGHER THAN THE UNIT.

AVAILABLE
A C WEIGHT
MODEL TON B IN/MM POWER
IN/MM / IN/MM (LB/KG)
SUPPLY
ECTLAO30A4684 30 | 55071399 | 106.6/2708.7 | 58.2/1478.6 688/1517
ECTLAO35A4684 35 | 55011399 | 106.4/2708.7 |s8.2/14786| 230240 740/1631
ECTLAD40A465T4 40 | 550/1399 | 106.6/27087 | 58.2/1478.6| 160340 787/1735
ECTLADS0A465T4 50 | 550/1399 | 106.6/2708.7 | 58.2/1478.6 826/1821
WATER QUTLET/INLET
MODEL DIAMETER
ECTLAO30A46B4 21z
ECTLAG35A46B4 21/2
ECTLAD40A465T4 3o
ECTLADSOA465T4 30
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10.1.3 ECTLAO60 — ECTLAOQO70

PHYSICAL DATA

IMPORTANT :

THIS DRAWING IS ILLUSTRATIVE ONLY, CERTAIN DIMENSIONS

AND DESIGN CAN CHANGE WITHOUT NOTICE, FOR MORE
INFORMATION CONTACT YOUR SALES REPRESENTATIVE.

CLEARANCE :

1. PLACEMENT ON A LEVEL SURFACE FREE OF OBSTRUCTIONS (INCLUDING SNOW, FOR WINTER
OPERATION) OR AIR RECIRCULATION ENSURES RATED PERFORMAMNCE, RELIABLE OPERATION
AND EASE OF MAINTENAMNCE. SITE RESTRICTIONS MAY COMPROMISE MINIMUM CLEARANCES
INDICATED BELOW, RESULTING IN UNPREDICTABLE AIR FLOW PATTERNS AND POSSIBLE
DIMINISHED PERFORMAMNCE. ECO CHILLERS WILL OPTIMIZE OPERATION WITHOUT
NUISANCE HIGH PRESSURE SAFETY CUTOUT; HOWEVER, THE SYSTEM DESIGNER MUST
CONSIDER POTENTIAL PERFORMANCE DEGRADATION. ACCESS TO THE UNIT CONTROL
CENTER ASSUMES THE UNIT IS NO HIGHER THAN ON SPRING ISOLATORS. RECOMMENDED
MINIMUM CLEARANCES: SIDE TO WALL - 4 ' | REAR TO WALL - 4" | CONTROL PANEL
END TO WALL - 4' ; TOP 120 ' - NO OBSTRUCTIONS ALLOWED; DISTANCE BETWEEN ADJACENT
UNITS - &' NO MORE THAN OME ADJACENT WALL MAY BE HIGHER THAN THE UNIT.

SIDE VIEW

TOP VIEW
+
'
»r
+
FRONT VIEW
. B .
- - —_ O
L]
g |. - 3 - -
) ih
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AVAILABLE
A B C WEIGHT
MODEL  ITONfinivm [ IN/mm | INfmam | BOWER | (18/kG)
SUPPLY
ECTLADSDA4SST4 | 60 | 82/2086 | 90/2289 |118/2998 §£:§:§3 1273/2806
ECTLAD70A465T4 | 70 |82/2086 | 90/2289 [118/2998 ;?2:%:{;8 1273/2806
WATER OUTLET/INLET
MODEL DIAMETER
ECTLADADALASTS 4.0
ECTLAO70A445T4 4.0
ISOMETRIC VIEW
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ECTLA105

10.1.4

WATER QUTLET/INLET

PHYSICAL DATA
MODEL | DIAMETER
o AVAILABLE
ECTLA105A465T4 | 4.0 B C WEIGHT
MODEL TON\AIN/MM | in/mm | iINmm | EOMYER | (LB/KG)
IMPORTANT : -3-50
THIS DRAWING 18 ILLUSTRATIVE ONLY, CERTAIN DIMENSIONS ECTLAI05A445T4 | 105 |90.6/2301| 90/2290 |166/4209| 3u0320 | 1451/3198
AND DESIGN CAN CHANGE WITHOUT NOTICE, FOR MORE 575-3-60
INFORMATION CONTACT YOUR SALES REPRESENTATIVE.

CLEARANCE :

1. PLACEMENT ON A LEVEL SURFACE FREE OF OBSTRUCTIONS (INCLUDING SNOW, FOR WINTER
OPERATION) OR AIR RECIRCULATION ENSURES RATED PERFORMAMNCE, RELIABLE OPERATION
AND EASE OF MAINTENAMNCE. SITE RESTRICTIONS MAY COMPROMISE MINIMUM CLEARANCES
INDICATED BELOW, RESULTING IN UNPREDICTABLE AIR FLOW PATTERNS AND POSSIBLE
DIMINISHED PERFORMANCE. ECO CHILLERS WILL OPTIMIZE OPERATION WITHOUT
NUISANCE HIGH PRESSURE SAFETY CUTOUT; HOWEVER, THE SYSTEM DESIGNER MUST
CONSIDER POTENTIAL PERFORMANCE DEGRADATION. ACCESS TO THE UNIT CONTROL
CENTER ASSUMES THE UNIT IS MO HIGHER THAN ON SPRING ISOLATORS. RECOMMENDED
MINIMUM CLEARANCES: SIDE TO WALL - 4' ; REAR TO WALL - 4' ; CONTROL PANEL
END TO WALL - 4' ; TOP 120 ' - NO OBSTRUCTIONS ALLOWED; DISTANCE BETWEEN ADJACENT
UNITS - 4' . NO MORE THAN ONE ADJACENT WALL MAY BE HIGHER THAN THE UNIT.
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ECTLA140

10.1.5

WATER OUTLET/INLET PHYSICAL DATA
MODEL | DIAMETER AVAILABLE
ECTLA140A46574 | 60" MODEL ToN| A B c W WEIGHT

POWER
IN/MM | IN/MM | IN/MM | (b | (KG/LB)

ECTLAT40A445T4 140 | 73.8/1876 |87.4/2219| 189.6/4817 1574/3470
IMPORTANT :

THIS DRAWING IS ILLUSTRATIVE ONLY, CERTAIN DIMENSIONS

AND DESIGN CAN CHANGE WITHOUT NOTICE, FOR MORE
INFORMATION CONTACT YOUR SALES REPRESENTATIVE.

CLEARANCE :
1. PLACEMENT ON A LEVEL SURFACE FREE OF OBSTRUCTIONS (INCLUDING SNOW, FOR WINTER
OPERATION) OR AIR RECIRCULATION ENSURES RATED PERFORMANCE, RELIABLE OPERATION
AND EASE OF MAINTENANCE. SITE RESTRICTIONS MAY COMPROMISE MINIMUM CLEARANCES
INDICATED BELOW, RESULTING IN UNPREDICTABLE AIR FLOW PATTERNS AND POSSIBLE

DIMINISHED PERFORMANCE. ECO CHILLERS WILL OPTIMIZE OPERATION WITHOUT
MUISANCE HIGH PRESSURE SAFETY CUTOUT; HOWEVER, THE SYSTEM DESIGNER MUST
CONSIDER POTENTIAL PERFORMANCE DEGRADATION. ACCESS TO THE UNIT CONTROL
CENTER ASSUMES THE UNIT IS NO HIGHER THAN ON SPRING ISOLATORS. RECOMMENDED
MINIMUM CLEARANCES: SIDE TO WALL - 4 ' ; REAR TO WALL - 4' ; CONTROL PANEL
END TO WALL - 4" ; TOP 120" - NO OBSTRUCTIONS ALLOWED; DISTANCE BETWEEN ADJACENT
UKITS - 4" . NO MORE THAN ONE ADJACENT WALL MAY BE HIGHER THAN THE UNIT.
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10.1.6

TOP VIEW

FRONT VIEW
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ECTLA175

WATER OUTLET/INLET

PHYSICAL DATA

A B [AVAILABLE] "\ eiant
MODEL DIAMETER MODEL TON| /vt | IN/MM | INZiam | POWER | (kG tB)
ECTLA175A465T4 6.0" SUPPLY
ECTLA175A445T4 | 175 |90/2301 | 90/2300 [236/5996| 350520 | 3679/8110
IMPORTANT : 59232

THIS DRAWING IS ILLUSTRATIVE ONLY, CERTAIN DIMENSIONS
AND DESIGN CAN CHANGE WITHOUT NOTICE, FOR MORE
INFORMATION CONTACT YOUR SALES REPRESENTATIVE.

CLEARANCE
1. PLACEMENT ON A LEVEL SURFACE FREE OF OBSTRUCTIONS {INCLUDING SNOW, FOR WINTER
OPERATION) OR AIR RECIRCULATION ENSURES RATED PERFORMANCE, RELIABLE OPERATION
AND EASE OF MAINTENANCE. SITE RESTRICTIONS MAY COMPROMISE MINIMUM CLEARANCES

INDICATED BELOW, RESULTING IN UNPREDICTABLE AIR FLOW PATTERNS AND POSSIBLE
DIMINISHED PERFORMANCE. ECO CHILLERS WILL OPTIMIZE OPERATION WITHOUT

NUISANCE HIGH PRESSURE SAFETY CUTOUT; HOWEVER, THE SYSTEM DESIGNER MUST
CONSIDER POTENTIAL PERFORMANCE DEGRADATION. ACCESS TO THE UNIT CONTROL
CENTER ASSUMES THE UNIT IS NO HIGHER THAN ON SPRING ISOLATORS. RECOMMENDED
MINIMUM CLEARANCES: SIDE TO WALL - 4°
END TO WALL - 4
UNITS - 4" .

; REAR TO WALL - 4° ; CONTROL PANEL
; TOP 120" - NO OBSTRUCTIONS ALLOWED; DISTANCE BETWEEN ADJACENT
NO MORE THAN ONE ADJACENT WALL MAY BE HIGHER THAN THE UNIT.

SIDE VIEW
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10.1.7
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ECTLAZ210

WATER OUTLET/INLET PHYSICAL DATA
MODEL [ DIAMETER SVATARLE
ECTLA210A465T4 | 6.0" A B C WEIGHT
MODEL TONT /MM | IN/MM | INfmm | BOWER 1 G
ECTLA210A465T4| 210 | 1872 | 2217 | 7185 4420/9744

CLEARANCE
1. PLACEMENT ON A LEVEL SURFACE FREE OF OBSTRUCTIONS (INCLUDING SNOW, FOR WINTER
OPERATION) OR AIR RECIRCULATION ENSURES RATED PERFORMANCE, RELIABLE OPERATION
AND EASE OF MAINTENANCE. SITE RESTRICTIONS MAY COMPROMISE MINIMUM CLEARANCES
INDICATED BELOW, RESULTING IN UNPREDICTABLE AIR FLOW PATTERNS AND POSSIELE
DIMINISHED PERFORMANCE. ECO CHILLERS WILL OPTIMIZE OPERATION WITHOUT
NUISANCE HIGH PRESSURE SAFETY CUTOUT; HOWEVER, THE SYSTEM DESIGNER MUST
CONSIDER POTENTIAL PERFORMANCE DEGRADATION. ACCESS TO THE UNIT CONTROL
CENTER ASSUMES THE UNIT IS NO HIGHER THAN ON SPRING ISOLATORS. RECOMMENDED
MINIMUM CLEARANCES: SIDE TO WALL - 4' ; REAR TO WALL - 4' ; CONTROL PANEL
END TO WALL - 4" ; TOP 120 ' - NO OBSTRUCTIONS ALLOWED; DISTANCE BETWEEN ADJACENT
UKRITS - 4" . NO MORE THAN ONE ADJACENT WALL MAY BE HIGHER THAN THE UNIT.

IMPORTANT :

THIS DRAWING IS ILLUSTRATIVE OMNLY, CERTAIN DIMENSIONS
AND DESIGN CAN CHANGE WITHOUT NOTICE, FOR MORE
INFORMATION CONTACT YOUR SALES REPRESENTATIVE.
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10.1.8 ECTLA245

WATER OUTLET/INLET PHYSICAL DATA

MODEL [ DIAMETER A 8 c  |AVAILABLE[ oo
ECTLA245A465T4 | 6.0’ MODEL  |TON POWER
IN/MM | IN/MM | IN/MM | Spary (KG/LB)
303-60
IMPORTANT : ECTLA245A465T4 | 245 | 2291 | 2305 | 8362 | 39330 |5210/11486
THIS DRAWING IS ILLUSTRATIVE ONLY, CERTAIN DIMENSIONS 575-3-40

AND DESIGN CAN CHANGE WITHOUT NOTICE, FOR MORE
INFORMATION CONTACT YOUR SALES REPRESENTATIVE.

CLEARANCE :

1. PLACEMENT ON A LEVEL SURFACE FREE OF OBSTRUCTIONS (INCLUDING SNOW, FOR WINTER
OPERATION) OR AIR RECIRCULATION ENSURES RATED PERFORMANCE, RELIABLE OPERATION
AND EASE OF MAINTENANCE. SITE RESTRICTIONS MAY COMPROMISE MINIMUM CLEARANCES
INDICATED BELOW, RESULTING IN UNPREDICTABLE AIR FLOW PATTERNS AND POSSIBLE
DIMINISHED PERFORMANCE. ECO CHILLERS WILL OPTIMIZE OPERATION WITHOUT
NUISANCE HIGH PRESSURE SAFETY CUTOUT; HOWEVER, THE SYSTEM DESIGNER MUST
CONSIDER POTENTIAL PERFORMAMCE DEGRADATION. ACCESS TO THE UNIT CONTROL
CENTER ASSUMES THE UNIT 15 NO HIGHER THAN ON SPRING ISOLATORS. RECOMMENDED
MINIMUM CLEARANCES: SIDETO WALL - 4 ' ; REAR TO WALL - 4' ; CONTROL PANEL
END TO WALL - 4' ; TOP 120 ' - NO OBSTRUCTIONS ALLOWED; DISTANCE BETWEEN ADJACENT
UNITS - 4" . NO MORE THAN OMNE ADJACENT WALL MAY BE HIGHER THAN THE UNIT.

ISOMETRIC VIEW

B SIDE VIEW
FRONT VIEW
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Ecochillers

10.1.9

TOP VIEW

FRONT VIEW

Cc us
e
Intertek
5028820

ECTLA260

WATER OUTLET/INLET PHYSICAL DATA
MODEL DIAMETER AVAILABLE
A C WEIGHT

ECTLA260A465T4 60" MODEL —ITON j/mm |BNMMniam | Eoamee | (KG/LB)
IMPORTANT s

: 380-3-50
THIS DRAWING 18 ILLUSTRATIVE ONLY, CBRTAIN DINENEIONS ECTLA260A46ST4| 260 (90.6/2301(90.6/2301 [376/9547| 3403 oo | 5459/12035
AND DESIGN CAN CHANGE WITHOUT NOTICE, FOR MORE 575-3-60
INFORMATION CONTACT YOUR SALES REPRESENTATIVE.

CLEARANCE :

1. PLACEMENT ON A LEVEL SURFACE FREE OF OBSTRUCTIONS (INCLUDING SNOW, FOR WINTER
OPERATION) OR AIR RECIRCULATION ENSURES RATED PERFORMANCE, RELIABLE OPERATION
AND EASE OF MAINTENANCE. SITE RESTRICTIONS MAY COMPROMISE MINIMUM CLEARANCES
INDICATED BELOW, RESULTING IN UNPREDICTABLE AIR FLOW PATTERMS AND POSSIBLE
DIMINISHED PERFORMANCE. ECO CHILLERS WILL OPTIMIZE OPERATION WITHOUT
NUISANCE HIGH PRESSURE SAFETY CUTOUT; HOWEVER, THE SYSTEM DESIGNER MUST
CONSIDER POTENTIAL PERFORMANCE DEGRADATION. ACCESS TO THE UNIT CONTROL
CENTER ASSUMES THE UNIT IS NO HIGHER THAN ON SPRING ISOLATORS. RECOMMENDED
MINIMUM CLEARANCES: SIDE TO WALL - 4 ' ; REAR TO WALL - 4 ; CONTROL PANEL
END TO WALL - 4 ; TOP 120" - NO OBSTRUCTIONS ALLOWED; DISTANCE BETWEEN ADJACENT
UNITS - 4" . NO MORE THAN OME ADJACENT WALL MAY BE HIGHER THAN THE UNIT.

SIDE VIEW
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Ecochillers
11 DIAGRAMAS ESQUEMATICOS

11.1 ECTLAOO4A46ST4VV (4 TON)
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COMPONENT  DESCRIFTION
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& 83 28 s00vPR VOLTAGE FROTECTION RELAY
MCHILLER et MOTOR BREAKE COMPRES20R
i i CONTACTOR COMPREES0R
Im B2 MOTOR BREAKER FAN
/] e Jos—
- ce CONTROL CIRCUIT BREAKER
JS Fbus  J4 BMS \ 252 : - e e
&2 OUTLET FROSE
= CRANKGAZE HEATER
L FLOW B#ITCH
HE SWITCH HIGH PREGEURE
L1 SWITCH LoW FRESSURS
FL1 GREEN LIGHT (ON 2YSTEM#1)
CHL L2 RED LIGHT (ALARM)
Y aw ONIDFF SWITCH
T2t FAN TEUFERATURE SWICHT
cem CONDENZER FREZSURE FROBE
= EVAFORATOR FRESEURE FROBS
AYi+ ELECTROMC RELAY
s0L1 CAPACITY 20LENOID
T TRANGFORMER TSVA $4024VAC PRESSURE CONTROL
: 29 - . DEWICE | OPERATING PRESSURE [PSIG)
L TRANSFORMER SOVA 301 1DVAC
~ OPEN 4/~ | CLOSE +
MCHLLER  ELECTROMC GONTROLLER = = T = =
———— FACTORY WIRING AND DEVICES ) = = = B
28—
[ECTLADD4A4EETANW WIRING DIAGRAM, 4560-2-60 40,000,835 ECO-MX-20321
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Ecochillers

E Ht
s
[oso]

PRESSURE CONTROL

DEVICE | OPERATING PRESSURE (PSIG)
OPEN +- | CLOSE +-

HP1 800 15 475 15
LP1 50 5 20 5

(2l (112

EV3 CHILL

Amrzﬁm_ﬁ

i

= Ecochillers

BEEEN wmm...s:

el y..mv

n
o

£ 3
COMPONENT DESCRIFTION
SOMFR VOLTAGE PROTECTION RELAY
B1 INLET FROSE

by [+ OUTLET FROEE

e coH CRANNCASS HEATER
3 EVECHIL ELECTROMC CONTROLLER

F CABINET FAN

FLOW SWMTCH
SWITCH HIGH PRESEURE
SWITCH LOW PRESSURE

P GREEN LIGHT (0N EYETEM 1)
LR A2 RED LIGHT (ALARM)
s| ME MOTOR EREAKER VFD1 COMFREZE0R
ez MOTOR BREAKER VF02 54N
1 == CONTROL CIRCUIT BREAXER
_ _ . wEm VARIABLE FRECUENCY DRIVE COMPREZ20R
wFD2 VARIABLE FRECUENCY DRIVE FAN
- . FoEt POWER DISTREUTION BLOCK
k = CONDENSER PRESSURE FROSE
RS ELECTRONC RELAY
aw CWOFF SMTCH
1 s WATER LEVEL SWTCH
bl TRANSFORMER TS VA 44039
= TRANSFORMER 51 VA 1DH2Y
T TRANEFORMER 100VA 40190V
Bm ELECTRONIC VALVE DRIVE
s EVAPORATOR PRESEURE FROES
= ELECTRONC EXFANSION VALVE
aTR1 SENSOR TEMPERATURE FROSE
FACTORY WIRING AND DEVEES
FIELD WG
ECTLADODBA46SB4VY WIRING DIAGRAM, 440-3-60 40,000,797 ECO-MX-99263

11.2 ECTLAOO8A25SB4VV (8 TON)
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Ecochillers

11.3 ECTLAPO10A46SB4 (10 TON)(Control)
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mCHILLER %r .ﬂla ..,.Tilw...."....

Ecochillers

L efio-s ftm

PRESSURE CONTROL
DEVICE | OPERATING PRESSURE (PSIG)
OFEN | +- [ClosE] +-
, ; HF1 00 15 | 475 15
L L = LF1 50 5 a0 5
5 i =
o b -
AL
CR
ECTLAPO10A46SB4 WIRING DIAGRAM  460-3-60 40,000,711 ECO-MX-99150
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11.4 ECTLAPO10A46SB4 (10 TON)(Power)

Ecochillers

DESCRFTION

POWER DISTRIBUTION BLOCK
VOLTAGE FROTECTION RELAY
INLET FROBE

OUTLET FROSE

CRANKCAIE HEATER

FLOW SWITCH

SWITCH HIGH PRESZURE
SWITCH LOW FRESSURE

GREEN LIGHT (0N SYSTEM #1)
RED LIGHT (ALARM)

CONTROL SREAMER

MOTOR SREAKER COMPRESZOR
MOTOR BREAKER FAN

MOTOR BREANER CHILLER PUMS
MOTOR BREAKER FROCEZS FUMF
CONTACTOR COMPRESZ0R
CONTACTOR FAN

CONTACTOR CHILLER FUMP
CONTACTOR PROCESS FUMP
MOTOR PROTECTOR, COMPREZS0R
FAN TEMFERATURE SWICHT
ELECTRONIC RELAY
CONDEMIER FREZSURE FROBE
EVAFORATOR FRESSURE PROBE
WATER LEVEL SWITCH

OMIOFF SWITCH

TRANZFORMER TEVA 23004VAC
TRANZFORMER SOVA 230¢110VAC
ELECTRONIC CONTROLLER
FACTORY WIRING AND DEVICES
FIELD WIRMG

Ecochillers

._ @._._.@ : OHFRESSOE L

ﬁ%
Y
RN

00
558

ECTLAPD10A465B4

WIRING DIAGRAM  460-3-60

40,000,711

ECO-MX-89150
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Ecochillers

11.5 ECTLAO015A25SB4VV (15 TON)(Control)

Ecochillers

L1zl 2]

EV3 CHILL
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pord H_u_ ,
- HHEH
PRESSURE CONTROL e ®

al  ER
DEVICE | OPERATING PRESSURE (PSIG) §
OPEN +- | CLOSE | +- Kh]e—] Ao —|ow
HP1 600 15 | 415 15 -

LP1 50 5 B0 g
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11.6 ECTLAO015A25SB4VV (15 TON)(Power)

Ecochillers

w 7 Ecochillers
- h_r.war F \—._m 1 .n.\ s pEE
et L N
e X X K k ._r ._F ._w_ ..

AL GRESN LIGHT (0N EYSTEMIZ1)

A2 RED LIGHT (ALARM) E :
ME MOTOR EREAKER VFD1 COMPREZZOR
MEZ MOTOR BREANER V02 FAN
o8Bt CONTROL CIRCUIT BREARER
wFD VARIABLE FRECUENCY DRIVE COMPREZZOR
vFD2 VARIABLE FRECUENCY DRIVE FAN
PO POWER DISTRIBUTION BLOCK
PRl CONDENSER PREGSURE FROSE
R ELECTRONIC RELAY
W OMIDFF BWITCH
T TRAMIFORMER TS WA 2004
= TRAMIFORMER 50 WA 1102V
hel TRAMIFORMER 100VA 220110V
EvD1 ELECTRONIC VALVE DRIVE
E=F1 EVAPORATOR PRESSURE PROBE
== ELECTRONIC EXPAMEION WALVE
TP SENSOR TEMPERATURE FROEE

FACTORY WIRING AND DEVICES

FIELD WARING

ECTLAD15A255B4VY WIRING DIAGRAM, 230-3-60 40,000,792 ECO-MX-99258
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PRESSURE CONTROL

DEVICE | OPERATING PRESSURE (PSIG)

OPEN +- | CLOSE

H-

HF1 600 15 475

LP1 50 ] a0

| &

[2]  [l2]

EV3 CHILL

Ecochillers

1[2]3[4]5]

5]

| s

ECTLAD20A465T4VY

WIRING DIAGRAM, 440-3-60

40,000,807 ECO-MX-99286

- ®
Ecochillers

11.7 ECTLA020A46ST4VV (20 TON)(Control)

Pagina 271 de 295

Intertek
5028820



Ecochillers

11.8 ECTLA020A46ST4VV (20 TON)(Power)
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DESCRIFTION

VOLTAGE PROTECTION RELAY

INLET PROBE

OUTLET FROSE

CRANICASE HEATER

ELECTROMC CONTROLLER

CAEINET FAN

FLOW EWITCH

SWITCH HIGH FRESSLRE

EVMTCH LOW PREEEURE
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RED LIGHT (ALARMY

MOTOR BREAKER VFD1 COMPREZZ0R
MOTOR BREAMER VFDZ FAN

MOTOR BREAKER VFD3 CHILLER PUMP
MOTOR BREAKER VFD4 PROCEZS PUMP
CONTROL CIRCUIT SREAKER

VARIABLE FRECUENCY DRIVE COMPRES30R
VARIABLE FRECUENCY DRIVE FAN
VARIABLE FRECUENCY DRIVE CHILLER PUMP
VARIABLE FRECUSNCY DRIVE FROCESE FUMF
FOWER DISTRIBUTION BLOGK
CONDENEER PRESEURE PROBE
ELECTROMC RELAY

ONNOFF EWNTTCH

WATER LEVEL SWTCH

TRANEFORMER 75 VA, 44024V
TRANEFORMER 50 VA 190412V
TRANEFORMER 300VA 4400110V
ELECTROMC VALVE DRIVE

EVAPORATOR PREESURE PROBE
ELECTROMC EXPANSION VALVE

EENEOR TEMPERATURE PROBE
TTRANEMESOR TRANEDUCER FRESSURE
FACTORY WIRING AND DEVICES

FIELD WIRING

—f Ecoch
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ECTLAD20A465TAVV

WIRING DIAGRAM, 440-3-60
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Ecochillers

11.9 ECTLA020A46ST4VV (20 TON)(Skid Pump)

POWER

|
suPPLY —— O | (— | o=
440-3-60 : _
USE COPPER o _ . — o
CONDUCTORS = T
ONLY _ T .
_“qw — e

l.__.i._.__

CHILLER il
_W_ CONTROL _M_
CABINET

COMPOMNENT DESCRIPTION
MB1-2 BREAKER, PUMP
M1-2 CONTACTOR, PUMP
VPR VOLTAGE PROTECTION RELAY
SW1-2 OMNIOFF SWITCH
!
T TRANSFORMER 75VA 24V
T2 TRANSFORMER S0VA 110V
WLs WATER LEVEL SWITCH

FACTORY WIRING AND DEVICES
—————— FIELD WIRING

L
Py
Xy

i S
e

S y

WIRING DIAGRAM, 440-3-60 70,000,381 ECO-MX-99322
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Ecochillers

11.10 ECTLAO30A46SB4 (30 ton)(Control)
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Ecochillers

11.11 ECTLAO30A46SB4 (30 TON)(Power)
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RY1E ELECTRONIC RELAY
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8 W1 CNIOFF SWITCH
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MCHILLER ~ ELECTRONIC CONTROLLER
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ECTLAD30A465B4 WIRING DIAGRAM 460-3-60 40,000,338 ECO-MX-99326

Pagina 275 de 295

"LisTEO"
Intertek
5028820

.



- ®
Ecochillers

11.12 ECTLAPO40A46SB4VV (40 TON)(Control)
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Ecochillers

11.13 ECTLAPO40A46SB4VV (40 TON)(Power)
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Ecochillers

11.14 ECTLAO50A25ST4VV (50 TON)(Control)
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Ecochillers

11.15 ECTLAO50A25ST4VV (50 TON)(Power)
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Ecochillers

11.16 ECTLAO50A25ST4VV (50 TON)(Skid Pump)
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Ecochillers

11.17 ECTLAQO70A46ST4VV (70 TON)(Control)
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Ecochillers

o1z STCH MG PRESSURE

MR PRCTECT COMPRESSCR
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FRE23URE CONTROL
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OPEN | +- | cLoSE | =~
HF1 500 475 15
HPZ £00 o
LP1 ;0 £
LF2 E] El

Ecochillers
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WIRING DIAGRAM  460-3-60
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Ecochillers ___
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Ecochillers

11.19 ECT080A46ST4 (80 TON)(Control)
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Ecochillers

11.20 ECT080A46ST4 (80 TON)(Power)
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POWER

SUPPLY
440-3-60
USE COPPER
CONDUCTORS
ONLY
7\.| 8
3|3 a2
COMPOMNENT DESCRIPTION
MB1-2 BREAKER, PUMP
M1-2 CONTACTOR, PUMP
VPR VOLTAGE PROTECTION RELAY
S5W1-2 OMNIOFF SWITCH
T TRANSFORMER T5WA 24V
T2 TRANSFORMER S0VA 110V
WLS WATER LEVEL SWITCH

e S 7

WIRING DIAGRAM, 440-3-60 PKC1000-10-10W46 ECO-MX- 99205

FACTORY WIRING AND DEVICES
FIELD WIRING

11.21 ECT0O80A46ST4 (80 TON)(Skid Pump)
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11.22 ECT105A46SB4VV (105 TON)(Control)
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ECTLA105A465B4VY WIRING DIAGRAM 460-3-60 40,000,834 ECO-MX-99317

11.23 ECT105A46SB4VV (105 TON)(Power)
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11.24 ECT120A46ST4 (120 TON)(Control)

Ecochillers
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11.25 ECT120A46ST4 (120 TON)(Power)
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COMPOHENT  CESCRIPTION
Pom POWER CASTRIBLITION BLOCK

sen WOLTAGE PROTECTICN RELAY

m WATER WLET TEMPERATLRE PROBE
[ WATER CUTLET TEMPERATLRE PROBE
CRANKCASE HEATER

COMTACTOR COMPRESSOR
CONTACTOR FAN

MOTOR PROTECTOR, COMPRESSCR
AN TEMPERATURE SWCHT
COMORNEZR PRESSURE PROSE
EVAPCRATCR PRESSURE PROSE
EXPANTION VALVE CRNE
ELECTRONIC EXPARTICHN WALVE
SEMSOR TEMPERATLRE PRCOE
ELECTRONIC RELAY

W sTH

n TRANGICARMIER 220VA TR

n TRAKSFORMER S0VA Z20 1DNAC
RONUER  ELECTROMI CONTROLLER
FONUERS  EXPANTION ELECTROME CONTROLLER
e iy B

FACTOREF WING AND CEWCES
nELowanNG

ARG CLECTRIC SHOCK MAZAD, CAN CALISE IWALERY OR
AT LRIT WUET B8 GEURDED B ACCCADAACE WITH

WATICHAL A LOCAL £ODES

Rt USE WTH COPPER CONDACTORS ALY,

DISCORMECT ALL POWER BEFCRE SERVICHS.

P A WISE I THES APPLIAREEE 15 SEPLACE [T MLET BE REPLASED

WTHWARE O LE ST, RATIG, WGLLATION THCKNEES ANTH

TERARATION

PRESSURE CONTROL
DEVICE | OPERATING PRESSURE [PEIG)
OPEN +- | CLOSE +-
HP1 800 15 475 15
LP1 50 5 a0 5
HPZ 600 15 475 15
LP2 50 5 a0 5
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11.26 ECT140A38ST4VV (140 TON)(Power)
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11.27 ECT175A46ST4VV (175 TON)(Control)
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11.28 ECT175A46ST4VV (175 TON)(Power)
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11.29 ECTLAP210A46SB4VV (210 TON)(Control)
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11.30 ECTLAP210A46SB4VV (210 TON)(Power)

WARSNG. ELECTRRC SHIDCH 1ATARE:, CAN CALEE SIS O
DEATI  LMAT WLET BE GROUNDED i ACCORDARCE WITH
MATIGHAL ARD LOCAL COCES.
PR USE WITH COPPER COMDUCTORS HLY.
DECOMNECT ALL POWER BEFORE SERACING
F ANY WIRE 84 THE APPUARCSE 15 REPLACED, IT WUST IS REPLACED

WATHWIRE OF LIKE G2F, RATING, MSLLATICN THISEES ARD
ToRATICH.
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FREIIURE CONTROL -
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